guia del usuario
MDZ200 AC Drive

Variador de propositos generales
Vector de lazo abierto

AQ4
Data Code: 19010397
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1 Informacion del

1 Informacion del Producto

1.1 Placa de identificacion y regla de designacion

Placa
Nombreprod. PRODUCTO: Unidad B
Modelo—| MODEL ~ MD200S1.5B-INT cszu
cados
CAEntrada—» ENTRAD 1PH CA 200-240V 18.0A 50Hz/60Hz
sal.nominal SALIDA:  3PH CA0-240V 8.0A 0-500 Hz 1,5
N° Serie S/N: kw
Fabricante Suzhou Inovance Technology Co., Ltd.
MD200S 1.5 B ENT
Variador de frecuencia
Marc Clase de voltaje Marc | Unidad de frenado 12l version
s 1PH 200 a 240 V Vacio No EN Internacional
B Si R Sin comunicacion
T 3PH 380a480V o interfaz
i -(@) Otras variantes
Motor aplicable
Marca tow)
0.4 0.4
0.75 0.75 Nota (a): El nimero de modelo puede incluir un sufijo
15 15 "XXXXXXXXXX", donde "XXXXXXXXXX" puede
. - estar en blanco o una combinacién de cualquier
2.2 2.2 alfanumérico y/o simbolo que represente la identidad
3.7 3.7 del cliente.
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1.2 Especificaciones generales

Clase de tension

200 VCA a 240 VCA

Modelo: MD200SxxB(1)

0.4 0.75 15 2.2

Dimension(2) Altura ancho profundidad

[AL]: 180 mm, [An.]: 75 mm, [Pr.]: 145 mm

Orificio de montaje, [mm]

®5.0

Tensién nominal de entrada

1 PH, 200 VAC a 240 VAC, -15% a +10%

Corriente nominal de entrada, [A] 6.5 11.0 18.0 27,0
Entrada de
unidad Frecuencia nominal de entrada 50/60 Hz, +5 %
Capacidad de potencia, [kVA] 1.7 3.0 4.8 7.1
[kw] 0.4 0.75 15 2.2
motor aplicable
[HP] 05 1 2 3
Corriente de salida, [A] 2.6 4.6 8.0 11.0
Salida de la Frecuencia portadora 6 6 6 6
unidad predeterminada, [kHz]
Capacidad de sobrecarga 150% durante 60 segundos
max. tension de salida 3 PH, 0a240 VAC
max. frecuencia de salida 50 a 500 Hz
Potencia recomendada, [W] 80 80 100 100
Resistencia de
frenado Resistencia recomendada, min. [Q] 200 150 100 70
Peso, [kg] 1.1
Clase de tension 380 VCA a 480 VCA
Modelo: MD200TxxB(1) 0.4 ‘ 0.75 ‘ 15 ‘ 22 ‘ 37
Dimension(2) Altura ancho profundidad [Alto]: 160 mm, [Ancho]: 75 mm, [Profundidad]: 145 mm
Orificio de montaje [mm] ®5.0
Voltaje de entrada nominal 3 PH 380 a 480 VAC, -15% a +10%
Corriente nominal de entrada, [A] 2.6 l 45 l 55 l 6.5 ‘ 11.0
Entrada de
unidad Frecuencia nominal de entrada 50/60 Hz, +5 %
Capacidad de potencia, [kVA] 1.0 1.5 3.0 4.0 5.9
[kw] 0.4 0.75 15 2.2 3.7
Motor aplicable
[HP] 0.5 1 2 3 5
Corriente de salida, [A] 1.8 3.4 4.8 55 9.5
= -
Salida de la recuencia 6 6 6 6 4
unidad portadora
predeterminada,
[kHZ]
Capacidad de sobrecarga 150% durante 60 segundos
max. tension de salida 3 PH, 02480 VAC
max. frecuencia de salida 50 a 500 Hz
Recomendado
) 150 150 250 300 400
Potencia, [W]
Resi 1cia de
Recomendado
frenado SRR 300 300 220 200 130
Resistencia, min. [Q]
Masa, [kg] 1.1
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Clase de tension 200 VCA a 240 VCA
Modelo: MD200SxxB-NC(1) 0.4 0.75 1.5 2.2
Dimension(2) Altura ancho profundidad [AL]: 180 mm, [An.]: 75 mm, [Pr.]: 145 mm
Orificio de montaje, [mm] 5.0
Tension nominal de entrada 1 PH, 200 a 240 VAC, -15% a +10%
Corriente nominal de entrada, [A] 6.5 11.0 18.0 27,0
Entrada de
unidad Frecuencia nominal de entrada 50/60 Hz, +5 %
Capacidad de potencia, [kVA] 1.7 3.0 4.8 7.1
[kw] 0.4 0.75 15 2.2
motor aplicable
[HP] 05 1 2 3
Corriente de salida, [A] 2.6 4.6 8.0 11.0
Salida de la Frecuencia portadora 6 6 6 6
unidad predeterminada, [kHz]
Capacidad de sobrecarga 150% durante 60 segundos
max. tension de salida 3 PH, 0a240 VAC
max. frecuencia de salida 50 a 500 Hz
Potencia recomendada, [W] 80 80 100 100
Resistencia de
frenado Resistencia recomendada, min. [Q] 200 150 100 70
Peso, [kg] 1.1
Clase de tension 380 VCA a 480 VCA
Modelo: MD200TxxB-NC(1) 0.4 ‘ 0.75 ‘ 15 ‘ 22 ‘ 3.7
Dimension(2) Altura anchoprofundidad [Alto]: 160 mm, [Ancho]: 75 mm, [Profundidad]: 145 mm
Orificio de montaje [mm] ®5.0
Voltaje de entrada nominal 3 PH 380 VAC a 480 VAC, -15% a +10%
Corriente nominal de entrada, [A] 2.6 l 45 l 55 l 6.5 ‘ 11.0
Entrada de
unidad Frecuencia nominal de entrada 50/60 Hz, +5 %
Capacidad de potencia, [kVA] 1.0 1.5 3.0 4.0 5.9
[kw] 0.4 0.75 15 2.2 3.7
Motor aplicable
[HP] 0.5 1 2 3 5
Corriente de salida, [A] 1.8 3.4 4.8 55 9.5
= -
Salida de la recuencia 6 6 6 6 4
unidad portadora
predeterminada,
[kHZz]
Capacidad de sobrecarga 150% durante 60 segundos
max. tension de salida 3 PH, 02480 VAC
max. frecuencia de salida 50 a 500 Hz
Recomendado
) 150 150 250 300 400
Potencia, [W]
Resi cia de
Recomendado
frenado SRR 300 300 220 200 130
Resistencia, min. [Q]
Masa, [kg] 1.1
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Nota

(1): "B" indica la funcién de freno

incorporado. (2): Las dimensiones se

A 4
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muestran a continuacion:

g wi hands whir g
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1.3 Especificaciones técnicas

Elementos

Especificacion

Funciones comunes

Frecuencia mas alta

Control V/F: 0 a 500 Hz, Control SVC: 0 a 500 Hz (solo para modelos trifasicos)

Frecuencia de carga

0,8 kHz a 12 kHz, y capaz de ajustar automaticamente la frecuencia portadora en
funcion de
caracteristicas de carga

Resolucion de frecuencia de
entrada

Ajustes digitales: 0,01 Hz; ajuste analdgico: frecuencia mas alta x 0,025 %

Modo de control

Control V/IF

Capacidad de sobrecarga

150% corriente nominal 60s, 180% corriente nominal 2S

levantamiento de par

Elevacion de par automaética, elevacion de par manual, 0,1%~30,0%

curva V/IF Dos formas: tipo lineal; tipo multipunto
Curva de Modo de aceleracion y desaceleracion lineal, curva S dinamica. 2 tipos de tiempo
- de aceleracion y desaceleracion, rango de tiempo de aceleracion y desaceleracion
aceleracion y
i 0.0~6500.0s
desaceleracion
Frecuencia de frenado CC: 0,00 Hz a 10 Hz Tiempo de frenado: 0,0 s~100,0 s
frenado CC

valor actual
para accion de frenado: 0% a 100%

Control de trote

Rango de frecuencia de jogging: 0,00 Hz a 50,00 Hz Tiempo de jogging y
aceleracion
0.0s~6500.0s

Seccion de velocidad
multiple
operacion

Consiga un maximo de funcionamiento de 8 secciones de velocidad a través del
terminal de control

PID incorporado

Capaz de lograr un sistema de control de circuito cerrado de control de procesos

Regulacion automatica de
voltaje

Mantiene automaticamente el voltaje de salida constante cuando el voltaje cambia
enel

(AVR) red eléctrica
Sobretension y Limite automéaticamente la corriente y el voltaje durante la operacién para evitar
sobrecorriente frecuentes

control de pérdida

disparo por sobreflujo y tension

Funcién de limitacion de
corriente réapida

Minimice las fallas de sobrecorriente y proteja el funcionamiento normal del
variador

Prevencion a la
parada
Instantanea

Use la potencia de retroalimentacion de carga para compensar la reduccién de
voltaje en caso de un corte de energia instantaneo y mantenga el variador en
funcionamiento en poco tiempo, el RUN

a

el indicador en el panel d llard

Limitacién de corriente
rapida

Minimice las fallas de sobrecorriente de la unidad de accionamiento

control de tiempo

Funcién de control de tiempo: ajuste el rango de tiempo a 0,0 min ~ 6500,0 min

autobus de comunicacion

Bus de campo compatible: RS485, CANIink (se puede personalizar)

Operacion

Fuente de comando

Panel de operacion, terminal de control, puerto de comunicacién en serie y se
puede cambiar
de muchas maneras

Fuente de frecuencia

5 fuentes de frecuencia: digital, voltaje analégico, corriente analégica, pulso (DI4),
serie
puerto, y se puede cambiar de muchas maneras

Fuentes de frecuencia
auxiliares

5 fuentes de frecuencia auxiliares pueden realizar de forma flexible recorte de
frecuencia auxiliar y
sintesis de frecuencia

Terminales de entrada

4 terminales de entrada digital, 1 admite la entrada de pulso de alta velocidad méas
alta de 20 kHz; 1

entrada analogicaTerminales, compatible con terminal de entrada/salida de 0 ~ 10
V/0 ~ 20 mA

Terminales de salida

1 terminal de salida de relé, un terminal de salida analégica, admite voltaje de 0 ~
0V
produccién

Terminal de entrada/salida

1 terminal de entrada/salida DIO, compatible con la seleccién de funciones DIy
DO a través del interruptor DIP,
detalles, consulte la figura 2-2, el terminal comin DO es COM

Terminales de comunicacion

1 linea 485, comunicacion, comunicacion CANIink (se puede personalizar)

Operacion de

Pantalla LED Funcionamiento de la pantalla y el teclado
Bloqueo y funcién del Logra el blogueo parcial o total del teclado, define la funcién de algunas teclas
teclado para evitar

mal funcionamiento

8-
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pantalla y teclado
(formato)

funcién de proteccion

Deteccion de cortocircuito de motor eléctrico, proteccion contra pérdida de
fase de entrada y salida, proteccion contra sobrecorriente, proteccién contra
sobretension, proteccion contra subtension,

calentamiento excesivoproteccion, proteccion de sobrecarga
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1.4 Ambiente

Condiciones ambientales En interiores, manténgalo alejado de la luz solar directa, sin polvo, gas corrosivo, gas inflamable,
neblina de aceite, vapor de agua,

agua o sal, por ejemplo.

Altitud Utilizar por debajo de 1000 m. La potencia de accionamiento se reduce un 1 % cada 100 m de
aumento de altitud. La actitud mas alta permitida es de 3000 m.

Temperatura de -20°C a +60°C
almacenamiento
Temperatura de funcionamiento | -10°C a +50°C. Cuando la temperatura esta entre 40 °C y 50 °C, la corriente del variador se

reduce un 1,5 % por cada aumento de 1 °C. La temperatura méaxima de trabajo permitida es de

50°C.
max. Humedad <95 % de HR, sin condensacion
Vibracion <5,949/s2(0,69)
Grado de contaminacion PD2
SobretensionCategoria ovcli
TT/TN
Sistema de suministro de - -
potencia IT (Retirar los tornillos del filtro VDR y EMC segun apartado 2.3.)
Recinto P20

1.5 Filtro CEM

1.5.1 Filtro Interno
Filtro incorporado estandar modelo monofasico, capaz de cumplir con el requisito de transmisién EN61800-3 C3 de la certificacion CE.Se

construye el filtro C3
en la unidad.

1.5.2 Filtro externo

. Filtro incorporado estandar modelo monofésico, capaz de cumplir con el requisito de transmisién EN61800-3 C2 de la certificacion
CE.

. Mantenga el cable de conexion entre el filtro y el variador lo méas corto posible (menos de 30 cm).

Aseglrese de que el filtro y el variador estén conectados a la misma superficie de conexion a tierra.

Nota

La puesta a tierra del terminal de salida del filtro debe conectarse al terminal de entrada a tierra del
variador.

. El filtro debe estar conectado a tierra de manera confiable, el incumplimiento puede resultar en un mal
funcionamiento del filtro.

Potencia monoféasica: 200 V a 240 V, rango 50/60 Hz: -15% a 10%

MD200S0.4(B)(-NC) 1.7 6.5
MD200S0.75(B)(-NC) 3.0 11.0
MD200S1.5(B)(-NC) 48 18.0
MD200S2.2(B)(-NC) 71 27,0

. Filtro externo opcional modelo trifasico, capaz de cumplir con el requisito de transmision EN61800-5 C3 de la certificacion CE.

. Mantenga el cable de conexion entre el filtro y el variador lo méas corto posible (menos de 30 cm).

Concesionario que el filtro y el variador estén conectados a la misma superficie de puesta a tierra.

Nota

La puesta a tierra del terminal de salida del filtro debe conectarse al terminal de entrada a tierra del
variador.

. El filtro debe estar conectado a tierra de manera confiable, el incumplimiento puede resultar en un mal
funcionamiento del filtro.

-10 -
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Potencia trifasica: 380 V a 480 V, rango 50/60 Hz: -15% a 10%

MD200T0.4B(-NC) 1.0 2.6

MD200T0.75B(-NC) 15 4.5

MD200T1.5B(-NC) 3.0 55

MD200T2.2B(-NC) 4.0 6.5

MD200T3.7B(-NC) 5.9 11.0
1.6 Reactor

1.6.1 Reactor de CA de entrada

Para el variador de la serie MD200 con una potencia superior a 1 kW, se debe conectar un reactor de CA en el terminal de entrada para
reducir los armoénicos de corriente.

La sensibilidad de un reactor de CA monofasico debe ser superior a 8 mH para cumplir con el estandar IEC
61000-3-12. La sensibilidad de un reactor de CA trifasico debe ser superior a 5 mH para cumplir con el
estandar IEC 61000-3-12.

1.6.2 Reactancia de salida

Cuando el cable de salida del motor tiene una longitud superior a 10 metros, el flanco ascendente de la onda de pulso genera un voltaje
reflejado en los terminales del motor debido a la falta de coincidencia de la impedancia caracteristica del motor y el cable. El voltaje
reflejado se impone en el pulso de onda cuadrada de alto voltaje, lo que genera un impacto en el aislamiento del devanado del estator,
lo que provoca un impacto sostenido de mayor pérdida de calor y mas pulso de descarga parcial debido a los arménicos de alta
frecuencia, lo que resulta en una falla rapida del aislamiento del motor en PWM bajo voltaje de pulso

Por lo tanto, cuando el cable de salida del motor tenga una longitud superior a 10 metros, instale un reactor en el terminal de salida.

1) Modelo de reactor recomendado

Potencia monofésica:Rango de 200 V a 240 V, 50/60 Hz: -15 % a 10 %

MD200S0.4 (B)(-NC) 1.7 2.6 RWK 305-4-KL 1.47 150
MD200S0.75 (G) (-NC) 3.0 46 RWK 305-7.8-KL 0.754 150
MD200S1.5 (B) (-NC) 4.8 8.0 RWK 305-10-KL 0.588 150
MD200S2.2 (B) (-NC) 7.1 11.0 RWK 305-14-KL 0.42 150
Potencia trifasica: 380 V a 480 V, rango 50/60 Hz: -15% a 10%

MD200T0.4B(-NC) 1.0 1.8 RWK 305-7.8-KL 0.754 150
MD200T0.75B(-NC) 15 3.4 RWK 305-7.8-KL 0.754 150
MD200T1.5B(-NC) 3.0 4.8 RWK 305-7.8-KL 0.754 150
MD200T2.2B(-NC) 4.0 55 RWK 305-7.8-KL 0.754 150
MD200T3.7B(-NC) 5.9 95 RWK 305-14-KL 0.42 150

—16l=-
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2) Dimensiones del modelo del reactor de salida:

GRAMO
— I
©= ©)
° °
‘
‘ D
i i
Ll
A
‘ Modo conductor A B c D ‘ ull F GRAMO
RWK 305-4-KL 100 60 max. max.115 56 34 4.8x9 2,5 mm2
RWK 305-7.8-KL 100 60 max. max.115 56 34 4.8x9 2,5 mm2
RWK 305-10-KL 100 max.70 max.115 56 43 4.8x9 2,5 mm2
RWK 305-14-KL 125 max.70 max.135 100 45 5x8 2,5 mm2

=] =
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2 Instalacién Mecanica y Cableado

2.1 Instalacién mecéanica

El variador de frecuencia debe instalarse en un gabinete no combustible que proporcione una proteccion eléctrica y mecanica efectiva
para los requisitos de la CE. La instalacion debe cumplir con las leyes y regulaciones locales y regionales, y con los requisitos IEC
relevantes.

2.1.1 Entorno de instalacion

Artic Requisitos
ulo

) . Asegurese de que la ubicacion de montaje sea:
Refrigeracio . . ) . .
Instalarel variador de frecuencia en una placa posterior y asegurese de que haya suficiente

ny - X o T -
ventilacion espacio alrededor del gabinete para permitir una disipacion de calor eficiente.
Aseglrese de que la ubicacion de montaje sea:
Lejos de la luz solar directa
Lugar de montaje En un area donde la humedad sea del 95% HR o menos sin condensacién

Protegido contra gases y vapores corrosivos, combustibles o explosivos
Libre de aceite, suciedad, polvo o polvos metalicos.

Aseglrese de que la ubicacion de montaje no se vea afectada por niveles de vibracion que superen
Vibracion los 0,6 g.

Evite instalar la caja cerca de punzonadoras u otra maquinaria mecanica que genere altos

niveles de vibracién o choque mecénico.

El variador de frecuencia debe instalarse en un lugar no combustible.Gabinete que proporciona una
proteccion eléctrica y mecanica efectiva para los requisitos de la CE. La instalaciéon debe cumplir
con las leyes y regulaciones locales y regionales, y con los requisitos IEC relevantes.

>

D —

Aceite, Luz solar fuerte vibracién

Recinto
protector

S ‘ /—\/\
>
@,

Alta temperatura,humedad Gases corrosivos, combustibles o explosi Material Combustible

~1[22-



2Instalacién Mecénica y Cableado

2.1.2 Disefio del Gabinete

Unidad: milimetro

Instalacion de una sola unidad

Instalacion lado a lado de la unidad lateral

Unidad: milimetro

Instalacién

Instalacié
n vertical

it

Guia de airelamina

60000

una unidad encima de otra

i3
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2.1.3 Metodo de instalacion

Ranura de soporte de’
riel de guia

Tornillo de apriete

Instalacion del riel guia

Nota

Apriete todos los tornillos segun el par de apriete especificado.

14 -
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2.2 Alambrado
2.2.1 Conexion tipica del sistema

B Diagrama de cableado de terminales MD200XXX

Nota: El cableado en linea
el marco es para accionamiento

Interrup Fusi Ca wl
+
—e Ve —[ 1 @ 1 BR
Fase Unica t
aporteg i~V ol e L2 u
M
e Ve —T 1% R Nt
Entrada trifasica H
o VYo b [ 1+@® S w
\ H
H H
—e Ve i 1@ T ED ED
ED
é MD200
marcha F4-00 =1 DI1 Panel de operacion
] externo (teclado y
Jog F4-01 =4 DI2 Valor por defecto
1: APAGADO, 2:
Reset F4-02 =9 DI3
Hi Actuala Resislenc\a de
Multi-Referencia 1 F4-03= 12 DIA porte ;e;;:gn;l RS485
DI4 admite entrada de pulsos de j“ Entrada (F;re::is;:lng;n;g
CcoM n S:\laje - no coincidente
R +10V

0alOVo

Salida de voltaje
analdgico: 0 a

Entrada de voltaje o 0a20mA

seleccionado a través del |
DIP

grupo fd

F5-02

Salida de relé

Contacto normalmente abierto
Carga: 3 A/250 CA, 3 A/30V

Modbus-RTU
(max.:115200 bps)

Para los terminales DI, el nivel bajo es valido y el nivel valido es < 5V, la resistencia de entrada es 3,6 K, DI1 a
Nota DI3 satisface la entrada de frecuencia de 100 Hz y DI4 satisface la entrada de frecuencia de 20 kHz. El
requisito del ciclo de trabajo del pulso es del 30% al 70%.

-15-



2Instalacién Mecéanica y Cableado

4

MD200

Seleccionar entrada
DIO/funcién de
salida mediante

B Diagrama de cableado de terminales MD200XXX-NC
Nota: El cableado en linea punteada
es para accionamiento monofasico
marcha hacia adelante 7, it ]
’ i
F4-01=4 1} DI2
Jog 1
F4-02=9 DI
R imiento de fallas 3
Multi-Referencia 1 F4-03=12 D14
=
F4-04=0
DIO
Entrada de terminal B+
selecci6n de funciones
(Interruptor
DIP
v com
interruptor DIP
B +10V
0al0oVo
0a20mA
I, o Al
M [FRRA

BR

-
v M@TOR
=
PE PE

Panel de control externo

Dip switch
Valor por
defecto

1: ON, 2: ON

Funciones DIO|
ccomoDI

DIOV valido

Funciones DI
comoHA

DI 24V vélido

|
| Terminal de salida DIQ

6n de f

(Interruptor DIP

seleccionado en OFF)

salida (0 ~10V
F5-02
Salida de relé
TA-TB : Normalmente
cerrado
TA-TC : Normalmente
abierto

2.2.2 Descripcion de terminales

Voltaje analdgico

Carga: 3A/250AC 3A/30VDC

B Terminales del circuito principal
Terminal Nombre del terminal Descripcién
L1, L2 Entrada de alimentacién monofésica Conectar ala fuente de alimentacién de CA monofasica.
BR, (+) Conexion de la resistencia de frenado Conectado a una resistencia de frenado externa.

iH5-
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Terminales de salida

Conectar a un motor trifasico.

Tierra (PE)

Conexion a tierra.

—iff73~
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Terminal Nombre del terminal Descripcion
R, S, T Entrada de alimentacion trifasica Conectar ala fuente de alimentacion de CA trifasica.
BR, (+) Conexion de la resistencia de frenado Conectado a una resistencia de frenado externa.
U, Vv,w Terminales de salida Conectar a un motor trifasico.
@ Tierra (PE) Conexion a tierra.

Terminales de la placa de control principal MD200XXX

Dip switch
Valor predeterminado: 1: APAGADO, 2: APAGADO, 3: APAGADO
Actuala RS485a
E E porte E juegoresistencia
I no coincide
HE B Voltaje E m terminal RS485
aporte resistor

Marca terminal| Nombre del terminal Funcién
Bajo efectivo, nivel valido < 5V, DI-DI3 es DI de
DI1-DI4 Entrada digital Terminal de entrada multifuncional |baja velocidad, frecuencia < 100 HZ, DI4 es
entrada de pulso de alta velocidad, el mas alto
puede admitir una frecuencia de 20 kHz
CcoMm Fuente de alimentacion de 24 |Fuente de alimentacién de 24 V con |Aislamiento interno de COM
V con conexién a tierra conexion a tierra
+10V Salida de tension analégica de 10 V |10 V + 10 %, hasta 10 mA
TIERRA Tierra analégica Aislamiento interno de COM
o . . _|Entrada (0 a 10 V) / (0 a 20 mA), resolucién de
Al . - Canal de sefal de entrada analdgica 12 bits, con precision calibrada de 0,5 %, la
Entrada/salida anal6gica 1 en un extremo
respuesta
el tiempo es menos de 8 ms
AO: 0.a 10V, con precisién calibrada de 100 mV,
OA Salida analégica 1 resolucién de 10 bits, con precision calibrada de
1%
. . ’ . TA-TC: Normalmente abierto;
TIAIC Salida de relé Salida de relé Carga:3 AI250 VCA 3 A/30 VCC
TIERRA Tierra comUn con 10 V
485+ Comunicacion positiva RS485 La comunicacion RS485 semidiplex, con la tasa
Comunicacién sefial de baudios més alta de 115200, puede admitir
Comunicacién negativa RS485 hasta 64 nodos Nota: la funcién de
485- sefal comunicacién 485 solo se puede usar en el
modelo MD200XXX
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2Instalacién Mecénica y Cableado

B MD200XXX-NC Terminales de la placa de control principal

Dip switch
Valor predeterminado: 1: ENCENDIDO, 2: APAGADO

I= Entrada Resistencia de
E actual E terminal RS485
1

Entrad Resistencia de
nirada En terminal RS485

de no caincidente

COCOGOG GG

DI1DI2 DI3 DK DIO COMAI AO 10V TIERRATATB TC

Marca terminal| Nombre de terminal Funcioén
Bajo efectivo, nivel valido < 5V, DI-DI3 es DI de
DI1-DI4 Entrada digital Terminal de entrada multifuncional | baja velocidad, frecuencia < 100 HZ, DI4 es
entrada de pulso de alta velocidad, el mas alto
puede admitir una frecuencia de 20 kHz
; ) - Use el interruptor DIP para seleccionar la funcién
dio Digital de entrada y salida ‘rl;]erlr:fm:I idi elntrada!sallda digital DI/IDO, para
ultifunciona detalles, vea la figura 2-2, el terminal comin DO
es
COM.
com Fuente de alimentacion de 24 |Fuente de alimentacion de 24 V con | Aislamiento interno de COM
V _con conexién a tierra conexion a tierra
+10V Salida de tension analégica de 10 V | 10V + 10%, hasta 10 mA
TIERRA Tierra analégica Aislamiento interno de COM
o . . _|Entrada (0 @ 10 V) / (0 a 20 mA), resolucion de
Canal de sefial de entrada analdgica ) L )
Al ) . 12 bits, con precision calibrada de 0,5%, la
Entrada/salida anal6gica 1 en un extremo
respuesta
el tiempo es menos de 8ms
AO: 0a 10V, con precision calibrada de 100 mV,
OA Salida analégica 1 resolucién de 10 bits, con precision calibrada de
1%
TIATIC TA-TC:Normalmente abierto; TA-TB:
! Salida de relé Salida de relé Normalmente cerrado Carga: 3 A/250 VAC 3 A/30
T/IAIB
VDC
Nota: TA-TB solo se usa en el modelo MD200xxx-
NC
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2Instalacién Mecéanica y Cableado

2.2.3 Retire los tornillos EMC y VDR

& ADVERTENCIA|

Para evitar lesiones personales o dafios al equipo, debe asegurarse de que la alimentacion eléctrica esté
apagada antes de comenzar.

Si la unidad se aplica en un sistema de TI, retire los tornillos EMC y VDR como se muestra en las siguientes figuras.

20 -
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2Instalacién Mecénica y Cableado

3 Panel Operador

3.1 Familiaricese con el panel operador

B Vision

general

Vv CORRER
v REMOTO

Indicadores de estado

V ADELANTE/RETROCESO
V SINTONIZAR/TC

Marca

Nota

Lea atentamente el manual
del usuario del convertidor de
frecuencia antes de la
instalacién o el
funcionamiento.

No retire la cubierta frontal |
mientras  la  alimentaciéon
esté encendida o dentro de
los 10 minutos posteriores a
que se apague la
alimentaci6n.

MCB o disyuntor de fuga

Nota: Los cableados en los marcos de linea de puntos son
tanto para la unidad trifasica como para la monofésica,
puede realizar el cableado segin el modelo que reciba.

B Teclas en el panel de operacién

Teclas

Vv PRG

¥V MFE.K

V INGRESAR
VvV CORRER

Vv PARAR/ RES.

MD200XXX-NCDip

I

I switchCambiar entre Modo de }
1 entrada/salida digital DIO |,
I i6 de cableado  de||

MD200XXXDip switch
fiente analégicainterruptor de
incidencia de terminal de

modo y

Interfaz de funcionamiento |

MD200XXXcterminales de |

Resiste
nciade

adaptable

MDKE8
(con potenciémetro) MDKE9

Llave

Nombre clave

Funcién

Programacion

anterior.

Entrar o salir del menut de
Nivel I. Vuelve al ment

Confirmar

Ingrese a cada nivel de la interfaz del mend.
Confirme la configuracién del pardmetro mostrado.

Incremento

Al navegar por un menu, mueve la seleccién hacia arriba a través de las pantallas
disponibles. Al editar el valor de un pardmetro, aumenta el valor mostrado.
Cuando el variador de frecuencia estd en modo RUN, aumenta la velocidad.

oc/ee0

Decremento

Al navegar por un menu, mueve la seleccién hacia abajo a través de las pantallas
disponibles. Al editar un valor de parametro, disminuye el valor mostrado.
Cuandoel variador de frecuencia estd en modo FUNCIONANDO, disminuye la velocidad.




3 Panel de

©

Cambio

Seleccione el pardmetro visualizado en el estado STOP o RUNNING.
Seleccione el digito a modificar al modificar un valor de parametro




3 Panel de operacion

Llave Nombre Funcién
clave
CORRER Hace marchar el variador de frecuencia cuando se usa el modo de control del panel operador.
Esta inactivo cuando se utiliza el modo de control de terminal o comunicacion.
Detiene el variador de frecuencia cuando el variador esté en
Parada estado EN FUNCIONAMIENTO. Realiza una operacion de reinicio
RESS Reposicion ; 4
P cuando el variador esté en estado de FALLA.
Nota: Las funciones de esta tecla se pueden restringir usando la funcién F7-02.
) ) Realiza un cambio de funcién segtn lo definido por la configuracion de F7-01, por ejemplo, para
multifuncion | cambiar rapidamente

fuente de comando o direccion.

B Indicadores de estado

Hay cuatro indicadores LED de estado rojos en la parte superior del panel operativo.

Indicador Indicacion
ON indica el estado EN FUNCIONAMIENTO.
COR INTERMITENTE indica que se ha producido una caida de potencia.
RER OFF indica el estado STOP.
ON indica bajo control de terminal.
REMOTO INTERMITENTE indica bajo control remoto.
APAGADO indica que esta bajo el control del panel de operacion.
ADELANTE/RET ON indica rotacion inversa del motor.
ROCESO APAGADO indica rotacion del motor hacia adelante.

SINTONIZAR/T
C

BRILLANTEIndica una condicién de falla en el variador de CA.

APAGADO indicauna condicién normal en el variador de CA.

B Operaciones de Pardmetros

FO
uo
CA

Al

50.00

FPFO

INGRE | F1

INGRE

26

FO0 03

INGRE 1
INGRE

FO FO

FO0 02

0 —— > F0 03

C.A.

Al
FP

F1
FO

FO 26

FO0 02




3 Panel de

B Disposicion de parametros

Grupo de Descripcion Observa
parametros cion
FO a FF Grupo de parametros estandar Parametros de funcion estandar
Al aAE Grupo de parametros avanzados Correccion AI/AO
uo Grupo de parametros de estado EN EJECUCION Visualizacion de parametros basicos
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4 Configuracion rapida

4.1 Diagrama de flujo de configuracion

COMIENZO

Antes de encender

Instalar y cablear la unidad

Verifique los cableados

de poderSalidas de
alimentaciénEvariador de
C

Restaurar parametros ‘

SEGUIR

Param

FP-01

Param

Nombre del pardmetro Defecto Comisién

Instale y cablee el variador como se explica en los capitulos 1 a 3 del Manual del
usuario de los variadores de CA MD200.

Inicializacion de parametros 0

0: Sin operacién

01: Restaurar la configuracion predeterminada excepto

los parametros del motor 02: Borrar registros que

incluyen errores

03: Reservado

04: Parametros de

respaldo 05 a 19:

Reservado

20: Industria de movimiento mecanico (banda

transportadora) 21: Industria de inercia (ventilador)

22 a 500: Reservado

501: restaurar los parametros de copia de seguridad del usuario
NOTA: Se recomienda "Restaurar la confiquracién predeterminada” antes de poner

Nombre del parametro Defecto Comision

[ 22 ]




COMIENZO

Establecer parametros del

motor

4

Reallizar el autoajuste del

motor

A

Seleccionar fuente de

comando.

Seleccione el

canal de

configuracion de

A

SEGUIR

24 -

Param

F1-01

F1-02

F1-03

F1-04

F1-05

F1-37

F0-02

FO0-03

Param

Nombre del pardmetro Defecto Comisién
Placa de
identificacion del
motor

Potencia nominal del motor ‘ dependiente del ‘ 15
modelo

Unidad: kilovatios

Tension nominal del motor ‘ dependiente del ‘ 380
modelo

Unidad: V

Corriente nominal del motor ‘ dependiente del ‘ 34
modelo

Unidad:A

Frecuencia nominal del motor ‘ dependiente del ‘ 50
modelo

Unidad: Hz

Velocidad nominal del motor ‘ dependiente del ‘ 2800
modelo

Unidad: rpm.

Seleccion de sintonizacién automatica | 0 | 1

0: Sin autoajuste .
1: Autoajuste

estatico .

Pasos del .

autoajuste: .

1. Asegurese que la conexion UVW entre el variador de frecuencia de CAy el

motor no esté cortada por el contactor de salida; si esta cortado, manipule

manualmente el contactor de salida.

2. Establezca F0-02 = 0 (panel de operacion), para que la tecla RUN pueda iniciar el
procedimiento de sintonizacion.

3. Establezca F1-37 = 1, presione ENTER, luego el LED delpanel mostrara "TUNE".

4. Presiona la tecla RUN en el panel, luego el motor comienza a ajustarse
automaticamente, por lo general toma alrededor de 30

segundos para finalizar este ajuste automatico, espere hasta que el LED deje de
mostrar "TUNE"

Seleccién de fuente de comando 1

0: Panel operador(teclado y pantalla)
1: Control de E/S de terminal
2: Comunicaciones en serie.

Seleccién de canal de ajuste de
referencia de frecuencia principal

0: Ajuste digital F0-08 (pulsando@o@ puede revisar F0-08 facilmente, y el valor
revisado no se borraréa incluso después de apagarlo)

1: Ajuste digital FO-08 (pulsandoeo@ puede cambiar FO-08 facilmente, pero el valor
revisado se borrara después del apagado)
2: 1A
Nombre del pardmetro Defecto Comisién
6: configuracion de referencia multiple
7: PLC sencillo
8: DPI
9: configuracién de comunicacion




SEGUIR

Si F0-08 es la referencia de
frecuencia

Set F0-08

i Al es referencia de frecuenci
Setear IA

Si la multirefefencia es una
referencia de frecuencia

Setear valores de referencia
multiple

Si se utiliza alguna entrada digital

Setear funcién DI

SEGUIR

Param.

F0-08

F4-13

F4-14

F4-15

F4-16

FC-00

FC-0la
FC-07

F4-00

Param.

Nombre del pardmetro Defecto

Comisién

Frecuencia preestablecida 50.00

0 Hz a FO-10

Entrada minima de curva Al 0.00

0V aF4-15;

Porcentaje correspondiente de entrada

minima de IA 0.0

-100,0% a 100,0%

Entrada maxima de IA 10.00

F4-13 210,00 V

Porcentaje correspondiente de entrada

maxima de Al 100.0

-100,0% a 100,0%

Referencia 0 0.0

0,0% a 100,0%

Referencia 1o referencia 7 00

0,0% a 100,0%

Seleccion de funcién DI1 1

0: Sin funcién
1: Marcha adelante
(FWD), 2: Marcha
inversa (REV)
3.Control de tres hilos
4.Jog adelante (FJOG)
5: Jog atrés (RJOG)
6:Terminal ARRIBA
7: Terminal ABAJO
8:disminuye hasta
detenerse
9: Restablecimiento de
fallas (RESET)
10:RUN deshabilitado
11: Fallo externo entrada
normalmente abierta
12:Multireferencia terminal 1
13: Multi-referencia terminal 2
14: Borne 3 multireferencia
15: Multireferencia terminal 4
16: Terminal 1 paraSeleccién de tiempo de
aceleracion/deceleracion 18: Cambio de canal de ajuste
de referencia de frecuencia
19: Configuracién ARRIBA y ABAJO borrada (terminal,
panel de operacién) 20: Cambio de fuente de comando
21: Aceleracion/Deceleracionprohibido
22: PID
deshabilitado
23:Reset del
estado del PLC
Nombre del parametro Defecto

Comisién




SEGUIR Para
m.
F4-00
F4-01
Si se utiliza glguna salida digital
F4-02
F4-03
Setear la F5-02
funcipn DO

26 -

Nombre del pardmetro Defecto

Comisién

Seleccion de funcion DI1 1

30: Entrada de pulsos como referencia de frecuencia
(vélido solo para DI4)

32: Frenado por inyeccion de CC inmediato
33: Falla externa entrada normalmente
cerrada

34: Modificacion de frecuencia

habilitada

35: Sentido de operacién PID inverso

36: Parada externa 1

37: Conmutacion de fuente de

comando 2

38: Integral PID deshabilitado

39: Conmutacion entre referencia de frecuencia principal y frecuencia

preestablecida

40: Conmutacion entre referencia de frecuencia auxiliar y frecuencia

preestablecida

43: Conmutacioén de pardmetros PID
47: Parada de

emergencia (ES)

48: Parada externa 2

49: Deceleracion Frenado por
inyeccion de CC

50: Tiempo de funcionamiento claro
esta vez

51: control de dos hilos/control de tres hilos
52: Marcha atras prohibida

Seleccién de funcién DI2 I 4

Rango de ajuste igual que DI1.

Seleccién de funcién DI3 I 9

Rango de ajuste igual que DI1.

Seleccién de funcién DI4 | 12

Rango de ajuste igual que DI1.

Seleccion de funcién de relé (T/AT/C) ‘ 0




SEGUIR

SEGUIR

Para

0: Sin salida

1: accionamiento

de CAen

funcionamiento

2;Salida de fallo

3: Deteccion de nivel de frecuencia 1 salida
4: Frecuencia alcanzada

5: Funcionamiento a velocidad cero (sin
salida en la parada

6: Sobrecarga del motor pendiente

7: sobrecarga del convertidor

de frecuencia pendiente

11: Ciclo PLC completado

12: tiempo de ejecuciénacumulado
alcanzado

13: Frecuencia limitada

15: Listo para FUNCIONAR

17: Limite superior de frecuencia alcanzado
18: Limite inferior de frecuencia alcanzado (sin
salida en parada)

19: Subtension

20: configuracién de comunicacion
24: tiempo de encendido
alcanzadoacumulado

26: Frecuencia 1 alcanzada
28: Actual 1 alcanzado
30: Tiempo alcanzado

Nombre del parametro

Defecto

Comisién

57 |




Setear la funcion DO

4
Si se utiliza una salida analégica

Setear la funcion AO

Setar tiempo aceleracion
/desacel.

Si la acel/desacel es suave

Setear curva S

SEGUIR
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Param.

F5-02

F5-07

FO-17

FO0-18

F6-07

F6-08

F6-09

Param

Nombre del pardmetro Defecto

Comisién

Seleccién de funcién de relé (T/AT/C) 0

31: Entrada Al
excedidalimite

32: Pérdida de carga

33: Marcha atras

34: corriente cero

36: Corriente de salida que excede el limite

37: Limite inferior de frecuencia alcanzado (con salida en
parada)

38: Salida de alarma

40: tiempo de ejecucion actual alcanzado
41: Salida de fallo

Seleccion de la funcion AO 0

frecuencia de funcionamiento

Establecer frecuencia

corriente de salida

par de salida

potencia de salida

voltaje de salida

Entrada de pulsos (100% correspondiente a 20 kHz)
Al

12: Configuracién de

comunicacion

N arwedhdR o

13: Velocidad de rotacion

del motor

14: Corriente de salida (100% correspondiente a 100 A)
15: Tensién de salida (100% correspondiente a 1000 V)

Tiempo de aceleracion 1 Depende del
modelo

0.0 a 6500.0s

Tiempo de desaceleracion 1 Depende del
modelo

0.0 a 6500.0s

Modo de aceleracién/desaceleracion | 0 |

0: linealaceleracién/desaceleracién
1: Aceleracién/desaceleracion de curva S estatica
2: dinamicoAceleracién/desaceleracion de la curva S

Nombre del parametro Defecto

Comisién




SEGUIR
SEGUIR Para Nombre del pardmetro Defecto Comisién
m
Setear parametros F3-00 Seleccién de curva V/IF ‘ 0 ‘
de FV
0: V/F lineal
1: multipunto V/F
F3-01 refuerzo de par | 0.0 |
0,0 a 30,0 %;
NOTA: si es 0, entonces se activa el refuerzo de par automatico y se recomienda
utilizar el refuerzo de par automatico.
F3-02 Limite de frecuencia del refuerzo de par | 50.00 |
0,00 Hz a la frecuencia de salida maxima
F3-03 Frecuencia V/F multipunto 1 | 0.00 |
0,00 Hz a F3-05
F3-04 Tensién V/F multipunto 1 I 0.0 |
0,0100,0V
F3-05 Frecuencia V/F multipunto 2 I 0.00 |
F3-03 a F3-07, Hz
F3-06 Tensién V/F multipunto 2 I 0.0 |
0,02100,0V
F3-07 Frecuencia V/F multipunto 3 | 0.00 |
F3-05 a frecuencia nominal del motor F1-04, Hz
F3-08 Tensién V/F multipunto 3 | 0.0 |
v 0,02100,0V
EJECUCION de Utilice el panel de operacion, el terminal de entrada digital o el control de
prueba comunicacién en serie para iniciar el variador de frecuencia, verifique si el
rendimiento en funcionamiento satisface su aplicaciéon. En caso afirmativo,
avance al siguiente paso; en caso negativo, vuelva a verificar.
Finalizar
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5 ParametroMesa

5 Tabla de parametros

5.1 Introduccién

Los grupos Fy A incluyen parametros de funcién estandar. El grupo U incluye los parametros de la funcién de monitoreo y los parametros
de comunicacion de la tarjeta de extension.

5.2 Parametros estandar

frecuencia

Param. Param. Nombre Rango de Defecto ComunicacionesD
No. ajuste ireccion
Grupo FO: Parametros Estandar
1: Control vectorial de
F0-01 Modo de control del motor 1 _ . 2 0xF001/0x0001
realimentacion (FVC) 2: Control
VIF
0: Panel de operacion
F0-02 Seleccion de fuente de comando | 1: terminalesControl 0 0xF002/0x0002
de E/S
2: comunicaciones
serie.
0: Configuracién digital (sin retencion al
apagar) 1: Configuracion digital (con retencion
al apagar)
i0 j 2:1A
F0-03 Seleccw_n de canal de.ajus.te c_ie . 0 OXF003/0X0003
referencia de frecuencia principal | 5: referencia de pulso (D14)
6: Multi-referencia
7: PLC sencillo
8: referencia PID
9: Comunicaciones en serie.
Fo-04 | Seleccion de canal de ajuste Lo mismo con FO-03 0 0XFO04/0X0004
de referencia de frecuencia
auxiliar
Valor ba§e del rango d? » 0: relativo a la frecuencia maxima
FO0-05 referencia de frecuencia auxiliar - relati Ia ref ia de f ia principal 0 0xF005/0x0005
para el calculo principal y auxiliar 1: relativo a la referencia de frecuencia principal
Rango de referencia de
F0-06 frecuencia auxiliar para célculo 0% a 150% 100% 0xF006/0x0006
principal y auxiliar
Fo-g7 | Seleccion de configuracionde | ) - o 00 0XF007/0X0007
referencia de frecuencia final
F0-08 Frecuencia preestablecida 0,00 a méax. frecuencia (FO-10) 50,00 Hz 0xF008/0x0008
0: Ejecutar en la direccién predeterminada
F0-09 Direccion de carrera 1: Ejecutar en la direccion inversa a la direccion 0 0xF009/0x0009
predeterminada
FO-10 max. frecuencia 50,00 a 500,00 Hz 50,00 Hz 0xFOOA/OX000A
0: Establecido
Configuracién del canal del porFo-12
Fo1p | comtguracion delcanalde LA 0 0XFOOB/0X000B
limite superior de frecuencia :
2: Panel de operacion
externo
4: Referencia de pulso
(DI14)
5: Referencia de comunicacién
FO0-12 Limite superior de referencia de | FO-14 a FO-10 50,00 Hz 0xFO0C/0x000C
frecuencia
FO0-14 Limite inferior de referencia de 0,00 Hz al limite superior de frecuencia (FO-12) 0,00 Hz 0xFOOE/OX000E
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Depend

F0-15 Frecuencia de carga 0,8a 12,0 kHz e del 0OxFOOF/0x000F
modelo
Fo-16 Frecuencia portadora ajustada O:De5§§tivado 1 0XFO10/0x0010
con la temperatura 1: Habilitado
0,00 a 650,00 s (F0-19=2)
X - Depend
FO0-17 Tiempo de aceleracionl 0.0 a 6500.0s (FO-19=1) e del 0xF011/0x0011
0 a 65000s (FO-19=0) modelo
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5 ParametroMesa

Param. Param. Nombre Rango de Defecto ComunicacionesD
No. ajuste ireccion
0,00 a 650,00 s (F0-19=2)
. - Depend
F0-18 Tiempo de deceleracionl 0.0 a 6500.0s (F0-19=1) e del 0xF012/0x0012
0 a 65000s (F0-19=0) modelo
» » . 0:1s
F0-19 AceIergcmn/desaceleramonunld 1:01s 1 OXFO12/0x0013
ad de tiempo
2:0,01s
0: no remanente
Fop3 | Remanentedela _ 0 0XFO17/0x0017
frecuencia de ajuste 1: retentivo
digital al detenerse
Acel iSriDecel onf | 0: Frecuencia méaxima (F0-10)
F0-25 celeracion/beceleracionirecuencl) . Referencia de frecuencia 0 0xF019/0x0019
a base de tiempo
2:100 Hz
Frecuencia base para 0: frecuencia de funcionamiento
F0-26 0 O0xFO1A/Ox001A
ARRIBA/ABAJO 1: Referencia de frecuencia
modificacién durante la ejecucion
Grupo F1: Parametros del Motor 1
. ) ’ ) Depend
F1-01 Potencia nominal del motor 0,1 a 5,5 kilovatios e delp 0xF101/0x0101
modelo
F1-02 | Tensién nominal del motor 12600V . Ejpend 0XF102/0x0102
modelo
F1-03 | Corriente nominal del motor 0.012 30,00 A . dDeTpe”d 0XF103/0x0103
modelo
) . . ) Depend
F1-04 Frecuencia nominal del motor 0,01 Hz a méax. frecuencia e del 0xF104/0x0104
modelo
. . Depend
F1-05 Velocidad nominal del motor 1 a 65535 rpm e del 0xF105/0x0105
modelo
Flop | Resistenciadel estator del 0,001 a 65,535 ohmios Depende | £106/0x0106
motor asincrono del ajuste
automatico
Fro7 | Resistencia del rotor del 0,001 a 65,535 ohmios Depende | ¢107/0x0107
motor asincrono del ajuste
automatico
Flog | Reactanda inductiva de fuga 0,001 a 65,535 mH Depende | r108i0x0108
de motor asincrono del ajuste
automatico
Floo | Reactanciainductiva mutua 0,001 a 65,535 mH Depende | r100/0x0100
del motor asincrono del ajuste
automatico
F1.10 | Comente sincarga del motor 0.01A a F0-03 Depende | c100/0x010A
asincrono del ajuste
automatico
» i 0: Sin ajuste automatico
F1.37 | Seleccion del método de 1: autoajuste esttico 1 0 OXF125/0x0125
autoajuste del motor
2: Autoajuste completo
Grupo F2: Parametros de control vectorial
F2-00 Ganancia proporcional 1 del lazo | 1 a 100 30 0xF200/0x0200
de velocidad
F2-01 Tiempo integral de lazo de 0,01a10,00s 0.50s 0xF201/0x0201
velocidad 1
F2-02 Frecuencia de conmutacion 1 0,00 a F2-05 5,00 Hz 0xF202/0x0202
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F2-03 Ganancia proporcional 2 del lazo | 1 a 100 20 0xF203/0x0203
de velocidad

F2-04 Tiempo integral de lazo de 0,01a10,00s 1.00s 0xF204/0x0204
velocidad 2

F2-05 Frecuencia de conmutacion 2 F2-02 hasta max. frecuencia 10,00 Hz 0xF205/0x0205

F2-06 Ganancia de compensacion de 50% a 200% 100% 0xF206/0x0206
deslizamiento SVC/FVC

F2-07 Tiempo de filtro de realimentacion | 0.000 a 0.100s 0.050s 0xF207/0x0207
de velocidad SVC

Fo.0g | Control de vectoresganancia 0a 200 0 0xF208/0x0208
de sobreexcitacion
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5 ParametroMesa

Para. Mao. Para. Name Setting Range Detault Comms. Address
0:Fz-10
1: A
Fuente de fimite d 2: panel operador
uente de imite de paren .
Fz-09 cortrol de welocidad 4Referenc|a. phulzos(DE) 1] O F209 0 02 09
§: Com. serie
RN, AT, A4
7o b, (R, A7
Fa.qp | uste digital dellimite depar | o opy 1500% | OxF20AMDZ0A
en el control de welocidad
0: F2-10
1: 4
2:0perador
Fuerite de fimite de par en 4: Referenc pulsos (D)
Fz-11 . P o Do F20B/0x0208
z;n;:: rd: 2?:;?:2 ien 5: Referencia Comunicacion
4 B: . A, ALY
7o, (A1, 212
g:F2-12
Ajuste digital del imite de par
F2-12 | enel control de welocidad (2n 0.0%to 200.0°% 160.0% O F20B/O 0208
estado regenerativo)
Faqg | Fanancia de Huste de exahadin | ;o enng 10 i F 20000200
proporcional
Fa.4 | FEnancisintegral de juste 0t 60000 10 i F 20 ED20E
de excitacion
F.15 | Dananeiade ajuste de par Dta BOOOD 10 0 F20F D207
proporcional
F2-16 | Auste de parganancia integral | Oto 60000 o O F2 10000210
A
|
F2-17 | Propiedad de bucle de velovidad | | 7 pecammcs - n oo O F 21100211
1: Hablirado
Separackn
rregral
I Deshabliiado
1: Hablikado
F2-1% Ganancia de avance de par 20to 100 a0 O F21z20a0212
F2-19 | Tiempa de filtro de awance de par| 10 to 200 a0 O F2130a0213
max. coeficiente de par de campol
FE&21 | 2000 de debiltamienta 50% to 200°% 20°% D F2 1500215
- . . 0.0%: nolimit
F2-22 Limite de potencia regenarativa 0.1% 1o 200 0% 0.0% O F2 1600216
Grupo F3: Pardmetros “F Control
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Param. ParamNombre Rango de Defecto ComunicacionesDi
No. ajuste reccion
0: V/F lineal
X o, 1: multipunto V/F
F3-00 Configuracion de la curva V/F - 0 0xF300/0x0300
10: Separacion completa
VIF
11: Separacion media V/F
0,0%: impulso automético
F3-01 refuerzo de par 0,0% 0xF301/0x0301
0,1% a 30%
F3-02 Frecuencia de corte del refuerzo | 0,00 Hz a méax. frecuencia 50,00 Hz 0xF302/0x0302
de par
F3-03 Frecuencia V/F multipunto 1 0,00 Hz a F3-05 0,00 Hz 0xF303/0x0303
F3-04 Tension V/F multipunto 1 0,0% a 100,0% 0,0% 0xF304/0x0304
F3-05 Frecuencia V/F multipunto 2 F3-03 a F3-07 0,00 Hz 0xF305/0x0305
F3-06 Tensién V/F multipunto 2 0,0% a 100,0% 0,0% 0xF306/0x0306
F3-07 Frecuencia V/F multipunto 3 F3-05 a la frecuencia nominal del motor (F1-04) 0,00 Hz 0xF307/0x0307
F3-08 Tensién V/F multipunto 3 0,0% a 100,0% 0,0% 0xF308/0x0308
F3-09 Ganancia de compensacion de 0,0% a 200,0% 0,0% 0xF309/0x0309
deslizamiento
F3-10 Ganancia de sobreexcitacion V/F | 0 a 200 64 0xF30A/0x030A
0: Establecido
por F3-14
1 1A
2: Panel de operacion
Fuente de tension
F3-13 - externo 0 0xF30D/0x030D
para separacion V/F 4: Referencia de pulso
(D14)
5: Multi-referencia
6: PLC sencillo
7: referencia PID
8: Comunicaciones en serie.
v 100,0% corresponde a la tension
nominal del motor.
F3-14 Auste d}gltal de tension para 0V a la tensién nominal del motor oV 0xF30E/0x030E
separacion V/F
F315 | VOlf e tiempo de 0,021000,0' 0.0s 0XF30F/0X030F
ese| subida de la
a | relacién V/F
Fae | llempo de caidade 0,021000,0' 0.0s 0XF310/0x0310
tensién de separacion V/IF
Seleccién de modo de 0: Frecuencia y voltaje decreciendo a 0
F3-17 ) independientemente 0 0xF311/0x0311
parada para separacion V/F i X B
1: Frecuencia decreciente después de que el
voltaje descienda a 0
F3-18 Nivel de limite actual 50% a 200% 150% 0xF312/0x0312
. - X 0:Desactivado
F3-19 Seleccion de limite de corriente N 1 0xF313/0x0313
1: Habilitado
F3-20 Ganancia de limite actual 0a100 20 0xF314/0x0314
Fapp | Factordecompensaciondela | 5400, 50% 0XF315/0x0315
velocidad que multiplica el
nivel del limite actual
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5 ParametroMesa

Param.

No.

Param. Nombre

Rango de
ajuste

Defecto

ComunicacionesD
ireccion

F3-22

Voltajelimite

330,0 a800,0V

Fase Unica
:390,0 vV
Tres
fases:760.0V

0xF316/0x0316

F3-23

Seleccion de limite de voltaje

0:Desactivado
1: Habilitado

0xF318/0x0317

F3-24

Ganancia de frecuencia para
limite de tension

0al00

50

0xF318/0x0318

F3-25

Ganancia de tension para limite
de tension

0al00

30

0xF319/0x0319

F3-26

Umbral de aumento de
frecuencia durante el limite de
tension

0a50Hz

5
herzios

OxF31A/0x031A

F3-27

Constante de tiempo de
compensacion de deslizamiento

0,1a10,0s

0.5

0xF31B/0x031B

Grupo F4: Terminales de entrada

F4-00

Seleccion de funcién DI1

F4-01

Seleccién de funcién DI2

0: Sin funcién

1: Marcha adelante
(FWD)

2: Marcha inversa
(REV)

3: Control de tres hilos

4: Jog adelante

(FJOG)

5: Jog atras (RJOG)

6: Terminal ARRIBA

7: Terminal ABAJO

8: desacelera

hasta detenerse

9: Restablecimiento de

fallas (RESET)

10: RUN

deshabilitado

11: Fallo ext.entrada normal abierta
12: Multireferencia terminal 1

13: Multi-referencia terminal 2

14: Borne 3 multireferencia

15: Multireferencia terminal 4

16: Terminal 1 para
aceleracién/desaceleracionseleccion de tiempo
18: Cambio de canal de configuracion
de referencia de frecuencia

19: Configuracion ARRIBA y ABAJO
borrada (terminal, panel de operacion)
20: Cambio de fuente de comando

21: Aceleracién/Desaceleraciénprohibida
22: PID

deshabilitado

23:Restablecimient

o del estado PLC

30: Entrada de pulsos como referencia de
frecuencia (En modelo MD200XXX, es valido
para terminal DI4; En modelo MD200XXX-
NC), es vélido para terminal DIO)

0xF400/0x0400

0xF401/0x0401
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Param. Param. Nombre Rango de Defecto ComunicacionesDi
No. ajuste reccion
32: Frenado por inyeccion de CC
y B inmediato 33: Entrada normalmente
F4-02 Seleccion de funcién DI3 cerrada por falla externa 34: 9 0xF402/0x0402
Modificacion de frecuencia habilitada
35: Direccién de operacion PID
F4-03 Seleccion de funcion DI4 . 12 0xF403/0x0403
inversa
36: Parada externa 1
37: Conmutacion de fuente de
comando 2 38: Integral PID
deshabilitado
39: Conmutacion entre referencia de
Seleccion de funcion de frecuencia principal y frecuencia
F4-04 entrada de terminal DIO preestablecida
(solo se usa en el modelo 40: Conmutacion entre referencia de
MD200XXX-NC) frecuencia auxiliar y frecuencia
preestablecida
43: Conmutacion de
parametros PID 47: Parada
de emergencia (ES)
48: Tope externo 2
49: Deceleracion Frenado por
inyeccion de CC 50: Tiempo de
funcionamiento claro esta vez
51: control de dos hilos/control de tres
hilos 52: Marcha atras prohibida
(Final)
F4-10 tiempo de filtro DI 0.000s a 1.000s 0.010s 0xFA0A/0x040A
0: modo de control de dos hilos 1
1: modo de control de dos hilos 2
F4-11 Modo de control de E/S de ) 0 0xF40B/0x040B
; 2: modo de control de tres hilos 1
terminal
3: modo de control de tres hilos 2
F4-12 Terminaltasa ARRIBA/ABAJO 0,001 a 65,535 Hz/s 1.000 Hz/s | OxF40C/0x040C
F4-13 Curva All min. aporte 0,00V a F4-15 0,00V 0xF40D/0x040D
F4-14 | POrcentaje correspondientede la |y o, oo 4 100,00 00% | OXFAOE/OXO40E
curva Al 1 min. aporte
F4-15 Curva Al 1 méx. aporte F4-13a 10,00 V 10,00 V 0xF40F/0x040F
Fa-16 | COMespondienteporcentaje -100,00% a 100,0% 100,0% | 0XF410/0x0410
de Alcurvel max. aporte
F4-17 Tiempo de filtro Al1 0.00s a 10.00s 0.10s 0xF411/0x0411
F4-18 Curva Al 2 min. aporte 0,00 V a F4-20 0,00V 0xF412/0x0412
orcentaje correspondientede la
Fa1o |P 4e corespond -100,00% a 100,0% 00% | OxF413/0x0413
curva Al 2 min. aporte
F4-20 Curva Al 2 méax. aporte F4-18 a 10,00 V 10,00 V 0xF414/0x0414
Fap1 | Porceniaje comespondientede la | o oo 4 100,006 100,0% | 0xF415/0x0415
curva Al 2 max. aporte
Fa4-pp | Panel decontrol extemo 0,00210,00s 010s | OxXF416/0x0416
tiempo de filtrado del
potenciometro
F4-28 Pulso min. aporte 0,00 kHz a F4-30 0,00kHz 0xF41C/0x041C
Fapg | COMespondienteporcentaje -100,00% a 100,0% 00% | OxF41D/0x041D
de pulso min. aporte
F4-30 Pulso max. aporte F4-28 a 20,00 kHz 50,00kHz O0xF41E/0x041E
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5 ParametroMesa

Fa3p | Correspondienteporcentaje -100,00% a 100,0% 100,0% | OXFALF/OX041F
de pulso max. aporte
F4-32 Tiempo de filtro de pulso 0.00s a 10.00s 0.10s 0xF420/0x0420

=57



Para. M.

Faram. Hombre

Rangs. de

o die

Fa4-33

Seleccion de curva de Al

Seleccion o2 13 cung oel
paencitmetro dal panel
de operackn edemal:

Cuna 1 (2 punics, wer
Fi-13 b F4-16)

Z Cuna 2 (2 pumos, ver
Fi-18 B0 F4-21)

Sakecckin de cuna o2 Al
1: Cung 1 {dos punics,
ver Fi-13 a F4-16)

7 Cuna 2 (dos purios,
ver F4-18 3 Fé-21)

|

Do F21/0m0421

Fea4

Selecoion de configuracién
cuando Al es menor que
entrada min.

Selecciin de configurackin
cuando el

del panel de operackin
adema s Inferkr 3
emrada min.

I Porcentale
comespondiente de enfrada
min. 12 0%

Selecciin de comfigurackin
cuando Al menar gue
emrada min.

(T Porcentzle
camespondiente de entrada
il

1- 00%

oo

O P2 2022

Fa-25

Fetarda D1

0.0to 2600.0=

0.0=

O F b2 2023

F4-36

Fetardo D12

0.0 to 3600.0=

0.0=

O F ek ehimiiegz g

Fa-37

Fetardo D12

0.0 to 3600.0=

0.0=

O Pk S 0ezs
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5 ParametroMesa

Param.

No.

Param. Nombre

Rango de
ajuste

Defecto

ComunicacionesD
ireccion

Fa-38

Seleccionl de modo activo DI1

Modo activo DI4:
0: Nivel alto activo
1: Nivel bajo
activo

Modo activo DI3:
0: Nivel alto activo
1: Nivel bajo
activo

Modo activo DI2:
0: Nivel alto activo
1: Nivel bajo
activo

Modo activo DI1:
0: Nivel alto activo
1: Nivel bajo
activo

00000

0xF426/0x0426

F4-41

Tipo de terminal DIO

0: Dl/entrada de pulsos
1: hacer

Grupo F5: Terminales de
salida

0xF429/0x0429

F5-02

Seleccién de funcién de relé
(TIATIC)

F5-04

Seleccién de la funcién de
salida del terminal DIO
(solo se usa en el modelo
MD200XXX-NC)

0: Sin salida

1: accionamiento
de CAen
funcionamiento

2: Salida de fallo

3: Detecci6n de nivel de frecuencia 1 salida
4: Frecuencia alcanzada

5: Funcionamiento a velocidad cero (sin
salida en la parada)

6: Sobrecarga del motor pendiente

7: sobrecarga del convertidor

de frecuencia pendiente

11: Ciclo PLC completado

12: acumulativotiempo de ejecucién
alcanzado

13: Frecuencia limitada

15: Listo para FUNCIONAR

17: Limite superior de frecuencia alcanzado

18: Limite inferior de frecuencia alcanzado (sin
salida en parada)

19: Bajo voltaje

20: configuracién de comunicacion
24: acumulativotiempo de encendido
alcanzado

26: Frecuencia 1 alcanzada

28: Actual 1 alcanzado

30: Tiempo alcanzado

31: Entrada Al

excedidalimite

32: Pérdida de carga

0xF502/0x0502

0xF504/0x0504
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33: Marcha atras
34: corriente cero
36: Corriente de salida que excede el limite

37: Limite inferior de frecuencia alcanzado (con
salida en parada)

38: Alarmaproduccién

40: Tiempo de funcionamiento
actual alcanzado

41: Salida de fallo
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5 ParametroMesa

Param.
No.

Param. Nombre

Rango de
ajuste

Defecto

ComunicacionesD
ireccion

F5-07

Seleccion de la funcion AO

: frecuencia de funcionamiento
: Referencia de frecuencia

: corriente de salida

: par de salida

0

1

2

3

4: potencia de salida
5: voltaje de salida
6: Entrada de pulsos
7 1A

8: Potenciémetro del panel de operacion

externo

10: Longitud

11: valor de conteo

12: Referencia de comunicacion

13: Velocidad del motor

14: corriente de salida

15: Voltaje de salida

16: Par de salida del motor (valor real)

0xF507/0x0507

F5-10

Coeficiente de desplazamiento
cero de AO

-100,0% a 100,0%

0,0%

0xF50A/0x050A

F5-11

ganancia de OA

-10.00 a 10.00

1.00

0xF50B/0x050B

F5-18

Relélsalidaretardo

0.0 a 3600.0s
PN

0.0s

0xF512/0x0512

F5-20

Retardo de salida DIO

0.0 a 3600.0s ! ! ! ! ! I

0.0s

0xF514/0x0514

F5-22

DO seleccién de modo activo 1

Modo activo DIO:
0:l6gica positiva
1:Negativoldgica

Relé lactivo
modo:

0:l6gica positiva
1:Negativoldgica

Reservado

|

0000

0xF516/0x0516

Grupo F6: Control de
arranque/parada

F6-00

Modo de inicio

0: inicio directo
1: atrapar un motor que gira

0xF600/0x0600

F6-01

Modo de atrapar un motor
giratorio.

0: Desde la frecuencia
de parada

1: Desde 50 Hz
2: desde max. frecuencia

0xF601/0x0601

F6-03

Frecuencia de inicio

0,00 a 10,00 Hz

0,00 Hz

0xF603/0x0603

F6-04

Tiempo de retencién de
frecuencia de inicio

0,0a100,0s

0.0s

0xF604/0x0604

F6-07

Modo de
aceleracién/desaceleracion

0: linealaceleracién/desaceleracién

1: Aceleracién/desaceleracion de curva S
estatica

2: dindmicoAceleracién/desaceleracion de la
curva S

0xF607/0x0607
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Proporcién de tiempo del

0xF608/0x0608

F6-08 L 0,0 % a (100,0 % —F6-09) 30,0%
segmento de inicio de la curva
S
Proporcién de tiempo del
F6-09 0,0 % a (100,0 % —F6-08) 30,0% 0xF609/0x0609

segmento final de la curva S
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5 ParametroMesa

Par. Ma. Param. Mombre Rango ajuste Dafecto Comunic. Direcc
Fi-10 | Modo de parada 0: para x Rampa 0 D PO ADRDRA
1: paro x Inercia
Fe.qq | frecuencia amanque del 0.00 Hza frequencia maxima 0.00Hz  |DxFEOBMOXDGOR
franado porinyecciin CC 2
Fh-12 T.retardo frenadopirece.de CCH 0.0to 100.0= 0.0= O FEOC D060 C
FG-13 Hivel 2 frenado plinyeccidn de CO 0% to 100°% A0 O FEODWDOG0 0
Fh-14 Frenado pdinyecs CC2 Tacive | 0.0to 100.0= 0.0= 0= FEOEDxOG0 E
Fii-21 Tiempo de desmagnetizacian 0.00= to 5.00= 0.4h= O FE S0 06 15
Fi-22 miln. frecuencia de salida 0.00 Hz to FE-11 0.00 Hz e 6 GO 165
FG-23 Reservado por el fabricante 1to 100 0 O FE17 00617
Group F7: Keypad Opergtion and LED Display
0: Deshabiltada
FrO0 | Comprobacian de la partalla LED| oo 0 O FRO0DTO0
predeterminada 1: Habilitada
0:tecla MF. K deshabiltada
1: Conmutacion de control ramota (terminal o
Ccomunicacion)a control porteclado
. . 2: Conmutacidn entre rotacion hacia adelanite v
Fr-01 Seleccion de funcibn deteda rotacion hacia atras 1] O P70 00701
hdF .k
3: Jog adelante
4: Jogimversa
§: Conmutacian del modo de visualizaciin de
parametros
0: STOP/RESET Tecla solo habilitada por
teclado
F7-02 Funcion Tecla STOPYRESET 1 0w FYOZMOx0702
uneten feca 1: 5TOR/RESET Tecla habiltada en cualquier " *
mado de contral.
ooooa FFFF
T e = 4 I 2 LI
I —
Favrwrcatesans )
T e e 001
Teramrcemica
et ek 4
Parametros de funciarnarmint sty
arametros de funcionaminto T
Fro3 | 4.1a paritalla LED 1 oo1F Ox FTO30x0703
15 14 13 12 11 109 &
I_ =
Tarmmion A0
_Hnr.t:
wroe e coancoacs
e
ST o
vy Longuius
3 refwrencm
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Par. Mo. Para. Mombre Rango agjuste Defecto direccion Cormuni;
ooodta FFFF
T e F 4 3 X t @
Parametros de hiarcha de la _—
Fr-o4 pantalla LED 2 15 14 13 42 1 0 9 & oono DxF 7040704
L
oC wge
|0 referenca
Sl erencaSuese i
B )
e )
B
poodta 1FFF
7685 43210
L e
T iy b ()
O s
00 s
—,
FR06 | Parametros de parada de la T DO | OxFTOSANDTOS
partalla LED
15 14 13 12 11 10 9 &
I—'.'U:I' LT
LS e
refaranca 210
S P e
S ez
B -]
B =
F7-06 | Coeficiene visa webcidad canga| 0.0001to 65.000 1.0000 DxF 7060706
F7-07 | Temperatura disipader calor IGET| 0°Cto 100°C O FPOT 00707
F7-02 | Produccidn en sere 200 OuFFORM0708
F7-09  |tiempo de func. acumualatie Oto 655350 O FPO9 00708
F7-100 | wersién software de rendimiento | - DxFFOATNOTOA
F7-11 | wersion de software de funcin | - 0xF7OB/Ox070H
10ta 23
ToOmED 02 10aneE 1
Mimero de lugares feoime) 02 LG1RLE
. 2910 1 lugar secimal
F7-12 decimales parala : zu:.:::é:ma;m M OxFFOCOx070C
visualizacion de |3 weacidad
de carga e ————
dechmales de L-14
@ Jdecimal place
1: 1 decimal plcs
2 2 decimal places
I 3decimal places
F7-13 | Tiempo de encendido acumulade | Oto B5535 h O FFODM07O0




5 ParametroMesa

Param. Param. Nombre Rango de Defecto Comunicaciones
No. ajuste Direccion
F7-14 Consumo de energia 0 a 65535 kWh - 0xF70E/0x070E

acumulativo
Grupo F8: Funciones Auxiliares
F8-00 Referencia de frecuencia jog 0,00 Hz a max. frecuencia 2,00 Hz 0xF800/0x0800
F8-01 Jog tiempo de aceleracion 0.0 a 6500.0s 20.0s 0xF801/0x0801
F8-02 Tiempo de desaceleracion 0.0 a 6500.0s 20.0s 0xF802/0x0802
manual
F8-03 Tiempo de aceleracion 2 0.0 a 6500.0s 20.0s 0xF803/0x0803
F8-04 Tiempo de desaceleracion 2 0.0 a 6500.0s 20.0s 0xF804/0x0804
F8-07 Tiempo de aceleracion 4 0.0 a 6500.0s 0.0s 0xF807/0x0807
F8-08 Tiempo de desaceleracion 4 0.0 a 6500.0s 0.0s 0xF808/0x0808
-
Fg-12 | l'empo dezonamuertade 0,023000,0 s 0.0s 0xF80C/0x080C
conmutacion de
avance/retroceso
. B 0:Desactivado
F8-13 Seleccién de marcha atras . 0 0xF80D/0x080D
1: Habilitado
Modo de funcionamiento 0: Ejecutar en el limite inferior de
F8-14 cuando la referencia de referencia de frecuencia 1: Detener 0 0xF80E/0x080E
frecuencia es inferior al |2 Ejecutar avelocidad cero
limite inferior de frecuencia
| -
Fe-16 | Umbral detiempo de 0265000 horas oh 0xF810/0x0810
encendido acumulativo
Fgy7 | Umbral de tiempo de 0265000 horas oh 0xF811/0x0811
funcionamiento
acumulativo
- . O:Desactivado
F8-18 Seleccién de proteccion de . 0 0xF812/0x0812
inicio 1: Habilitado
F8-19 Valor de deteccion de 0,00 Hz a méx. frecuencia 50,00 Hz 0xF813/0x0813
frecuencia 1
F8-20 Histéresis de deteccion de 0,0%a 100,0% 5,0% 0xF814/0x0814
frecuencia 1
Fgp1 | Ancho dedeteccion de 0,0%a 100,0% 00% | OxF815/0x0815
la frecuencia objetivo
alcanzada
Fep5 | Frecuenciadeconmutacion |, s frecuencia 000Hz | OxF819/0x0819
de acel. tiempo 1y acel.
tiempo 2
Frecuencia de cambio de
F8-26 PO 0,00 Hz a méx. frecuencia 0,00 Hz 0xF81A/0x081A
desaceleracion. tiempo 1y
desaceleracion. tiempo 2
jori 4 0:Desactivado
F8-27 Establezca la pr!?rldad mas N 0 OXF81B/0X081B
alta para la funcion JOG del 1: Habilitado
terminal
F8-30 Deteccién de frecuencial 0,00 Hz a méx. frecuencia 50,00 Hz OxF81E/0X081E
F8-31 Ancho de deteccién de 0,0%a 100,0% (frecuencia max.) 0,0% 0xF81F/0x081F
frecuencial
F8-34 Nivel de deteccion de corriente | 0,0 %a 300,0 % (corriente nominal del motor) 5,0% 0xF822/0x0822
cero
F8-35 Retardo de deteccién de 0,01sa600,00s 0.10s 0xF823/0x0823
corriente cero
. 0.0 % (sin detectar)
F8-36 Umbral de sobrecorriente de X X 200,0% 0xF824/0x0824
salida 0.1 % a 300,0% (corriente nominal del motor)
Fg-a7 | Retardo de deteccion de 0.00s a 600.00s 000s  |0xF825/0x0825
sobrecorriente de salida
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F8-38 Nivel de deteccion de 0,0 %a 300,0 % (corriente nominal del motor) 100,0% 0xF826/0x0826
corrientel
F8-39 Ancho de deteccién de 0,0 %a 300,0 % (corriente nominal del motor) 0,0% 0xF827/0x0827
corrientel
» X » 0:Desactivado
F8-42 Funcién de temporizacion . 0 0OxF82A/0x082A
1: Habilitado
) - 0: Establecido
F8-43 Canal de configuracion del 0 0xF82B/0x082B
tiempo de funcionamiento por F8-44 1: 1A
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5 ParametroMesa

sincrono de velocidad

1: Habilitado

Param. Param. Nombre Rango de Defecto ComunicacionesD
No. ajuste ireccion
F8-44 Tiempo de ejecucion 0,0 a 6500,0 minutos 0,0 0xF82C/0x082C
minutos
F8-45 Limite inferior de voltaje de 0,00 V a F8-46 3,10V 0xF82D/0x082D
entrada Al
F8-46 Limite superior de voltaje de F8-45 a 10,00 V 6,80 V 0xF82E/0x082E
entrada Al
0: Trabajando durante el
F8-48 Modo de trabajo del ventilador de | funcionamiento del variador 0 0xF830/0x0830
refrigeracion X .
1: Trabajando continuamente
2: trabajando cuando se alcanza la temperatura
F8-49 Frecuencia de despertar F8-51 a max. frecuencia (FO-10) 0,00 Hz 0xF831/0x0831
F8-50 Tiempo de retraso de despertar | 0.0 a 6500.0s 0.0s 0xF832/0x0832
F8-51 Frecuencia de hibernacion 0,00 Hz a frecuencia de activacion (F8-49) 0,00 Hz 0xF833/0x0833
F8-52 Tiempo de retraso de hibernacion | 0,0 a 6500,0 s 0.0s 0xF834/0x0834
F8-53 Umbral de tiempo de ejecucion 0,0 a 6500,0 minutos 0,0 0xF835/0x0835
esta vez minutos
i - i
P54 | COMECCiON depotenciadesalida | o 500,004 100,0% | 0xF836/0x0836
coeficiente
F8-55 Tiempo de desaceleracion de 0,0 a6500,0s 10.0s 0xF837/0x0837
emergencia
leccio | 0:Desactivado
Fe57 | Seleccion de contra 0 0XF839/0x0839

Selecciona si habilitar la funcién de control sincrono de velocidad.
Esta funcién significacomunicacién de datos de direccién entre dos o mas variadores de CA a través de CANIlink, implementando la
frecuencia objetivo de uno o mas esclavos para sincronizarlos con la del maestro.
Cuando esta funcion esta habilitada, las direcciones de comunicaciéon CANlink del maestro y los esclavos se combinan
automaticamente. La tasa de baudios en el control sincrono de velocidad se establece en Fd-00.

F8-58

Seleccién de maestro y
esclavo en control sincrono

0: Maestro
1: esclavo

OxF83A/0x083A

Se utiliza para seleccionar si el convertidor de frecuencia es maestro o esclavo. Cuando el variador de velocidad es esclavo, configure
F0-03 = 9 para configurar la referencia de frecuencia a través de la comunicacién.

Grupo F9: Falla y Proteccion

0:Desactivado

salida

1: Habilitado

F9-00 Proteccion de sobrecarga del N 1 0xF900/0x0900
motor 1: Habilitado
F9-01 Ganancia de proteccion de 0.20 a 10.00 1.0 0xF901/0x0901
sobrecarga del motor
Fopz | Preaviso de sobrecarga del motor| 5oy, 000, 80% 0XF902/0x0902
coeficiente
i6 ircui 0:Desactivado
F9-07 Dgtecuon de cortocircuito ” 1 OXE907/0X0907
atierra al encender 1: Habilitado
Fase Unica:
- . . 3780V
F9-08 Tension aplicada de la unidad de | 310,0 V a 800,0 V . 0xF908/0x0908
frenado Trifasico:
700,0 V
F9-09 Tiempos de reinicio automatico 0a20 0 0xF909/0x0909
i6 i6 0: No actuar
Fo-10 | Seleccion de laaccion DO 0 0XF90A/OX090A
durante el restablecimiento 1: Acto
automatico
F9-11 Retraso del reinicio automatico 0,1sa100,0s 1.0s 0xF90B/0x090B
o, . 0:Desactivado
F9-13 Proteccion de pérdida de fase de 1 0xF90D/0x090D
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Param. Param. Nombre Rango de Defecto ComunicacionesDi
No. ajuste reccion

F9-14 ler tipo de falla 0: Sin culpa - 0xF90E/Ox090E
F9-15 | 2do tipo de falla 1: reservado - OXF90F/0x090F

2: Sobrecorriente durante la

aceleracion

3: Sobrecorriente durante la

deceleracion

4: Sobrecorriente a velocidad

constante

5: Sobretensién durante la

aceleracion

6: Sobretension durante la

deceleracion

7: Sobretension a velocidad

constante

8: Resistencia de precarga

sobrecargada

9: Subtensién
F9-16 | 3er (ltimo) tipo de falla 10: convertidor de ; 0XF910/0x0910

frecuencia

sobrecargado

11: Motor sobrecargado
12: Pérdida de fase de
entrada

13: Pérdida de fase

de salida

14:

Sobrecalentamiento

de IGBT

15: Fallo externo

16: Comunicacién anormal
17:Reservado

18: Deteccién de corriente
anémala

19: Autoajuste del motor
anémalo

20: Reservado

21: Parametro lectura-escritura
anormal

22: Reservado

23: Motor en cortocircuito a tierra
24: Reservado

25:Reservado

26: Se alcanzo el tiempo de
funcionamiento acumulativo
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5 ParametroMesa

29: Se alcanzo el tiempo de encendido
acumulativo

30: Pérdida de carga

31: Pérdida de retroalimentacion PID
durante el funcionamiento

40: Tiempo de espera de prevencion
rapida de sobrecorriente

41: Reservado

42: Excesiva desviacion de
velocidad

43: Reservado

45:Reservado

51:Reservado

55: Fallo de esclavo en velocidad sincrona

F9-17 Frecuencia al 3er fallo - 0xF911/0x0911

F9-18 Corriente al tercer fallo - 0xF912/0x0912

F9-19 Tension de bus en el tercer fallo - 0xF913/0x0913

F9-20 Estado Dl en el tercer fallo - 0xF914/0x0914

F9-21 DO estado en la tercera falla - 0xF915/0x0915

F9-22 Estado del convertidor de - 0xF916/0x0916
frecuencia tras el tercer fallo

F9-23 Tiempo de encendido en el tercer - 0xF917/0x0917
fallo

F9-24 Tiempo de funcionamiento tras la - 0xF918/0x0918
3.2 falta

F9-27 Frecuencia en el segundo fallo - 0xF91B/0x081B

F9-28 Corriente en el segundo fallo - 0xF91C/0x091C

F9-29 Tension de bus en el segundo - 0xF91D/0x091D
fallo

F9-30 Estado DI en el segundo fallo - 0xF91E/0X091E

F9-31 DO estado en la segunda falta - 0xF91F/0Ox091F
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Param. Param. Nombre Rango de Defecto ComunicacionesD
No. ajuste ireccion
F9-32 Estado del convertidor de - - 0xF920/0x0920
frecuencia tras el segundo fallo
F9-33 Tiempo de encendido en el - - 0xF921/0x0921
segundo fallo
F9-34 Tiempo de funcionamiento tras la - - 0xF922/0x0922
22 falta
F9-37 Frecuencia en el ler fallo - - 0xF925/0x0925
F9-38 Corriente en el primer fallo - - 0xF926/0x0926
F9-39 Tension de bus en el primer fallo - - 0xF927/0x0927
F9-40 Estado DI en el primer fallo - - 0xF928/0x0928
F9-41 Estado DO en el primer fallo - - 0xF929/0x0929
F9-42 Estado del convertidor de - - 0xF92A/0x092A
frecuencia tras el primer fallo
F9-43 Tiempo de encendido en el primer - - 0xF92B/0x092B
fallo
F9-44 Tiempo de ejecucion en la - - 0xF92C/0x092C
primera falla
F9-47 Seleccién de accion de proteccion| 00000 a 22222 00000 0xF92F/0x092F
contra fallas 1
F9-48 Seleccién de accion de protecciéon| 00000 a 11111 00000 0xF930/0x0930
contra fallas 2
F9-49 Seleccién de accion de proteccién| 00000 a 22222 00000 0xF931/0x0931
contra fallas 3
0: frecuencia de
Seleccion de f i funcionamiento actual
eleccion de frecuencia
Fo-54 para continuar 1: referencia de frecuencia 0 0xF936/0x0936
funcionando en caso de 2: Limite superior de
falla frecuencia
3: Limite inferior de
frecuencia
4: Frecuencia de respaldo en caso de anomalia
F9-55 Frecuencia de respaldo en caso | 0,0% a 100,0% (frecuencia méx.) 100,0% 0xF937/0x0937
de falla
Seleccion de la funcion d 0: Deshabilitado
F9-59 elecclon ? aluncion de 1: Control constante de 0 0xF93B/0x093B
paso por caida de potencia
tension de bus
2: Desacelerar hasta parar
Foo | Umbraldelafuncionde 80% a F9-60 85% 0XF93C/0X093C
paso por caida de potencia
deshabilitada
Fog1 | Evaluacion del tiempo de 0,0a100,0's 0.5s 0XF93D/0X093D
recuperacion del voltaje del
bus de la caida de energia
Umbral de la funcién de
F9-62 a funa ) 60% a 100% 80% 0XF93E/0X093E
paso por caida de potencia
habilitada
L » 0:Desactivado
F9-63 Carga pérdida de proteccion N 0 0xF93F/0x093F
1: Habilitado
F9-64 Nivel de deteccion de pérdida de | 0,0% a 100,0% 10,0% 0xF940/0x0940
carga
F9-65 Tiempo de deteccion de pérdida | 0,0 a 60,0 s 1.0s 0xF941/0x0941
de carga
F9-71 Ganancia de paso por caida de 0a 100 40 0xF947/0x0947
potencia Kp
Integral de paso por caida de
F9-72 potencia 0a 100 30 0xF948/0x0948
coeficiente
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5 ParametroMesa

Tiempo de desaceleracion del

F9-73 . . . 0,0a300,0s 20.0s 0xF949/0x0949
recorrido de caida de potencia
L , 0: normales
F9-74 Modo de reinicio después del . 0 0xF94A/0x094A
restablecimiento de fallas 1: atrapar un motor que gira
Grupo FA: Funcién PID
0: Establecido
por FA-01 1: 1A
. . 2: Potenciémetro del panel de operacion
FA-00 Canal de ajuste de referencia PID 0 0xFA00/0x0A00

externo
4: Referencia de pulso (DI4)
5: A través de la comunicacion

6: Multi-referencia
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Param. Param. Nombre Rango de Defecto ComunicacionesDi
No. ajuste reccion
FA-01 Configuracién digital PID 0,0% a 100,0% 50,0% OxFA01/0x0A01
0: 1A
1: Potenciémetro del panel de operacién externo
3: Al - potenciémetro del panel de
operaciénexterno
FA-02 | Canal de configuracion de 4 referencia de PULSO (DI4) 0 0XFA02/0x0A02
retroalimentacion PID 5: A través de la comunicacion
6: Al + potenciémetro del panel de
operaciénexterno
7: max. (|All, |potenciémetro del panel
de operacion externo|)
8: Min. (JAl1], |potenciémetro del panel
de operacion externol)
_ » - 0: Adelante
FA-03 Direccion de operacion PID 0 0xFA03/0x0A03
1:Reverso
Ref ia PID
FAQq4 | ReferenciaPID yrango de 0a65535 1000 OXFAO4/0X0A04
retroalimentacion
FA-05 Ganancia proporcional Kpl 0,0 2 1000,0 20.0 0xFA05/0x0A05
FA-06 Tiempo integralTil 0,01sa10,00s 2.00s 0xFA06/0x0A06
FA-07 tiempo diferencial Td1 0.000s a 10.000s 0.000s 0xFAO07/0x0A07
Limi lida PID
Fa-0g | Limite desalida PID en 0,00 Hz a max. frecuencia 000Hz | OXFAOB/OX0A08
direccion inversa
FA-09 | Limite de error PID 0,0% a 100,0% 0,0% OXFA09/0X0A09
FA-10 Limite diferencial PID 0,00% a 100,00% 0,10% 0xFAOA/OXOAOA
FA-11 Tiempo de cambio de referencia | 0.00s a 650.00s 0.00s 0xFAO0B/OX0A0B
PID
FA-12 Tiempo de filtro de 0.00s a 60.00s 0.00s 0xFAOC/OX0A0C
retroalimentacion PID
FA-13 Tiempo de filtro de salida PID 0.00s a 60.00s 0.00s 0xFAOD/OX0A0D
FA-15 Ganancia proporcional Kp2 0,0 a 1000,0 20.0 0xFAOF/0OX0AOF
FA-16 Tiempo integral Ti2 0,01sa10,00s 2.00s 0xFA10/0x0A10
FA-17 Tiempo diferencial Td2 0.000s a 10.000s 0.000s 0xFA11/0x0A11
0: no conmutado
Condicién de cambio de 1: Conmutado a través de DI
FA-18 parémetro PID 2: Conmutado automaticamente segun el error 0 OxFA12/0x0A12
3: Conmutado automéaticamente segun la
frecuencia de funcionamiento
FA-19 Error PID 1 para conmutacion 0,0% a FA-20 20,0% 0XFA13/0x0A13
automatica
FA-20 Error PID 2 para cambio FA-19 al 100,0% 80,0% 0xFA14/0x0A14
automatico
FA-21 Valor inicial PID 0,0% a 100,0% 0,0% 0XFA15/0x0A15
FA-22 PID valor inicial tiempo activo 0.00s a 650.00s 0.00s 0XFA16/0x0A16
FA2g | Max valorde error de dos 0,00% a 100,00% 1,00% | OXFAL7/0%0AL7
salidas en direccion directa
FA-24 | Max valorde error de dos 0,00% a 100,00% 1,00% | OXFALB/0X0AL8

salidas en sentido inverso
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5 ParametroMesa

Param. Param. Nombre Rango de Defecto ComunicacionesD
No. ajuste ireccion
00all
A
Si detener la operacién J
. . integral cuando la salida
FA-25 Propiedad integral PID PID alcanza el limite 00 0xFA19/0x0A19
0: Continuar
inmgrnlnpnrnpir’\n 1: detener
la operacion integral
Separacion
integral0:
Deshabilitado
1: Habilitado
i i6 érdi 0%: Sin deteccion
FA-26 Nivel de d.eteccmr.l,de pérdida > 0,0% OXFA1A/OX0A1A
de retroalimentacion PID 0,1% a 100,0%
Fa-z7 | liempo dedeteccionde 00a200s 0.0s OXFALB/OX0ALB
pérdida de retroalimentacion
PID
B . 0:Desactivado
FA-28 Seleccion de operacion PID en . . 0 O0xFA1C/OX0A1C
parada 1: Habilitado
Grupo Fb: funcién de oscilacion, longitud fija y
recuento
. L 0: relativo a la referencia de
Fb-00 Modo de ajuste de oscilacion i . . 0 0xFB00/0x0B00
frecuencia 1: relativo a la frecuencia
max. frecuencia
Fb-01 Amplitud de oscilacion 0,0% a 100,0% 0,0% 0xFB01/0x0B01
Fb-02 paso tambaleante 0,0% a 50,0% 0,0% 0xFB02/0x0B02
Fb-03 Ciclo de bamboleo 0,1a3000,0s 10.0s 0xFB03/0x0B03
Tiempo de subida de onda
Fb-04 triangular 0,1% a 100,0% 50,0% 0xFB04/0x0B04
coeficiente
Fb-05 Establecer longitud 0 a 65535m 1000 0xFB05/0x0B05
metros
Fb-06 Longitud real 0 a 65535m 0 metros 0xFB06/0x0B06
Fb-07 NUmero de pulsos por metro 0,1 a6553,5 100.0 0xFB07/0x0B07
Fb-08 Establecer valor de conteo 1 a 65535 1000 0xFB08/0x0B08
Grupo FC: Funcién Multi-Referencia y PLC Simple
FC-00 Referencia0 -100,0% a 100,0% 0,0% 0xFC00/0x0C00
FC-01 Referencia 1 -100,0% a 100,0% 0,0% 0xFC01/0x0C01
FC-02 Referencia2 -100,0% a 100,0% 0,0% 0xFC02/0x0C02
FC-03 Referencia3 -100,0% a 100,0% 0,0% 0xFC03/0x0C03
FC-04 Referenciad -100,0% a 100,0% 0,0% 0xFC04/0x0C04
FC-05 Referenciab -100,0% a 100,0% 0,0% 0xFC05/0x0C05
FC-06 Referencia6 -100,0% a 100,0% 0,0% 0xFC06/0x0C06
FC-07 Referencia7 -100,0% a 100,0% 0,0% 0xFCO07/0x0C07
0: Detener después de ejecutar un ciclo
FC-16 Modo de ejecucion de PLC simple| 1: mantener los valores finales después de 0 0xFC10/0x0C10

ejecutar un ciclo
2: Repita después de ejecutar un ciclo
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Param.

No.

Param. Nombre

Rango de
ajuste

Defecto

ComunicacionesDi
reccién

FC-17

Seleccion remanente de PLC
simple

00aill

Seleccion retentiva al
apagar
0: no remanente

00
s

Seleccién remanente en
parada 0: no remanente
1: retentivo

00

0xFC11/0x0C11

FC-18

Tiempo de funcionamiento
de la referencia de PLC
simple 0

0,0 s (h) a6500,0 s (h)

0.0s (h)

0xFC12/0x0C12

FC-19

Tiempo de
aceleracion/deceleracion de
referencia de PLC simple O

0xFC13/0x0C13

FC-20

Tiempo de funcionamiento
de la referencia de PLC
simplel

0,0 s (h) a6500,0 s (h)

0.0s (h)

0xFC14/0x0C14

FC-21

Tiempo de
aceleracion/deceleracion de
PLC simple referencia 1

0xFC15/0x0C15

FC-22

Tiempo de funcionamiento
de la referencia de PLC
simple 2

0,0 s (h) @a6500,0 s (h)

0.0s (h)

0xFC16/0x0C16

FC-23

Tiempo de
aceleracion/deceleracion de
PLC simple referencia 2

O0xFC17/0x0C17

FC-24

Tiempo de funcionamiento
de la referencia de PLC
simple 3

0,0 s (h) a6500,0 s (h)

0.0s (h)

0xFC18/0x0C18

FC-25

Tiempo de
aceleracion/desaceleracion de
PLC simple referencia 3

0xFC19/0x0C19

FC-26

Tiempo de funcionamiento
de la referencia de PLC
simple 4

0,0 s (h) @a6500,0s (h)

0.0s (h)

OxFC1A/OX0C1A

FC-27

Tiempo de
aceleracién/desaceleracion de
PLC simple referencia 4

0xFC1B/0x0C1B

FC-28

Tiempo de funcionamiento
de la referencia de PLC
simple 5

0,0's (h)a 6500,0's (h)

0.0s (h)

O0xFC1C/0x0C1C

FC-29

Tiempo de
aceleracion/deceleracion de
PLC simple referencia 5

0xFC1D/0x0C1D

FC-30

Tiempo de funcionamiento
de la referencia de PLC
simple 6

0,0's (h)a 6500,0s (h)

0.0s (h)

OxFC1E/OXOC1E

FC-31

Tiempo de
aceleracion/deceleracion de
PLC simple referencia 6

O0xFC1F/0x0C1F
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Param. Param. Nombre Rango de Defecto ComunicacionesD
No. ajuste ireccion
Tiempo de funcionamiento
FC32 | 4 |a referencia de PLC 0,0's (h) a 6500,0's (h) 0.0s (h) 0XFC20/0x0C20
simple 7
Tiempo de
FC-33 L L Oal 0 0xFC21/0x0C21
aceleracion/deceleracion de
PLC simple referencia 7
O:s
FC-50 Unidad de tiempo de ejecucion de| 0 0xFC32/0x0C32
PLC simple Lh
0: Establecido
por FC-00 1: IA
) 2: Potenciémetro del panel de operacion
FC-51 Fuente de referencia 0 . 0 0xFC33/0x0C33
externo 4: Referencia de PULSO
5: DPI
6: Establecido por FO-08 y modificado mediante
ARRIBA/ABAJO P _ W _ W _
Grupo Fd: Comunicacion
-— -
0000 a 5009 AAATA
Velocidad de
transmision
CANIlink: 0: 20
Kbps
1: 50 kbps
2: 100 kbps
3: 125 kbps
4: 250 kbps
5: 500 kbps
Fd-00 | Tasa de baudios 5005 0xFD00/0X0D00
Tasa de baudios
Modbus: 0: 300
bps
1: 600 bps
2: 1200 bps
3: 2400 bps
4: 4800 bps
5: 9600 bps
6: 19200 bps.
7: 38400 bps
8: 57600 bps.
9: 115200 bps
0: Sin verificacion (8-N-2)
B 1: Comprobacién de
Fd-01 Simbolo de formato de datos i 0 0xFD01/0x0D01
paridad par (8-E-1) 2:
Comprobacion de paridad
impar (8-O-1)
3: Sin verificacion (8-N-1) (Valido para Modbus)
. » 0: direccién de transmision
Fd-02 Direccion local 1 0xFD02/0x0D02
1a247
Fd-03 Retardo de respuesta 0 a20ms 2 0xFD03/0x0D03
) 0.0: no
Fd-04 Tiempo de espera de . 0.0s 0xFD04/0x0D04
comunicacion valido 0.1s a
60.0s
i0 0: Protocolo Modbus no estandar
Fd-05 Seleccién de protocolo € 1 OXEDO5/0X0D05
Modbus y trama de datos 1: Protocolo Modbus estandar
PROFIBUS-DP
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Resolucion actual leida 0:0,01A
Fd-06 por comunicacién L01A 0 0xFDO06/0x0D06
0:Desactivado
Fd-07 Seleccion de software para PC L 1 0xFDO07/0x0D07
1: Habilitado
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5 ParametroMesa

Param. Param. Nombre Rango de Defecto ComunicacionesD
No. ajuste ireccion

FE-00 Parametro definido por el usuario F0.00 0xFE00/0X0E00
0

FE-01 Parametro definido por el usuario F0.00 O0xFEO01/0x0E01
1

FE-02 Parametro definido por el usuario F0.00 OxFE02/0x0E02
2

FE-03 Parametro definido por el usuario F0.00 OxFE03/0x0E03
3

FE-04 Parametro definido por el usuario F0.00 OxFE04/0x0E04
4

FE-05 Parametro definido por el usuario F0.00 OxFEO5/0x0E05
5

FE-06 Zarémetro definido por el usuario F0.00 OxFEO06/0x0E06

FE-07 Parametro definido por el usuario F0.00 OxFEO07/0x0E07
7

FE-08 garémetro definido por el usuario F0.00 OxFEO08/0x0E08

FE-09 Parametro definido por el usuario F0.00 OxFEO09/0x0E09
9 F0.00 a FP.xx

FE-10 ?grémetro definido por el usuario | g 99 a Ax.xx F0.00 OxFEOA/OXOEOA

FE-11 | Usuario definidoparametro 11 | 00-00 @ U0 FO.00 | OXFEOB/OXOEOB

FE-12 Parametro definido por el usuario F0.00 OxFEOC/OX0EOC
12

FE-13 Tgréme’rro definido por el usuario F0.00 0xFEOD/OXOEOD

FE-14 Tzrémetro definido por el usuario F0.00 O0xFEOE/OXOEOE

FE-15 Parametro definido por el usuario F0.00 OxFEOF/OXOEOF
15

FE-16 Parametro definido por el usuario F0.00 OxFE10/0x0E10

FE-17 ?grémetro definido por el usuario F0.00 OxFE11/0x0E11

FE-18 Parametro definido por el usuario F0.00 OxFE12/0x0E12
18

FE-19 ?grémetro definido por el usuario F0.00 OxFE13/0x0E13

FE-20 Parametro definido por el usuario F0.00 OXFE14/0x0E14

FE-21 Paradmetro definido por el usuario F0.00 OxFE15/0x0E15
21

FE-22 ;;rémetro definido por el usuario F0.00 O0XFE16/0x0E16

FE-23 zsarémetro definido por el usuario F0.00 OXFE17/0x0E17

FE-24 Parametro definido por el usuario F0.00 OxFE18/0x0E18
24

FE-25 ;’arémetro definido por el usuario F0.00 O0XFE19/0x0E19

5
FE-26 ;’grémetro definido por el usuario F0.00 OXFE1A/OXOE1A
FE-27 ;’arémetro definido por el usuario F0.00 OXFE1B/0OX0E1B
7

FE-28 ;’grémetro definido por el usuario F0.00 OXFE1C/OX0E1C

FE-29 Parametro definido por el usuario F0.00 OXFE1D/OXOE1D

FE-30 ggrémetro definido por el usuario F0.00 OXFE1E/OXOE1E
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FE-31 Parametro definido por el usuario ‘ F0.00 OXFE1F/OX0E1F
31
Grupo FP: Gestién de parametros de funcién
FP-00 Contrasefia de usuario 0 a 65535 0 0x1F00

0: Sin operacion

01: Restaurar parametros de fabrica excepto
parametros del motor

02: borrar registros

03: Reservado

. X 04: Copia de seguridad de los

FP-01 macro industria X 0 Ox1FO01
parametros de usuario actuales 05 a

19: Reservado

20: Industria de movimiento mecanico (cinta
transportadora)

21: Industria de inercia

(ventilador) 22 a 500:

Reservado

501: restaurar los parametros de copia de
seguridad del usuario
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5 ParametroMesa

Param. Param. Nombre

No.

Rango de
ajuste

Defecto

ComunicacionesDi
reccién

FP-02 Propiedad de visualizacion de

parametros

00aill
1\
(|

Seleccion de pantalla del
grupo A 0: No se muestra
1: Mostrado

Seleccion de pantalla del
grupo U 0: No se muestra
1: Mostrado

11

0x1F02

FP-04 Propiedad de modificacion de

pardmetros

0: Modificable
1: no modificable

Ox1F04

Grupo A1:DI/DO virtual

A1-00 Seleccion de funcion VDIL

0as9

0xA100/0x4100

A1-01 Seleccion de funcion VDI2

0as9

0xA101/0x4101

A1-02 Seleccion de funcion VDI3

0as9

0xA102/0x4102

A1-03 Seleccion de funcién VDI4

0as9

0xA103/0x4103

A1-04 Seleccion de funcién VDI5

0as9

o|lo|lo|o | o

0xA104/0x4104

A1-05 Modo de configuracién de estado

activo VDI

00000 a 11111

00000

VDIs:
0: Conectado con DO
internamente 1. Configuracion
valida 0 no

VDI
0: Conectado con DOX
internamente 1: Configuracion
valida 0 no

VD13
0: Conectado con DOX
internamente 1: Configuracion
valida 0 no

VD12
0: Conectado con DOX
internamente 1: Configuracion
valida 0 no

VDI1.
0: Conectado con DOX
internamente 1: Configuracion
valida 0 no

00000

0xA105/0x4105

A1-06 Seleccién del estado activo de VD

00000211111

00000

VDIS:
0: Inactivo

VDI4:
0: Inactivo
1: activo

VDI3:
0: Inactivo
1: activo

VvDI2:
0: Inactivo
1: activo

VDI1:
0: Inactivo
1: activo

00000

0xA106/0x4106
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Param.

No.

Param. Nombre

Rango de
ajuste

Defecto

ComunicacionesDi
reccién

A1-07

Seleccion de funcién para Al
utilizada como DI

Igual que F4-00

0xA107/0x4107

A1-10

estado activoseleccion para Al
utilizada como DI

Al
0: Nivel alto
vélido 1: Nivel

baio-valic
bajo-vétiek

N

OxA10A/0x410A

Al-11

Seleccion de funcion VDO1

0: Conectado con DIx
internamente 1 a 41: igual que
F5-04

0xA10B/0x410B

A1-12

Seleccion de funcion VDO2

0: Conectado con DIx
internamente 1 a 41: igual que
F5-04

0xA10C/0x410C

Al1-13

Seleccion de funcion VDO3

0: Conectado con DIx
internamente 1 a 41: igual que
F5-04

0xA10D/0x410D

Al-14

Seleccion de funcion VDO4

0: Conectado con DIx
internamente 1 a 41: igual que
F5-04

OxA10E/0x410E

Al-15

Seleccién de funcién VDO5

0: Conectado con DIx
internamente 1 a 41: igual que
F5-04

OxA10F/0x410F

Al-16

Retardo de salida VDO1

0.0 a 3600.0s

0.0s

0xA110/0x4110

Al-17

Retardo de salida VDO2

0.0 a 3600.0s

0.0s

0xA111/0x4111

Al-18

Retardo de salida VDO3

0.0 a 3600.0s

0.0s

0xA112/0x4112

Al-19

Retardo de salida VDO4

Al1-20

Retardo de salida VDO5

0.0 2 3600.0s b

0.0s

0xA113/0x4113

0.0s

0xA114/0x4114

Al-21

Seleccién de modo activo VDO

00000 a 11111

VDO5:

0: Légica positiva
activa 1: Légica
negativa activa
VDO4:

0: Légica positiva
activa 1: Légica
negativa activa

VDO3:

0: Légica positiva

activa 1: Légica
negativa activa

VDO2:

ANNNN
0.0 a 3600.0s ? UU UU
]

0: Légica positiva
activa 1: Légica
negativa activa

VDOL1:

0: Légica positiva
activa 1: Légica
negativa activa

00000

0xA115/0x4115

Grupo A5: Optimizacion de
Control

A5-00

Limite superior de frecuencia
de conmutacién DPWM

0,00 Hz a méx. frecuencia

12,00 Hz

0xA500/0x4500
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5 ParametroMesa

Seleccion del modo d 0: Sin compensacion
A5-02 eleccion del modo de P - OXA502/0x4502
compensacion de zona muerta 1: modo de compensacion 1
. . 0: PWM aleatorio no valido
A5-03 Profundidad aleatoria de PWM X . . 0xA503/0x4503
1 a 10: profundidad aleatoria de frecuencia
portadora PWM
L 0:Desactivado
A5-04 Prevencion rapida de . N 0xA504/0x4504
sobrecorriente 1: Habilitado
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Param. Param. Nombre Rango de Defecto ComunicacionesD
No. ajuste ireccion
A5-05 max. coeficiente de voltaje de 100% a 110% 103% 0xA505/0x4505
salida
Fase Unica:
200,0 vV
A5-06 Umbral de subtension 140,0 a 420,0 V e . 0xA600/0x4600
Trifasico:
350,0 V
As0g | Limite superior de ! 0,0 2 6,0 kHz 0.0 0XA508/0x4508
frecuencia portadora de baja
velocidad
Fase Unica:
. 410,0V
A5-09 Umbral de sobretension 200,0 a 820,0 V e 0xA509/0x4509
Trifasico:
820,0V
Grupo A6: Configuracion de la curva Al
A6-24 | Saltopunto de ajuste -100,0% a 100,0% 0,0% 0XA618/0x4618
correspondiente de la
entrada All
I li | aj
A62s | Salto de amplituddel guste 0,0% a 100,0% 05% | 0xAB19/0x4619
correspondiente de la
entrada All
Saltopunto de ajuste
A6-26 . -100,0% a 100,0% 0,0% O0XA61A/0x461A
correspondiente de la
entrada Al2
Aez7 | Salto de amplituddel guste 0,0% a 100,0% 05% | 0xAG1B/OX461B
correspondiente de la
entrada Al2
Grupo AA: Parametros de extension FVC/SVC
AA-05 Filtro de velocidad SVC 5a32ms 15ms OxAAQ5/0x4A05
AA-06 Método de retroalimentaciéon de | 0a3 0 OxAA06/0x4A06
velocidad SVC
A7 | Aluste del campo magnético SVC | o g 1, 40Hz | OXAAO7/OX4AO7
banda ancha
Bucle abierto de campo
AA-08 magnético SVC 30% a 150% 100 0XAA08/0x4A08
controlar la corriente de baja
velocidad
AA-Qg | Frecuencia de conmutacion 2,02 100,0 Hz 40Hz | OXAAO7/OX4AO7
de control de bucle abierto
Desaceleracion de control de
AA-10 bucle abierto Oa6 3 OXAAOA/OX4A0A
coeficiente de fluctuacion de
velocidad
AAq1 | Tempode . 0,121000,0' 5005 | OXAAOB/OX4AOB
aceleracion/desaceleracion de
control de bucle abierto
i iai ificacio 0:Desactivado
AA-12 Resistenciaidentificacion sobre ” 0 OXAAOC/OXAAOC
puesta en marcha 1: Habilitado
AA-13 Identm.camog del coeficiente 0265535 Parametro OXAAOD/OX4AOD
de resistencia 1 del estator de
antes de la puesta en marcha autoajuste
AA-14 Identlfl.camog del coeficiente 0265535 Parametro OXAAOE/OXAAOE
de resistencia del estator 2 de
antes de la puesta en marcha autoajuste
Identificacion del ficient Paramet
AALS entificacion del coeficiente 0265535 arametro OXAAOF/OXAACE
de resistencia del estator 3 de
antes de la puesta en marcha autoajuste
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5 ParametroMesa

Grupo AC: AlI/AOCorreccién

AC-00

Al voltaje medido 1

-10,00 a 10,000 V

350,0 vV

0xACO00/0x4C00

AC-01

Al mostré voltaje 1

-10,00 a 10,000 V

Corregid
ode
fabrica

0xACO01/0x4C01

AC-02

Al voltaje medido 2

-10,00 a 10,000 V

Corregid
ode
fabrica

0xAC02/0x4C02

AC-03

Al mostr6 voltaje 2

-10,00 a 10,000 V

Corregid
ode
fabrica

0xACO03/0x4C03
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Param. Param. Nombre Rango de Defecto ComunicacionesDi
No. ajuste reccion
AC-12 | Voltaje objetivo AO 1 -10,00 a 10,000 V Oczzegid OXACOC/OX4COC
fabrica
AC-13 | Tensi6n medida AO 1 -10,00 a 10,000 V Oczzegid 0XACOD/0X4COD
fabrica
AC-14 | Voltaje objetivo AO 2 -10,00 a 10,000 V Oczzegid OXACOE/OX4COE
fabrica
AC-15 | Tension medida AO 2 -10,00 a 10,000 V g‘;zegid OXACOF/OX4COF
fabrica
Nota: Parametrosen los grupos Al y A5 no se muestran por defecto. Se pueden mostrar configurando FP-02.
Grupo AE: AI/AO FabricanteValor de correccion
AE-00 All tensién medida 1 -9.999 a 4.000 V 2.000 V OXAEO0/0X4E00
AE-01 Tension muestreada All 1 -9.999 a 4.000 V 2.000 V OXAEO01/0x4E01
AE-02 All tensién medida 2 -9,999 2 9,999 V 8.000 V OXAE02/0x4E02
AE-03 All voltaje muestreado 2 -9,999 a 9,999 V 8.000 V OXAE03/0x4E03
AE-12 Tension ideal AO1 1 0,500 a 4,000 V 2.000 V OXAEOC/0X4EOC
AE-13 Tensiéon medida AO1 1 0,500 a 4,000 V 2.000 V OXAEOD/0X4EOD
AE-14 Tension ideal AO1 2 6.000 a2 9.999 V 8.000 V OXAEOE/OX4EQE
AE-15 Tensiéon medida AO1 2 6.000 a2 9.999 V 8.000 V OXAEOE/OX4EOQE
5.3 Parametro de monitoreo
Param. Param. Comunicaciones
No Nombre Direccion
Grupo UO: Parametros de
Monitoreo
U0-00 Frecuencia de funcionamiento 0x7000
uUo0-01 Referencia de frecuencia 0x7001
U0-02 Tension de bus 0x7002
U0-03 Tension de salida 0x7003
U0-04 Corriente de salida 0x7004
U0-05 Potencia de salida 0x7005
U0-06 Par de salida 0x7006
uU0-07 estado DI 0x7007
U0-08 hacer estado 0x7008
U0-09 voltaje de 1A 0x7009
U0-10 Comunicaciénprotocolo 0x700A
U0-11 Voltaje del potenciémetro del panel de operacién externo 0x700B
Uo-12 Valor de conteo 0x700C
U0-13 Valor de longitud 0x700D
U0-14 Pantalla de velocidad de carga 0x700E
U0-15 referencia PID 0x700F
uU0-16 retroalimentacion PID 0x7010
uo0-17 Etapa del PLC 0x7011
U0-18 Referencia de pulso 0x7012
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5 ParametroMesa

U0-19 Velocidad de retroalimentacion 0x7013
U0-20 Tiempo de ejecucion restante 0x7014
u0-21 Voltaje Al antes de la correccion 0x7015
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Param. Param. Comunicaciones

No Nombre Direccién

Grupo UO: Parametros de
Monitoreo

u0-22 Voltaje del potenciometro del panel de operacion externo 0x7016
u0-24 Velocidad del motor 0x7018
U0-25 Tiempo de encendido acumulativo 0x7019
U0-26 tiempo de funcionamiento acumulativo 0x701A
uo-27 Referencia de pulso 0x701B
U0-28 Referencia de comunicacion 0x701C
U0-30 Referencia de frecuencia principal 0x701E
uU0-31 Referencia de frecuencia auxiliar 0x701F
U0-32 Visualizacion de cualquier valor de direccion de registro 0x7020
U0-35 Objetivoesfuerzo de torsién 0x7023
u0-37 Angulo del factor de potencia 0x7025
U0-39 Tension objetivo tras la separacion V/F 0x7027
uU0-40 Tension de salida tras la separacion V/F 0x7028
u0-41 Pantalla de estado DI 0x7029
uU0-42 Pantalla de estado DO 0x702A
uU0-45 Informacién de falla 0x702D
U0-59 Reservado 0x703B
U0-60 Reservado 0x703C
uU0-61 estado de la unidad de CA 0x703D
U0-62 Cadigo de falla actual 0x703E
U0-63 Reservado 0x703F
U0-64 Numero de esclavos 0x7040
U0-65 Torque superior(limite) 0x7041
U0-69 Velocidad de transmisioén de DP 0x7045
uUo-71 Visualizacion actual de la tarjeta de comunicacién 0X7047
uUo-78 Velocidad lineal 0X704E
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6 Solucion de

6 Solucion de problemas

6.1 Ajuste fino del rendimiento del variador de frecuencia

FrecuenciaPedir

A
Tiem
>
comi Aceleracion Nominalvelocid Desaceleracio
<t > < >< > < <>
Escen Sintoma Diagnéstico Remedios
ario
La frecuencia de inicio es demasiado | Aumente F6-03, con un rango de 0 a 10 Hz
. Retroceder baja
comie ) . -
nzo Salida de pares insuficiente Asegurese de que F3-00 = 0, F3-01 = 0
Tirén inicial La frecuencia de inicio es demasiado | Disminuya F6-03, con un rango de 0 a 10 Hz
alta
Tirén cuando - ) L Aumente F6-08, con un rango de 0 a (100-
. a Aceleracion demasiado rapida en esta| )
com||enzlal seccion (F6-09))% O aumente F0-17, con un rango
aceleracion
Aceleracion de 0a6500s
Tirén cuando - ) L Aumente F6-09, con un rango de 0 a (100-
finaliza la Aceleracion demasiado rapida en esta| )
& seccion (F6-08))% O aumente F0-17, con un rango
aceleracion de0a6500s
Vibracion Ocurre la prevencion de bloqueo por | Alcanza el limite actual
sobrecorriente
Velocidad | Vibracién Ganancias de Pl de bucle de corriente VuT‘Iva al vgnﬂ::ar lc:S p:fltrlamztr;as dfl motory Iuego
nominal demasiado grandes realice el ajuste automatico del motor una vez mas
Desaceleracion | Vibracion Ocurre la prevencion de bloqueo por | alcanza el limite actual
sobrecorriente
Imbécil Inyeccién de CC demasiado fuerte en | Disminuya F6-13, de 0 a 100%
la parada
3 Tiempo activo de inyeccién de CC
Dgéin demasiado corto en la parada Aumente F6-14, de 02 100 s
Deslizar Inyeccion de CC demasiado débil en | Aumente F6-13, de 0 a 100%
la parada
El dispositivo de frenado se aplica comprobar la sincronizacién del dispositivo de frenado
demasiado tarde
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6 Solucion de

6.2 Cadigos de falla y solucion de problemas

Fallo

NombrePosible

Causas

Soluciones

Existe falla a tierra o cortocircuito en el circuito
de salida.

Compruebe si se produce un cortocircuito en el
motor, el cable del motor o el contactor.

El tiempo de aceleracién esdemasiado corto.

Aumentar tiempo de aceleracion.

El refuerzo de par personalizado o la curva
V/F no son apropiados.

Ajuste el refuerzo de par personalizado o la curva
VIF.

El voltaje es demasiadobajo.

Sobrecorriente Ajuste el voltaje al rango normal.
E rrue durante la . ) Habilite la funcion de captura de motor giratorio
s El motor giratorio esempezado. 4
aceleracion o arranque el motor después de que detenga.
SESUMd carga lepelllilId”lellleuuldlIlcabclcldl/i .Cdancelar ia carga aftadida lepelllilldlllellle.
L o delvariaderdeCA & Camb e ;
ta—potenciatetvariadortde-CA-espesefio- ambie—xtnidat—mayor-poteneia:
La resistencia de frenado es pequefia. . . .
) ) . _— Reemplace por una nueva resistencia de frenado.
La resistencia de frenado esta cortocircuitada.
Existe falla a tierra o cortocircuito en el circuito | Compruebe si se produce un cortocircuito en
de salida. el motor, el cable del motor o el contactor.
El tiempo de aceleracion es demasiado corto. Aumentar tiempo de aceleracion.
El voltaje es demasiado bajo. Ajuste el voltaje al rango normal
Sobrecorriente - — — -
E rrﬂ3 durante la Sesuma carga repentinamente endesaceleraciér)Cancelar carga afiadida repentina
desaceleracion
La unidad de frenado y la resistencia de ; . .
P Instale la unidad y la resistencia de frenado.
frenado no estén instaladas.
La resistencia de frenado es pequefia. . .
B o Reemplace una nueva resistencia de frenado.
o0 esté cortocircuitada.
Existe falla a tierra o cortocircuito en el circuito | Compruebe si se produce un cortocircuito en el
de salida. motor, el cable del motor o el contactor.
Sobrecorriente El voltaje es demasiadobajo. Ajuste el voltaje al rango normal.

ErclM

a vel constante

Se suma carga repentinamentedurante la march,

a.Cancelar carga afiadida repentina

La potencia del variador de CA eSpequeno.

Resi la-de-fi lo—peguefia-oestd-en-corto.
PeH

Reemplazar X una unidad de mayor potencia.

R lazar-por-una-hueva-Ri
P

el

FUerza exierna mueve motor durante aceleraciol

El voltaje de entrada es demasiadoalto

Ajustar voltaje de entrada al rango normal

N Cancelar fuerza exierna

Sobretension
durante
EerS aceleracion -
X . X . Instale la unidad y
La unidad de frengdp y la resistencia resistenciade frenado
de frenado no estén instaladas
El tiempo de aceleracién esdemasiado corto. Aumentar _tiempo de aceleracién
Voltaje de entrada Ajuste tension entrada al rango normal
demasiada alto
Sobretension Fuerza externa Cancele fuerza externa o cologue
durante mueve motor en Resistor de frenado
desaceleracion

Err0b

tdesaceteraciorn
T.desacel.muy corto

Aumente tiempo desaceleracion

Unidad y resist.
Frenado no instalada

Erc0N

Sobretension a
velocidad
constante

Tension entrada alta

ajuste tensién de entrada al rango normal

Fuerzaext afectamot

Er-08
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6 Solucion de

Err 08 falla tenspp de entrada fuera del rango
permitido
alimentacion de control
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fallo Nombre Posible causa Solucion
Fallo instanténeo de energia reset
La entrada del variador de CAel voltaje no 5 o .
” — Ajuste-etvottaje-at-rangonomat:
. . esté dentro del rango permitido.
bajo voltaje
El voltaje del bus esanormal. Reemplazar la unidad de CA.
Er-09 — —
El puente rectificador, la resistencia de o Jazar la unidad de CA.
precarga, el s
Placa de transmision o control son anormales.
Reduzca la carga o compruebe las
Dri tacargaes demasiado pesada o se produce condiciones mecanicas y del motor.
rve un rotor blogqueado en el motor.
E II] sobrecargado
Ul Ca potencia del variador de CA espequena [Reemplace por una unidad de mayor potencia.
F9-01{(Ganancia-depr i6R-¢l -
. . Configure F9-01 correctamente.
sobrecarga del motor) estéa mal configurado
Motor Lacargaes demasiado pe: adaose Reduzcala carga o rnmprllphp las
Eﬂ- R sobrecargado produce un rotor bloqueado en el motor. condiciones mecanicas y del motor.

La pnrnnrin delvariadorde CA e, pnqunﬁ:_

La entrada trifasica es anormal.

Dnnmpl:rn unade pnhanri:x mayor

Ere 12

Pérdida de fase
de entrada

La placa de driver es anormal.

Elimine las fallas en los circuitos externos.

tablero proteccién contra rayosAnormal

El tablero de control es anormal.

Péngase en contacto con el agente o Inovance.

el !
1=

Compruebe la resistencia entre cables del motor

Pérdida de fase

o do ol " s oo o
tevatato-taermotorestaaaiaco:

El cable de conexion del convertidor de

Reemplace motor si el bobinado esta dafiado.

Compruebe si hay errores de cableado y

recuencia y el motor no es normal.

las salidas del driver estan

asegurese de que el cable de salida esté
conectado correctamente.

Err |3 de salida . 4 Compruebe si el devanado tritasico det motores |
funcionando. normal.
Et-driverboard—deH6BFestamat: Reemptace-et-varfador
Lot " biant o ool Raiatat "
La-temperatura-ambiente-es-den Bajeta-temperatura-an
La i esta-obstruida Limpilar-la-ventiacién
v Lad
£ ) + dafiado. R y fi i6n.
Sobrecalenta
Ere |4 | mientoIGBT

La resistencia térmicamente sensible
de IGBT esté dafiada.

Reemplace el Variador.

El IGBT de la unidad esta dafiado.

Reemplace el Variador.

Err IS

Falla Externa al
equipo

La sefial de falla externa ingresa a través deD.l.

Confirme que la condicién mecénica permite
reiniciar (F8-18) y resetee la operacion.

La sefal de falla externa se ingresa a
través de E/S virtual.

Confirme que los pardmetros de E/S virtuales en grup
Al se configuran correctamente y resetee la operacid

Err 1B

Falla
Comunicacién

La computadora Host esta en estado anormal

Verifique elcable de computadora

Cable de comunicacién anormal

Comprobar cables de comunicaci

Los parametros de comunicacion en el grupo

Configure los pardmetros de comunicacion

Fd-estan-configurados

nel grunoFd e
grep g

reset x default

Err IB

Falla deteccion |

nnepuée de realizar todas las rnmprnhnr‘innoe a

La placa de transmisién esanormal.

terigres sila falla P

Reemplace el Variador.

Errc !l

EEPROM error
lectura-escritura

El chip EEPROM esta dafiado

Reemplace el Variador.

Erre3

Cortocircuito a

EIl motor tiene un cortocircuito a tierra.

Reemplazar cable o motor.

o



Monitor

Nombre de falla

Posibles Causas

Solucione
s

Errdb

Tiempo de
funcionamien
to acumulado
alcanzado

El tiempo de funcionamiento acumulativo
alcanza el valor de ajuste.

Borre el registro a través de la inicializacion de
parametros.

Errdd

Fallo definido por el
usuario 1

Cafalla I definida por el usuario se ingresa a
través de DI.

El fallo 1 definido por el usuario se introduce a
través de E/S virtual

Restablecer la operacion.

Errcl

Fallo definido por el
usuario 2

La falla 2 definida por el usuario se ingresa a
través de DI.

El fallo 2 definido por el usuario se introduce a

Restablecer la operacion.

fraves de E/S viruar.

Tiempo . . .
El tiempo de encendido acumulativo . . L
rr acumulado de alcanza el valor de confiquracion Borre el registro a través de la inicializacion de
encendido 9 ’ parametros.
alcanzado

Err30

Fallo de descarga

La corriente de salida del variador de CA es
menor que F9-64 (nivel de deteccion de
pérdida de carga).

Compruebe si la carga esta desconectada o si la
configuracion de F9-64 y F9-65 (tiempo de
deteccion de pérdida de carga) satisface la
condicién de funcionamiento real.

Errdl

Retroalimentacio
n de PID perdida
durante el

La retroalimentacion PID es mas pequefia que
el valor de configuracion de FA-26 (nivel de
deteccion de pérdida de retroalimentacion

Verifique la retroalimentacion de PID o configure
FA-26 correctamente.

Errv0

funcionamiento

Limite de corriente
rapido

PID).

La carga es demasiado pesada o se produce un
rotor bloqueado en el motor.

Reduzca la carga o compruebe las
condiciones mecanicas y del motor.

La clase de potencia del variador de CA es

Reemplace una unidad de clase de potencia mas

ErrSS

Esclavo averiado
en velocidad
sincrona

pequena.
Cuando la sincronizacion de velocidad esta
habilitada, el maestro recibe datos de
comunicacién CAN pero no detecta el salva.
Luego se informa Err55.

grande.

1. Compruebe la conexién del cable de
comunicacién CAN esclavo.

2. Compruebe si la comunicacién CAN del
esclavo es normal.

6.3 Sintomas y Diagndsticos

Nombre de falla

Posibles Causas

Solucione
s

No hay pantalla-en-el El voltaje de la red no es de entrada o es

demasiado bajo.

Compruebe la fuente de alimentacion.

eEcendiqu
o El ACLa unidad est4 dafiada. Reemplazarla unidad de CA.

El cable entre la placa de transmisién y la

Vuelva a conectar el cable de 4 pines y el cable de 28 pines.
placa de control no hace contacto. P y p

HC

El tablero de control esta dafiado Reemplazarla unidad de CA.

HC

El motor o el cable del motor tiene un
cortocircuito a tierra.

Compruebe si se produce un cortocircuito en el motor, el cable
del motor o el contactor.

se muestra en el La tension de red es demasiado baja. Compruebe la fuente de alimentacion.

. La tension de red es demasiado baja.
encendido.

El ajuste de la frecuencia portadora es
demasiado alto.

Reduzca la frecuencia portadora (FO-15).

Err 14¢cer

El ventilador de enfriamiento esta dafiado

I 2 . Reemplace el ventilador o limpie la ventilacién.
o la ventilacion esta obstruida.




sobrecalentamiento S€ | Componentes en el interiorel
detecta con frecuencia. | convertidor de frecuencia esta

dafiado (termistor u otros).

Reemplazarla unidad de CA.

El motor no gira
después de que

frecuencia.

Es un problema del motor o del cable del
motor.

Revisa ese cableadoentre el variador de frecuencia y el motor
es normal.

Variador de frecuencia y motor de CA

funciona el variador de | relacionadoslos parametros estan

configurados incorrectamente.

Restaure los parametros de fabrica y vuelva a
configurar los parametros del motor correctamente.

La placa de transmision esta defectuosa.

Reemplazarla unidad de CA.

Los terminales DI
estan
deshabilitados.

Los parametros relacionados estan
configurados incorrectamente.

Verifique y configure los parametros en el grupo F4
nuevamente.

Las sefiales externas son incorrectas.

Vuelva a conectar los cables de sefial externos.

El tablero de control esta dafiado.

Reemplazarla unidad de CA.

Nombre de falla

Posibles Causas

Solucion

La unidad de
CAdetecta
sobrecorriente y
sobretension con
frecuencia.

Los parametros del motor estan
configurados incorrectamente.

Establezca los parametros del motor o vuelva a realizar el
autoajuste del motor.

El tiempo de aceleracion/desaceleracion es
inadecuado.

Establezca el tiempo de aceleracién/desaceleracion
adecuado.

La carga fluctda.

Péngase en contacto con el agente o Inovance.




RevisionHistoria

Fecha Version Cambiar
Descripcion
enero de V0.0 Version de firmware relacionada: F7-10 = U10.05 y F7-11 = U0.06
2016
marzo de A01 Version de firmware relacionada: F7-10 = U10.06 y F7-11 = 001.00
2016
. Aprobaciones modificadas, designaciénregla y placa
noviembre A02

de 2016 Informacion afiadida del modelo trifasico

Informacién modificada del modelo
mayo A03 trifasico Informacion modificada de los
2017 parametros

Instalacién mecanica afiadida y certificacion CE

Afadido modelo monofasico y trifasico -NC
septiembr A04 Afadido parametro F4-04
e de 2017 Se agrego filtro trifasico y selecciéon de modelo de reactor.

Suzhou Inovance Technology Co., Ltd.

http: /iwww.inovance.com
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