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Informacion y precauciones de seguridad

Informacion y precauciones de seguridad

Esta guia se incluye junto con el producto para el variador de frecuencia de CA
MD310.Contiene informacion basica para el inicio rapido de la unidad.

B Laseguridad eléctrica

Se debe tener sumo cuidado en todo momento cuando se trabaja con el variador de
frecuencia o dentro del area del variador de frecuencia. Los voltajes utilizados en el
variador de frecuencia pueden causar quemaduras o descargas eléctricas graves y son
potencialmente letales. Solo se debe permitir que personal autorizado y calificado trabaje
en variadores de frecuencia de CA.

B Disefio de maquinas/sistemas y seguridad del personal

El disefio, la instalacion, la puesta en marcha y el mantenimiento de la maquina/sistema
deben ser realizados por personal que tenga la formacion y la experiencia necesarias.
Deben leer esta informacion de seguridad y el contenido de este manual. Si se instala
incorrectamente, el variador de frecuencia puede presentar un peligro para la seguridad.

El variador de frecuencia utiliza altos voltajes y corrientes (incluyendo CC),
transporta un alto nivel de energia eléctrica almacenada en los capacitores del bus
de CC incluso después de que se apaga. Estos altos voltajes son potencialmente
letales.

El variador de frecuencia NO esta disefiado para usarse con fines relacionados con las
aplicaciones/funciones de seguridad. No se debe confiar en los circuitos de control
electréonicos de “PARADA Y ARRANQUE” dentro del variador de frecuencia para la
seguridad del personal. Dichos circuitos de control no aislan los voltajes de la red
eléctrica de la salida del variador de frecuencia de CA. La fuente de alimentacion
principal debe desconectarse mediante un dispositivo de aislamiento de seguridad
eléctrica antes de acceder a las partes internas del convertidor de frecuencia.

Las evaluaciones de riesgo de seguridad de la maquina o el sistema de proceso que
utiliza un variador de frecuencia de CA deben ser realizadas por el usuario y/o por su
integrador/disefiador de sistemas. En particular, la evaluacién/disefio de seguridad debe
tener en cuenta las consecuencias de la falla o el disparo del variador de frecuencia de CA
durante el funcionamiento normal y si esto lleva a una posiciéon de parada segura sin
danar la maquina, el equipo adyacente y los operadores/usuarios de la maquina. Esta
responsabilidad recae en el usuario o en su integrador de sistema de maquina/proceso.

El integrador/disefiador del sistema debe garantizar que el sistema completo es seguro
y esta disefiado de acuerdo con las normas de seguridad pertinentes. Inovance
Technology y los distribuidores autorizados pueden proporcionar recomendaciones
relacionadas con el variador de frecuencia de CA para garantizar un funcionamiento
seguro a largo plazo.

B Instalacién Eléctrica - Seguridad

El riesgo de descarga eléctrica siempre esta presente dentro de un variador de CA,



incluido el cable de salida que conduce a los terminales del motor. Cuando las
resistencias de frenado dinamico se instalen fuera del convertidor de frecuencia, se
debe tener cuidado con respecto al contacto vivo con las resistencias de frenado,
terminales que tienen un alto voltaje de CC y son potencialmente letales. Los cables
del variador de frecuencia de CA a las resistencias de frenado dinamico deben tener
doble aislamiento ya que los voltajes de CC suelen ser de 600 a 700 VCC.



Informacion y precauciones de

seguridad

El interruptor termomagnetico de la fuente de alimentacion principal debe instalarse
en el convertidor de frecuencia.El suministro de energia debe desconectarse a través
del interruptor termomagnetico antes de que se pueda quitar cualquier cubierta del
variador de frecuencia de CA o antes de que se realice cualquier trabajo de servicio. El
suministro de CA debe interrumpirse al menos 10 minutos antes de que se pueda
realizar cualquier trabajo, ya que la carga almacenada se habra descargado a través de
la resistencia de descarga interna instalada en los capacitores del bus de CC.

Siempre que sea posible, es una buena practica verificar el voltaje del bus de CC con un
medidor de VCC antes de acceder al puente del variador de frecuencia de CA. Cuando
la entrada del variador de frecuencia de CA esté conectada a la red eléctrica con un
enchufe, al desconectar el enchufe, tenga en cuenta que las clavijas del enchufe pueden
estar expuestas y conectadas internamente a los capacitores del bus de CC (a través del
puente rectificador interno en sentido inverso). Espere 10 minutos para permitir que las
resistencias de descarga disipen la carga almacenada en los capacitores del bus de CC
antes de comenzar a trabajar en el variador de frecuencia.

B Peligro de descarga eléctrica

Asegurese de que el conductor de puesta a tierra de protecciéon cumpla con las
normas técnicas y regulaciones de seguridad locales. Debido a que la corriente de fuga
supera los 3,5 mA en todos los modelos, IEC 61800-5-1 establece que la fuente de
alimentacion debe desconectarse automaticamente en caso de discontinuidad del
conductor de proteccion a tierra o un conductor de proteccion a tierra con una seccion
transversal de al menos 10 mm2 (Cu) o 16 mm2 (Al) debe ser utilizado. O use dos cables
PE y cada cable debe cumplir los requisitos de IEC de forma independiente. El
incumplimiento puede provocar la muerte o lesiones graves.

Cuando se utiliza un disyuntor de fuga a tierra, utilice un interruptor de proteccion
accionado por corriente residual (RCD) de tipo B (disyuntor que puede detectar tanto CA
como CC). La corriente de fuga puede hacer que los componentes desprotegidos
funcionen incorrectamente. Si esto es un problema, reduzca la frecuencia portadora,
reemplace los componentes en cuestion con piezas protegidas contra corrientes
armonicas o aumente el amperaje de sensibilidad del interruptor de fuga a por lo menos
100 mA por variador.

Factores para determinar la corriente de fuga:

1) Tamafo del convertidor de frecuencia

)
2) Frecuencia portadora del variador de frecuencia de CA
3) Tipo y longitud del cable del motor
4) Filtros EMI/RFI



Contenido

Bl Aprobaciones

Las marcas de certificacion en la placa de identificacion del producto indican
cumplimiento de los certificados y normas correspondientes.

Certificacion marca Directivas Estandar
Directivas EMC 2014/30/UE | EN 61800-3
CE ( € directivas LVD 2014/35/UE | EN 61800-5-1
Directivas RoHS 2011/65/UE | EN 50581
TOV - EN 61800-5-1
- UL508C/UL61800-5-1
UL
C22.2N° 14-13
y Las directivas de EMC anteriores se cumplen Unicamente cuando se

NOTA

observan estrictamente los requisitos de instalacion eléctrica de EMC.

Magquinas y dispositivos utilizados enla combinacion con esta unidad
también debe tener la certificacion y la marca CE. El integrador que
integra el variador con la marca CE en otros dispositivos tiene la
responsabilidad de garantizar el cumplimiento de los estandares CE y
verificar que las condiciones cumplan con los estandares europeos.

El instalador del variador es responsable de cumplir con todas las
normas pertinentes para cableado, proteccion de fusibles de circuitos,
conexion a tierra, prevencion de accidentes y electromagnética
(normativas EMC). En particular, la discriminacién de fallas para prevenir
el riesgo de incendio y las practicas solidas de conexion a tierra deben
cumplirse para la seguridad eléctrica (también para una buena practica
de EMC).

Para obtener mas informacion sobre la certificacion, consulte a nuestro
distribuidor o representante de ventas

B Protecciéon térmica del motor

UL no evalua la proteccion térmica del motor.



1 Informacién del producto

1 Informacién de Producto

1.1 Placade nombre

Placa de
nombre - .
——| PRODUCTO: C.A. Modelo de | Certificado |
N°;g:ﬁjgé'_-. Unida¢M D 310T0.7B - ' 1
e R
o Entrada—| APORTE: 3PH 380-440 VAC, 34 A, 5060 Hz
J—— SALIDA: 3PH 0-440 VAC, 2,1 A, 0-500 Hz, 0,75 kW
Fabricante  ——fd Suzhou Inovance Technology Co., Ltd Hecho en
1.2 Desighacion
Variador de frecuencia de la
Unidad de frenado integrada marc Version
Mapdies ] P -
-(@) Otras variantes
-FNT Intarnacinnal
Notg (a): EI nimero de modelo puede incluir un
marc Clase de voltaje marc 040.7 ] 185 ;ﬂi’ge XXX, donde XXX
T Tres fases380 V Motor aplicable, (kW) | 0.40.75 185 cualquier alfanumérico y/o simbolo que represente
laidentidad del cliente.
Clase de voltaje Trifasico 380 VAC
Modelo de unidad MD310|MD310 |MD310 | MD310 |MD310 | MD310 | MD310 {MD310 | MD310 | MD310
T0.4B| T0.7B | T1.5B | T2.2B | T3.7B | T5.5B | T7.5B | T11B | T15B | T18.5B
Tamario del marco 1 2 3 4 5
Mmm] 128 185 234 270
ancho 108 130 140 180
[mm]
Dimension[1] profundi 148 158 164 171 175.5
dad
[mm]
un [mm] 96 108 122 160
ancho 118 198 248 284
[mm]
H1 [mm] - 209 260 298




1 .3 Especificaciones generales

1.1

Informacion del Producto

Clase de voltaje

Trifasico 380 VAC

Diametro del agujero de
montaje

o5

»6

Entrada de unidad

Voltaje de entrada
nominal

Trifasica 380 a 440 V, -15%

a10%

Corriente nominal
de entrada [A]

1.9

3.4 5.0 5.8

10.5

14.6

20.5

26,0 | 350 | 385

Frecuencia
nominal de
entrada

50/60 Hz, £5 %

Salida de la unidad

Motor [kW]

0.4

0.75

22

3.7

5.5

7.5

11 15 18.5

aplicable |[HP]

0.5

1 2 3

5

7.5

10

15 20 25

Corriente de salida,
[Al

1.5

2.1 3.8 5.1

9.0

13.0

17.0

250 | 32,0 37

Capacidad de
potencia, [kVA]

1.0

1.5 3.0 4.0

5.9

8.9

11.0

17.0 | 21.0 | 240

Capacidad de
sobrecargal[2]

120 % durante 1 horay 150 % durante 60 segundos y 180 %
durante 2 segundos

tension de salida
max

Trifasica 380 VAC (proporcional avoltaje de entrada)

frecuencia
de salida
max

300 Hz para control SVC, 500 Hz para control V/F

Frenado
Resistor

Potencia
recomendada,

[kW]

\%
\%

0.15

0,152 0,15/2 0,25

> 0,30

> 0,40

> 0,50

> 0,80

>1,00{>1,30

Resistencia
recomendada

min. [Q]

> 3002

300| = 220| = 200

> 130

> 65

>32| =225

Figura 1-1 Modelo de 0.4 a 2.2kW

Método enfriamiento

Aire

Vent
ilado

[1] Las dimensiones se muestran en la Figura 1-1y la Figura 1-2

[2] A una frecuencia portadora de 6 kHz sin reduccién de potencia

Para los modelos de mas de
7,5 kW, el ventilador se instala
en la parte superior del
convertidor de frecuencia.

Figura 1-2 Modelo de 3,7 a 18,5 kW







2 Diagrama de conexiones

2.1 Cableado tipico

B Cableado con Fuente de Alimentacion Trifasica 380 VAC

MCCB
Alimentacion N
Trifasica 380 V o 0 0 ‘
50/60 Hz T
'
o—0 o—{
&
Y. op +24V
OP esta conectado a +24V por CcOoM
defecto, preste atencion al puente '
J7 +24V { J51
= Salida analdgica
g o T o (Sin funcion asignada)
FWD ] -
D2
FI0G 0 ¢ =
5 =
0 & RS485
Borne multireferencia 1 m:{
3
Borne multireferencia 2 -

0 o

(Fuentes de frecuencia)

Interfaz para el teclado externo

Interfaz de la tarjeta de

extension

]

+10V

GND

Colector abierto 1

(salida de pulsos de alta

velocidad)

Colector abierto 2

(estado RUN)

12

de fallo)

Salida
multifuncién de
colector abierto

Relé multifunciénsalida (salida



2

2.2 Terminales

B Terminales del circuito principal

Tabla 2-1 Terminales del circuito principal de trifasico

Terminal Nombre de terminal Descripcion
RST Terminales de entrada de Conectar al suministro de corriente
T fuente de alimentacion trifasica alterna trifasica.
Terminal iti ti
P(+), (-) berrzlnaccés positivo y negativo de Punto de entrada de bus de CC
us de comun.
Terminales de conexion de la )
P(+), BR . ) Conectar a un resistor de frenado.
resistencia de frenado
u,v,w Terminales de salida Conectar a un motor trifasico.
D terminal de puesta a tierra Debe estar conectado a tierra
B Terminales del circuito de control
Terminal | Nombre de Descripciéon
terminal
Proporciona una fuente de alimentacion de +10 VCC
oV +10V CC de externamente. Por lo general, proporciona alimentacion al
TIERR:A alimentacion potenciémetro externo con un rango de resistencia de 1 a 5 kQ.
méax. corriente de salida: 10 mA.
Proporciona una fuente de alimentacion de +24 VCC
+24V- +24V CCde externamente. Por lo general, proporciona alimentacion a los
COM alimentacion terminales DI/DO y sensores externos.
max. Produccion de corriente: 200 mA.
Conectar a +24 VDC por defecto. El puente J7 decide si se
terminal de conecta a +24 V o COM. Cuando DI1 a DI5 necesita ser
OoP entrada de impulsado por la sefial externa, OP debe conectarse a la fuente
fuente de de alimentacion externa y desconectarse de +24 VDC.
alimentacion
externa
AI1-GND | Entrada Rango de voltaje de entrada Al1: 0 a 10 VDC.
analégica 1 Rango de entrada Al2: 0 a 10 VDC 0 4 a 20 mA.
AI2-GND | Entrada Impedancia: 22 kQ.
analogica 2
DI1-com I1Entrada digital Aislamiento de acoplamiento 6ptico, compatible con entrada
. de doble polaridad.
DI2-COM Entrada digital Impedancia: 2,4 kQ.
DI3-COM | Entrada digital Rango de voltaje de entrada: 9 a 30 VDC.
3
DI4-COM | Entrada digital
4
Ademas de las caracteristicas de DI1 a DI4, se puede utilizar
Entrada de .
DI5-COM Isos de alta para entrada de pulsos de alta velocidad.
pu . max. frecuencia de entrada: 20 kHz.
velocidad




2

AO1-tierra

Salida
analdgica 1

Salida de voltaje o corriente, determinada por el puente J5 en
el tablero de control.

Rango de voltaje de salida: 0 a 10 VDC.

Rango de corriente de salida: 0 a 20 mA.
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DO1-CME | Salida digital 1 Salida multifuncién de colector
abierto.Rango de voltaje: 0 a 24 VDC.
. Rango de corriente: 0 a 50 mA.
Salida de . .
FM-COM | de alt Frecuencia de pulso de salidarango: 0 a 50kHz.
pu SO_S ¢ ala Para el puente J6, CME y COM estan en cortocircuito por
velocidad defecto.
terminal de Protocolo Modbus (tasa de baudios: 300 a
485+-485- L, 115200bps)max. nodos: 32.
comunicacion . ) .
Interruptor de resistencia terminal: S1.
T/EN/B Terminal
normalmente . B
cerrada Capacidad de conduccion de contactos:250 VCA, 3 A; 30 V
Terminal CC, 1A.
TIAC ermina
normalmente
abierto

2.3Tamaio del cable del circuito de control y especificacion de torque

Utilice un terminal tipo férula con manguitos aislados. Prepare los extremos de los cables
con manguitos aislados antes de conectarlos al variador. Consulte la siguiente figura para
ver las dimensiones de la férula.

bloque de Cable tnico (AWG/mm?) | Cable trenzado P?r deN'
terminales (AWG/mm?) apriete (N-m)
1 AWG 24 a 18 (0,2 a 0,75 mm?) 0.2
Circuito de P
control 2 AWG 24 a 18 (0,2 2 0,75 mm") 0.51

2.4 Puenteftornillo EMC

El convertidor de frecuencia tiene un condensador de seguridad incorporado. Si la

corriente de fuga de todo el sistema es demasiado grande en el encendido y el RCD actua,

puede cortar el puente EMC o quitar el tornillo EMC para reducir la corriente de fuga a tierra.

La posicion y método de corte del puente EMC se muestra en la siguiente figura.
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1) Cortar las dos tapas protectoras de la carcasa mediante el uso de un alicate de corte.

Figura 2-1 Posicién del puente EMC y método de corte de MD310T0.4B a MD310T5.5B

Para modelos MD310T7.5B a MD310T18.5B, retire el tornillo EMC n.2 2, como se muestra
enla

siguiente figura.

tornillo CEM

tornillo

Figura 2-2 Posicion del tornillo EMC

y @ Eltornillo esta conectado por defecto.
@ Eltornillo no se puede volver a conectar una vez cortado. Esto dara

como resultado un aumento en la corriente de fuga a tierra durante
NOTA el funcionamiento del variador. Considérelo completamente antes
de cortar el puente.



2.5 Requisito del sistema de red

El variador es aplicable a sistemas con punto neutro conectado a tierra. Si el variador
se usa en un sistema de alimentacién de Tl (el punto neutro no esta conectado a
tierra), retire los tornillos VDR y EMC para MD310T0.4B a MD310T5.5B.

MD310T0.4 B a MD310T2.2B

MD310T3.7B y MD310T5.5B

OJ

Para modelos MD310T7.5B a MD310T18.5B, es necesario quitar los tornillos VDR y EMC,
es decir, el tornillo N.° 1y el tornillo N.° 2, como se muestra en la Figura 2-2. No se puede
instalar el filtro. De lo contrario, pueden producirse lesiones personales y dafios al
variador de frecuencia.

11 -
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3 Facil

3 Configuracion béasica

3.1 Logica de Control

B Diagrama de tiempo completo

Frecuencia

/ [oxSegun
Frecuenciapr [XX%]
oduccién I [xx Hz]: predeterminado 0,0 Hz
Umbral de Weou?vcla de frenado por inyeccion de|
mando ceo /
DI1} Hacia
adelante

EN—
Activacion de
IGBT P

[« segundos]
Frenado por inyeccién de CC 1 tiempo activo (si
F6-00=0)

%)
inyeccion de CCfrenado 2

[xx segundos] -
Frenado por inyeccién de CC2

T 4_'/___

E;E ( x« segundos]
predeterminado: 0,0 segundos) \




3 Facil

B Descripcion del diagrama de tiempo

Event Descripcién Param. Estado
(o) No
t1 El variador de frecuencia espera la sefial RUN. - Parado
El variador de frecuencia recibe el comando RUN directo. -
EI IGBT se activa. -
2 Frenado por inyeccion de CC 1/La preexcitacion esta F6-05 Marcha
habilitada si F6-06 > 0.
(si F6-00 = 0, es "frenado por inyeccion de F6-06
CC 1"; si F6-00 = 2, es "Preexcitacion")
Frenado por inyeccion de CC1/La preexcitacién esta -
3 deshabilitada. Marcha
F6-03
La frecuencia de arranque se activa si F6-04 > 0.
F6-04
La frecuencia de arranque se vuelve inactiva. -
El motor acelera hasta la frecuencia esperada. FO-17
t4 Marcha
F6-08
Curva en S activa
F6-09
t5 El motor funciona a la frecuencia esperada. FO0-08 Marcha
Se cancela el comando RUN hacia adelante. -
El motor desciende hasta la frecuencia cero. FO0-18
t6 Marcha
F6-08
Curva en S activa
F6-09
El comando de salida de frecuencia alcanza el umbral de F6-11 Marcha
frecuencia de frenado por inyeccién de CC 2. (siF6-12 =
El IGBT se volvera inactivo si el tiempo de retardo del frenado 0)
t7 ) - F6-12 .
por inyeccion de CC 2 no es cero. Parado (si
Después del tiempo de retardo establecido en F6-12, el IGBT ) F6-12>0)
vuelve a estar activo
F6-13
t8 El frenado por inyeccion de CC 2 esta habilitado si F6-14 > 0 F614 Marcha
El frenado porinyecciéon de CC 2 esta deshabilitado. -
t9 Parado
EI IGBT se vuelve inactivo. -

13-
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3 Facil

3.2 Configuracion paso a paso

W Diagrama de flujo de configuracion

Compruebe placa de identificacién y cableado

1

J—PConsulte los Capitulos 1y 2

v
Aplicar alimentacion al driver
v
Familiarizarse con el teclado
v
Establecer parametros del motor
v
Establecer el modo de control del motor
v
Ajuste del motor si es modo de control SVC
v
Establecer referencia de frecuencia
v

Establecer el modo de operacion

Establecer modo de inicio y de parada

Fijar tiempo de aceleracion y desaceleracion

A4
Configure DI'y DO si es necesario

fijar la frecuencia de inicio si es necesario

- . J ) U J .y Ly I

}

v

Config.frenado/preexcitacién p/inyecciénCC si necesita

QESIONOIONOIONOROROXORC

A

iDARLE MARCHA!

-

Comprobar la rotacion del motor y la direccion de
desplazamiento de la maquina

Consulte el Manual del usuario

v

Compruebe la corriente del motor

Consulte el Manual del usuario

I

h 4

Y Y Y Y )

Configure PI del lazo de velocidad en modo control SVC

¢




3 Facil

Paso 1: familiaricese con el teclado

i
B FwoRev h LED
! pantalla
1
Indicadores————— 1
a Tecla de
increment
o
Clave de
programacion Confirm
ar clave
Tecla
multifuncion Tecla Shift

tecla

L STOP/RES
EJECUTAR | Teclade

parada/rein
icio

|
tecla decremento

B Indicador
ADELANTE/RETROCESO: Indica rotacion hacia adelante o hacia atras.
APAGADO indica rotacion directa y ON indica rotacion inversa.

SINTONIZAR/TC: ENCENDIDO indica el modo de control de par, el parpadeo lento
indica el estado de autoajuste, el parpadeo rapido indica el estado de
falla.

REMOTO: Indica si el variador de velocidad se opera mediante teclado, terminales o
comunicacion.

APAGADO indica control de teclado, ENCENDIDO indica control de terminal
y parpadeando indica control de comunicacion.

RUN/ERROR: Indica el estado del variador de frecuencia.

APAGADO indica el estado de parada, ENCENDIDO (verde) indica el estado
de funcionamiento y ENCENDIDO (rojo) indica el estado defectuoso.

B Pantalla LED: La pantalla LED de 5 digitos puede mostrar la referencia de frecuencia, la
frecuencia de salida, los datos de monitoreo y los cédigos de falla.

B Teclas en el teclado

Nombre Funcién
clave

Programacién| entrar o salir Menu de nivel |.

Ingrese al menu interfaces nivel por nivel y confirme el

Confirmar . .
Ajuste de pardmetros.

Incremento Aumentar datos 6 numero de parametro

Decremento | Reducir datos 6 numero de parametro

Seleccione los pardmetros mostrados a su vez en el estado de
Cambio parada o en funcionamiento, y seleccione el digito que se
modificara al modificar los parametros

MARCHA Inicie el variador de frecuencia en el modo de operacion del
teclado

HEICCESIN

15-
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3 Facil

Llave Nombre
clave

Funcién

Gromest

Detenga el variador de frecuencia cuando se encuentre en

Parada/ estado de funcionamiento y realice la operacién de reinicio
T Reset cuando se encuentre en estado defectuoso. Las funciones de
esta tecla estan restringidas por F7-02.
K/ Realice el cambio de funcion (como un cambio rapido de
MF K multifunciéon | fuente de comando o direccién) de acuerdo con la

configuracion de F7-01.

P'\?;am. Param. Rango de ajuste Unidad | Por | Comision
: Nombre defecto
0: tecla MF.K deshabilitada
1: Conmutacion de control remoto (terminal
& comunicacién) a control por teclado
Seleccion 2: Conmutacion entre rotacion hacia
F7-01 | de funcién adelante y rotacién hacia atras N/A 0
de tecla 3:Jog marcha adelante
MF.K 4:Jog marcha atras
5: Visualizacién de parametros
individualizados
0: tecla PARAR/REINICIAR habilitada
. solo en el control del teclado
F7-02 feuc’l‘:'o” dela | 4. Tecla STOP/RESET habilitada en ningun | /A !
STOP/RESET modo de operacion

B tecladoOperacion

Al
FP F0 27
( Pre INGRES ) =1 INGRE ) F002 | INGRE

®|

2 I@AR

o

— A
[Fo 1= FO = »[FOOL | > ———»{Fo02 |

Guardar el valor

U0 FO 27
CA. (PR:G l E

@
o
®
—
~

@ O

F0 02 @

PRG

B Rangos de parametros

Grupo param.

Descripcién

Observacion

FOaFP Grupo de parametros estandar Parametros de funcion estandar
A0 aCA Grupo de parametros avanzados | Correcciéon AI/AO
uo grupo de estado de parametros de| Visualizacion de parametros basicos

ejecucion




3 Facil

Paso 2: establecer los parametros del motor

Param. Nombre del Rango de ajuste Unid Por Comision
No parametro ad defecto
0: motor asincrono
F1-00 Selgcmon co’mun1: motor N/A 0
del tipo de asincrono de
motor frecuencia variable
F1-01 | Potencia nominal |0,1a 30,0 kilov Delpe"de
del motor atios de
modelo
F1.0p | /oltale 121000 y | Depende
nominal del del
motor modelo
F1.03 | Motor 0,01 a 655,35 p | Depende
nominal del
actual modelo
Frecuencia . . Depende
F1-04 R 0,01 a max.frecuencia Hz
nominal del del
motor modelo
F1-05 | velocidad nominal | 1a 65535 RPM (I?elpende
del motor e
modelo
Paso 3: establecer el modo de control del motor
Param. Nombre del Rango de ajuste Uni Por Comision
No parametro dad | defecto
Modo de 0: Control vectorial sin sensor
FO-01 | ontrol del (SVC) 2: Control de N/A 2
motor 1 voltaje/frecuencia (V/F)
Paso 4: realice el ajuste del motor si se trata del modo de control SVC
Param. Nombre del Rango de ajuste Uni Por | Comision
No parametro dad | defecto
0: Sin ajuste automatico
F1-37 S.eleccl:lon.d'e 1: autoajluste eéta'tlc.o 1 N/A 0
sintonizacién 2: Autoajuste dinamico
automatica completo 3: Autoajuste estatico
2

17-
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3 Facil

Paso 5: establecer lareferencia de frecuencia

Param. Nombre del Rango de ajuste Uni Por | Comision
No parametro dad | defecto
0: Configuracion digital F0-08
(no remanente al apagar)
1: Ajuste digital FO-08
(remanente al apagar)
Seleccién de 2: A1
la fuente 3: AI2
F0-03 principal de 4: Reservado N7A 0
frecuencia 5: Referencia de

pulso (DI5) 6:

Multireferencia

7: PLC sencillo

8: DPI

9: Referencia Comunicacién




3 Facil

Param. Nombre del Rango de ajuste Unidad Por Comision
No parametro defecto
Seleccion de fuente
de frecuencia auxiliar | Lo mismo que F0-03 (Seleccion
FO-04 g ( N/A 0
Y de fuente de frecuencia
principal X)
Param. Nombre del Rango de ajuste Unidad Por | Comision
No parametro defecto
A
L, Relacion de calculo princpal y auxiiar
Seleccién de ¢ Prncipal + o J
Awdar -
superposicion de Pincipal- Auiiar
Fo-07 | >uPerP e et N/A | 00
fuente de P
frecuencia
Seleccién de canal de configuracion de
referencia de frecuencia O: Canal de
configuracion de referencia de frecuencia
principal
1 Operacion principal + auxiiar —
2: Conmutacion entre principaly ausilar
3: Conmutacion entre calculo prncipal y principal
& Cammutacion e awliry princval + ciculo
auiiar
Frecuencia . .
F0-08 . 0.00 a max.frecuencia Hz 50.00
preestablecida
F0-08 Entradadigital(sinretencion)
F0-08 Entradadigital(conretenciol
Fx-xx Entrada analdgica .
d ;.
Fxxx | Pulso referencia i Frecuendia
h principalrefe o[ Princ
Fxxx | Multi-referencia a rencia "
L] . "
m PLC sencillo 1 Auxiliarreferencia ) @
Fx-xx referencia PID
FX-XX Comunicacion
. 0. F0-07 Limiteel
|ar Suma de principal y auxiliar auxiliar
digito de diez para el
r Diferencia entre ppal. y auxliar ,1 Caleulo calculo
[ . . 1 - . ' ar )€ F0-05/
max. (Principal, Auxiliar) Mayor entre principal y auxiliar 4
min. (Principal, AuiniFr) Mayorde principal y auxiliar

Frecuencia final
referencia

F0-07
digito
unid
\

F4-00 a F4-09 =18
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3 Facil

Paso 6: seleccion de modo de operacion

Param. | Nombre del Rango de ajuste Uni Por Comision
No parametro dad defecto
Seleccién 0: Teclado de control
F0-02 de fuente 1: control por terminales N/A 0
de 2: Control por comunicacidnes
comando
0: modo de control de dos
Modo de hilos 1
F4-11 | comando 1: modo de control de dos N/A 0
de hilos 2
terminal 2: modo de control de tres
hilos 1
3: modo de control de tres
hilos 2
F0-02
Seleccion fuente
de comando
, }
DI
- )
| Terminal
Panel Operador _ Comunicacion de Control
(teclado y display) serie

Modo de comando

de terminal
FWD runhabilitado
— [@] oi dos hilos dos hilos V_/_
REV modo control1 fmodo control 2 N Direccién
— TJej i —"— To] b
| Je]com [@]com
FWD runhabilitado
— Te] o — — 1] ol
Stop tres hilos tres hilos t Stop
DI modo control 1{modo control 2 [@] DI
REV Direccion
—{ _Te] D —~—{ J&] DI
[ [@]com [@]com

-20 -




3 Facil

Paso 7: Configuracion de modo de marcha y modo de parada

1:parada libre hasta
detenerse

. Param. | Nombre del Rango de ajuste Uni Por Comision
No parametro dad defecto
0: Arranque directo
F6-00 | Modo de 1: reservado N/A 0
inicio 2: Arranque preexcitado
F6-10 | Modo de g: desacelerar para N/A 0
parada etener

29 -
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3 Facil

Paso 8: Establecimiento de parametros de aceleracién y desaceleracion

Param. Nombre del Rango de ajuste Unid Por Comision
No parametro ad defecto
tiempo 0,00 a 650,00 (si FO-19 = 2) Depende
FO-17 Aceleracion 0,0 a 6500,0 (si FO-19 = 1) s del modelo
1 0 a 65000 (si F0-19 = 0)
Tiempo 0,00 a 650,00 (si FO-19 = 2) Depende
F0-18 desaceleraci 0,0a6500,0 (si F0-19 = 1) s del modelo
i 0 a 65000 (si F0-19 = 0)
on 1
Unidad de 0:1s
FO0-19 |tiempo de 1:0,1s N/A 1
Aceleracion/ 2:0,01s
desaceleraci
on
Modo de 0: modo lineal
F6-07 | Aceleracion/ 1: modo de curva N/A 0
desaceleraci enS A
on 2: modo de curva
enSB
Paso 9: configuracion de DIy DO si es necesario
B Configuracién DI
. Param. | Nombre del Rango de ajuste Uni | Por Comision
No parametro dad | defecto
0: Sin funcion
1: Marcha adelante
DI1 (FWD) 1
F4-00 | seleccion 2: Marcha atras (REV) N/A ADELAN
de 3: Control de tres TE
funciones hilos
4: Avance JOG
(FJOG)
5: Retroceso JOG
DI2 (RJOG) 4
F4-01 | seleccion 6:Terminal Arriba N/A FJOG
de 7:Terminal Abajo ’
funciones 8: Parada libre
9: Restablecimiento
de fallas (RESET)
10: EJECUTAR




3 Facil

F4-02

DI3
seleccion
de
funciones

pausa

11: Entrada normalmente
abierta (NO) de falla externa
12: Multi-referenciaTerminal 1
13: Multi-referenciaTerminal 2
14: Multi-referenciaTerminal 3
15: Multi-referenciaTerminal 4
16: terminales1 para
seleccion de tiempo de
aceleracion/desaceleracion
17: terminales2 para
seleccion de tiempo de
aceleracion/desaceleracion
18: Conmutacion de fuente de
frecuencia

19: Borrado de ajuste ARRIBA 'y
ABAJO (terminal, teclado)

20: Terminal de conmutacién de
fuente de comando 1

21: Aceleracion/Deceleracion
prohibido

9

REINICI
AR

-23-
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3 Facil

Param.
No

Nombre del
parametro

Rango de ajuste

Uni
dad

Por
defecto

Comision

F4-03

Funcion DI4

F4-04

Funcién DI5

22: pausa PID
23:restablecimiento

del estado del PLC

24: Pausa

oscilante

25: Entrada de contador

26: Puesta a cero del contador
27: entrada de conteo de
longitud

28: reinicio de longitud

29: Control de par prohibido
30: Entrada de pulsos
(habilitada solo para

DI5)

31: Reservado

32: Inyeccion CC inmediata en
frenado

33: Fallo externo

entrada normalmente cerrada
(NC)

34: Modificacién de frecuencia
prohibido

35: Direccion de accion PID
inversa

36: Terminal 1 de PARADA
externa

37: Cambio de fuente de
comando

terminal 2

38: Integral PID deshabilitado
39: Conmutacién entre principal
fuente de frecuencia X y preset
frecuencia

40: Conmutacion entre fuente
de frecuencia auxiliar Y y
frecuencia preestablecida

41: Terminal de seleccion de
motor 1

42: Reservado

g?I:DConmutacién de parametros
44: Fallo definido por el usuario
1

45: Fallo definido por el usuario
2

46: Cambio de: control
velocidad /control par

47: parada de emergencia

48: Terminal 2 de PARADA
externa

49: Inyeccion DC desaceleracion

N/A

12

Borne de
referencia
multiple 1

N/A

13

Multi-
referencia
terminal 2




3 Facil

frenado
50: Borrar el tiempo de
funcionamiento actual

51: conmutacion 2 hilos/3hilos

52: frecuencia inversa

prohibida
53-59: Reservado
F4-10 | tiempo de 0.000 a 1.000 0.010
filtro DI

25-
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3 Facil

Param. | Nombre del Rango de ajuste Uni Por Comision
No parametro dad defecto
F4-35 retardo DI1 | 0.0 a 3600.0 s 0.0
F4-36 retardo DI2 | 0.0 a 3600.0 s 0.0
F4-37 | retardo DI3 | 0.0 a 3600.0 s 0.0
Seleccwn. de
F4-38 modo activo N/A 00000
DI 1
[Modoactivo DIT |

<
i

@ Eltornillo esta conectado por defecto.

cortar el puente.

B Configuracion de DO

@ Eltornillo no se puede volver a conectar una vez cortado. Esto dara
como resultado un aumento en la corriente de fuga a tierra durante
el funcionamiento del variador. Considere completamente antes de

Para Nombre Rango de ajuste Uni Por Comision
m. del dad | defecto
No parametro
FM
modo de 0: Salida de pulsos (FMP)
F5-00 salida de 1: salida de sefal de interruptor (FMR) N/A 0
terminales




3 Facil

Pma.ra dl\gl)mbre Rango de ajuste Uni | Por Comision
dad | defecto
No paramet
ro
RMF 0: Sin salida
seleccion 1: convertidor de
de funcion frecuencia en
F5-01 | (terminal funcionamiento N/ ) 0
de salida - sali A Nlng_una
2: salida de fallo salida
de colector | 3: deteccion de nivel de frecuencia Salida
abierto) EDT1
Funcion 4: Frecuencia alcanzada
de 5: Marcha a velocidad cero (sin salida en 2
F5-02 | seleccién parada) N/ Salid
relé (T/AT/ 6: Preaviso de sobrecarga del motor A ade
BT/C) 7: Advertencia previa de sobrecarga fallo
del variador de frecuencia
8: Se alcanzé el valor de conteo
establecido
funcién 9: valor de conteo designado
seleccion alcanzado
F5-03 Relé de 10: Longitud alcanzada N/ 0
tarjeta de 11: Ciclo PLC completado A | Ninguna
extension 12: Tiempo de funcionamiento salida
(PIAP/ acumulado alcanzado
PAIC) 13: Frecuencia limitada
14: Par limitado
15: Listo para RUN
16: Reservado
DO1 17: Frecuencia limite superior alcanzado
seleccion 18:Limite inferior de frecuencia
de funcion alcanzado (sin salida en parada) 1
F5-04 | (terminal 19: Salida de estado de bajo N/ | unidad de
de salida voltaje A CAcorrie
de colector 20: Configuracion de ndo
abierto) comunicacion

21: Reservado
22: Reservado

27
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3 Facil

F5-05

Seleccion
de la funcion
DO2 de la
tarjeta de
extension

23: Funcionamiento a velocidad cero 2
(con salida en parada)

24: tiempo acumulado de encendido
alcanzado

25: salida FDT2 de deteccién de nivel de
frecuencia

26: Frecuencia 1 alcanzada

27: Frecuencia 2 alcanzada

28: Corriente 1 alcanzada

29: Corriente 2 alcanzada

30: Duracion del tiempo

alcanzado

31: limite de entrada Al1

excedido

32: Carga perdida

33: funcionamiento

inverso

34: estado de corriente

cero

35: temperatura IGBT alcanzada

36: limite de corriente de salida excedido
37: Limite inferior de frecuencia
alcanzado(con salida en parada)

38: Salida de alarma

39: Reservado

40: Tiempo de funcionamiento

actual alcanzado

41: Salida de fallo (sin salida en

baja tension)

4
Frecuenc
ia
alcanzad
a




3 Facil

Far. Na. | Mombre Par. Rango de ajuste Ury, | Defecta | Commision

Tiempa retards

F&-17 de calida FMR 0.0 38000 5 o.n

Fo-g | NemPo retard 0.0 to 3600.0 s | 00
de zalida relé 1

Fo.qg | Nempo retards 0.0 ta 3600.0 5 0.0
de zalidarela 2
T.retarda

Fo-20 calida DO 0.0 3600.0 5 0.

Fo.pp | 1 revarde 0.0 ta 3600.0 0.0

' | zalida D02 e R : '

Autivear

F5-22 | saleccidn M.&. | 00000
de mada

24

MOTA

# Laldgica positiva significa que el terminal de zalida D0 es normalmente =l
estado pradeterminada.
# Lalagica negativa significa la situacidn opuesta,

Pazn 1k Conhgure ka frecuencia de nicio i e NECESanio

Par. Ma.

Mambre Par.

Rargo ajuste

(I
dad

Detacta

Commisior

FE03

Frecuarcia
de inicia

0.00¢te 10.00

Hz

0.0a

FE04

tiempo
activo
Frecuarncia
de inicio

00¢ta 1000

0.0

-29.-
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3 Facil

Paso 11: Establezcalacurva S si es necesario

Param Nombre del parametro Rango de ajuste Uni Por Comision
No dad | defecto
0: modo lineal
Fe-07 | Modode g 1: modo de N/ 0 1
aceleracion/desaceleracion A
curvaen S A
2: modo de
curvaen S B
Proporcién de tiempo de
F6-08 L 0,0 a[100,0 menos % 30.0
Segmento de inicio de la curva F6-09]
s —
F6-09 gmp"rc'o”f.del t('jenlqlfé de %J,o a[100,0 menos | % | 30.0
egmento final de lacurva F6-08]
Paso 12: Configure el Frenado por Inyeccién de CC /Preexcitacion si es necesario
Param. Nombre del parametro Rango de Uni def Comision
No ajuste ect
o
0: Arranque directo
F6-00 | Modo de inicio 1: reservado N/ 0
2: Arranque A
preexcitado
F6-05 Nivel de inyeccion de CC 03100 % 0
frenado 1
F6-06 Tiempo activo de frenado por 0.0 100.0 0.0
inyeccién de CC 1 ~a 1ol s :
Umbral de frecuencia de frenado
F6-11 | POr inyeccion de CC 2 0.00a 10.00 Hz 0.0
0
Tiempo de retardo del
F6-12 | frenado por inyeccién de CC 0,0a 100,0 S 0.0
2
F6-13 Nivel de inyeccion de CC 03100 % 50
frenado 2
Tiempo activo de frenado por
F6-14 | inyeccion de CC 2 0,0a 100,0 s 0.0




3 Facil

4
@ Solo cuando F6-00 = 0, los parametros F6-05 y F6-06 estan

relacionados con el frenado por inyeccion de CC 1.

NOTA

NOTA
Param. Nombre del Rango de Unidad Por Comision
No parametro ajuste def
ect
o
0: Arranque directo
F6-00 | Modo de inicio 1:reservado N/A 0 2
2: Arranque
preexcitado(motor
asincrénico)
Fe05 | Nivelpre- 0a 100 % 50
excitacién
F6.06 | |omPpo activo 0,02 100,0 s 0.0
pre-excitacion
S

€ Solo cuando F6-00 = 2, los parametros F6-05 y F6-06 estan relacionados con la

preexcitacion.
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3 Facil

Paso 13: Configure el PI del lazo de velocidad si el modo de control es SVC

Para. No. Nombre del Rango de Uni Por Comision
parametro ajuste dad defecto

Fogp | Ganancia 12100 N/A 30
proporcional 1 del
lazo de velocidad

F2-01 | llempo de bucle de 0,012 10,00 s 0.50
velocidad integral 1

Fo02 || recuenciade 0,00 a F2-05 Hz 5.00
conmutacién 1

Fo03 | Ganancia 12100 N/A 20
proporcional 2 del
lazo de velocidad

F2-04 | Hlempo de bucle de 0,01a 10,00 s 1.00

velocidad integral 2




4 Solucion de

4 Solucion de problemas

4.1 Fallas y Soluciones

Codigo Nombre de falla Posibles Causas Solucion
es
1: Eliminar el cortocircuito.
1. El circuito de salida esta 2: Aumentar el tiempo de
cortocircuitado. aceleracion.
2. El tiempo de aceleracién es 3: Ajuste el refuerzo de par
demasiado corto. manual o la curva V/F.
Sobrecorrien 3. Aumento de par manual o la curva 4: Compruebe que la
Er02 |te durante la VIF no es apropiada. fuente de alimentacion
aceleracion 4. La fuer)te de a_llmentaC|on es es normal.
demasiado baja. ) s
L ) 5: Seleccione el reinicio
5. La operacién de arranque se realiza o
. del seguimiento de
con el motor girando. )
velocidad o arranque el
6. Se agrega una carga .
) motor después de que se
repentina durante la
L detenga.
aceleracion. - -
. 6: Retire la carga afiadida.
7. El modelo de la unidad es de una . .
) ) o 7: Seleccione una unidad de
potencia demasiado pequefia.
mayor
potencia
- . . 1: Eliminar el cortocircuito.
1. El circuito de salida esta 2 A i d
) cortocircuitado. - Aumentar el tiempo de
Sobrecorrien 2. El tiempo de desaceleracion es desaceleracion.

Err03 |te durante la demasiado corto. 3: Comprobar la
desaceleraci 3. La fuente de alimentacién es suministro de potencia y
6n demasiado baja. asegurarse de que sea

4. Se agrega una carga normal.
repentina durante la 4: Retire la carga afiadida.
desaceleracion. 5: Instale la resistencia de
5. La resistencia de frenado no esta frenado.
instalada.
1. El circuito de salida esta 1:Eliminar el
cortocircuitado. cortocircuito. 2: Ajuste la

Eros | Sobrecorriente a 2. La fuente de alimentacion es fuente de alimentacion
velocidad demasiado baja. al rango normal.
constante 3. Se agrega una carga 3: Retire la carga afiadida.

repentina durante la operacion. 4: Seleccione una unidad
4. El modelo c_je vanadc_)r de CA es~de de mayor
una potencia demasiado pequefa f
potencia.
1: Reemplazar con una
1. El voltaje del bus de CC es demasiado | resistencia de frenado
Sobretensié alto. adecuada.
Er05 | n durante la 2. Una fuerza externa impulsa el 2: Cancele la fuerza externa
aceleracion motor durante la aceleracion. o instale una resistencia de
3. El tiempo de aceleracion es frenado. 3: Aumente el
demagado (?0'10' i tiempo de aceleracion.
4. La resistencia de frenado no esta 4- Instale una resistencia de
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4 Solucién de

instalada.

frenado.

Sobretension

1. El voltaje del bus de CC es demasiado
alto.

1: Reemplazar con una
resistencia de frenado
adecuada.

Err06 | durante la 2. Una fuerza externa impulsa el 2: Cancele la fuerza
deceleracién motor durante la desaceleracion. externa o instale una
3. Eltiempo de desaceleracion es resistencia de frenado.
demas.lado (_:0'10' . 3: aumentar el tiempo de
4. _La tre|5|§ten0|a de frenado no esta desaceleracion.
in . ) )
stalada 4: Instale la resistencia de
frenado
. 1. El voltaje del bus de CC es demasiado | 1: Reemplazar con una
Sobretensiéna It . .
ErrQ7 locidad alto. resistencia de frenado
velocida 2. Una fuerza externa impulsa el adecuada.
constante

motor durante la desaceleracion.

2: Cancelar la fuerza externa.




4 Solucion de

Codigo Nombre de Posibles Causas Solucion
falla es
Umbrales de
tension
Clase de voltaje Sobretension del bus | Bajo voltaje del bus Nivel de operacion de la
de CC de CC unidad de frenado
Monofasico 220 V 400V 200V 381V
Trifasico 220 V 400V 200V 381V
Trifasica 380 V 810V 350V 700V
Err08 Falla de El voltaje de entradaexcede el rango Ajuste el voltaje de
alimentacion permitido. entrada dentro del rango
de control permitido.
1. Se corta la alimentacion en forma
instantanea.
2. El voltaje de entrada excede el rango 1: Rgstableoer la falla.
. . permitido 2: Ajuste el voltaje de
Err09 | bajo voltaje 3. El voltaje del bus de CC es demasiado entrada dentro del rango
bajo. permitido.
4.El puente rectificador y la resistencia 3 a 6: Llevar al servicio
entran en falla técnico.
son defectuosos
5. La placa driver esta defectuosa.
6. La placa de control esta defectuosa.
1: Reduzca la carga, o
1. La carga es demasiado pesada o ver!f!que e-I moto'r, 0.
Err10 | Sobrecarga de la| el rotor esta bloqueado. verlflque sila maquina
unidad 2. El accionamiento es de una clase de | &3 Plogueando el rotor.
) : = 2: Seleccione una unidad de
potencia demasiado pequefia.
mayor
potencia
1: Configure F9-01
1. F9-01 es demasiado pequefio. correctam’ente.
Er11 | Motor 2. La carga es demasiado pesada o 2: Reducir Ia.carga, o
sobrecargado | ! rotor esta bloqueado. comprob'ar si el motor'o
3. El Variador es de potencia demasiado | 12 maquina estan
pequefa. bloqueando el rotor.
3: Seleccione una unidad de
mayor potencia
1. La fuente de alimentacion
trifasica es anormal. 1: Comprobar suministro
Erri2 Perdida de 2. La placa driver esta defectuosa. de energia.
fase en 3. La placa de proteccion contra 2 a 4: Llevar al Servicio
Entrada de rayos esta defectuosa. Tecnico.
alimentacio 4. La placa de control esta defectuosa.
n
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4 Solucién de

1. El cable entre el variador y el motor

1:  Verifique el

to IGBT

3. El ventilador de refrigeracion esta
dafado.

4. El sensor térmico de IGBT

esta dafiado.

5. EI IGBT esta danado.

esta defectuoso. cable.
Err3 Pérdida de 2.la salida trifasica del variador esta 2: Compruebe los
fase en desbalanceada cuando el motor esta en | qavanados del
salida de marcha. motor.
potencia 3. Placa driver defectuosa 3 a 4 Llevar
4. EI IGBT esta defectuoso. alservicio
técnico.
1. La temperatura ambiente es 1: Reducir la temperatura
demasiado alta. ambiente.
| 2.Elfiltro de aire esta bloqueado. 2: Limpiar elfiltro de aire.
Err14 | sobrecalentamien

3ab: Llevar
al servicio
técnico




4 Solucion de

Codigo Nombre de Posibles Causas Solucion
falla es
Err5 Fallo de equipo | 1. La seial de falla externa se introduce | Restablecer la falla.
r externo a través de DI.
2. La sefal de falla externa se ingresa a
través deVDI.
1. El equipo host es anormal. 1: comprobar el cableado
L . de la computadora
2. El cable de comunicacion esta fitri
Fallo de defectuoso. antitriona.
Er16 comunicacion 3. Eltipo de tarjeta de extension Z compropar eI cableado
configurado en F0-28 es incorrecto. d? con;unlca:log.
4. Los parametros de comunicacion 3: Configure F0-28
. ) correctamente.
en el grupo FD estan configurados i )
. 3: Configure los
incorrectamente. .
parametros de
comunicacion
correctamente.
Fallo de . .
Err18 d ion d La placa driver esta defectuosa. Reemplace la placa de
etgcmon e transmision.
corriente
1. Verifique los parametros
Err19 Fallo de 1. Los parametros del motor estan del motorF1-00 a F1-05.
ajuste del equivocados. 2. Compruebe el cableado
motor 2. Horas extras de puesta a punto del entre
motor. accionamiento y motor.
EEPROMerror . f Reemplace la placa de
Err21 El chip EEPROM esté dafiado. P P
de lectura- control.
escritura
Cortocircuito a . - .
Er23 | El motor esta cortocircuitado a tierra. Reemplace los cables o el
tierra
motor.
. Borre el registro
tiempo . . L )
el tiempo acumulado de ejecucion realizando la
Err26 | Acumulado . S
. ) alcanza el ajuste de F8-17. inicializacion de
deejecucién . "
parametros (fije FP-01 a
alcanzado
2).
1. Se introduce la sefal de fallo 1 definida
Erro7 Usuario por el usuario Restablecer la falla.
/| definido através de DI.
falla 1 2. La sefal de falla 1 definida por el
usuario se ingresa a través de
VDI.
1. Se introduce la sefal de fallo 2 definida
Ero8 Usuario por el usuario Restablecer la falla.
" definido via DI
falla 2 2. Se introduce la sefial de fallo 2 definida
por el usuario
através de VDI.
. Borre el registro
Tiempo acum. El tiempo de encendido acumulado inicializando los
Err29 |de encendido P

alcanzado

alcanza el seteado en F8-16.

parametros (fije FP-01 a
2).
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4 Solucién de

Compruebe la conexién

recepcién de
comunicacién
dentro de la
placa de
transmision

2. La tarjeta de transmisién es anormal.
3. El tablero de control es anormal.

Err30 Fallo de Descargar cuando se esta ejecutando.
descarga entre el motor y la carga.
Retroaliment Verifique la sefial de
Err31 | acion de PID La retroalimentacion PID es mas baja que | retroalimentacion PID o
perdida FA-26. configure FA-26 a un
durante el valor adecuado.
funcionamien
to
Tiempo de 1. Los cables se sueltan dentro del 1. Conecte todos los
espera de convertidor de frecuencia cableados de forma segura
Err33 2y3: Llevaral

servicio técnico.




4 Solucion de

recepcién de
comunicacién
dentro de placa
de control

2. La placa driver es anormal.

3. La placa de control es anormal.

Codigo | Nombre de falla Posibles Causas Soluciones
1: Reduzca la carga, o
. verifique el motor, o verifique
. 1. La carga es demasiado pesada . q . . .
Limite de . si la maquina esta
Err40 . o el rotor esta bloqueado.
corriente . . . bloqueando el rotor.
2. El accionamiento es de potencia 2: Selecci idad d
demasiado pequeda. : Seleccione una unidad de
mayor
potencia
Fallo de i .
L. El motor actual se conmuta a través Cambie el motor solo
Err41 | conmutacién . .
de un terminal durante el después de que se detenga
del motor . . . . .
funcionamiento del convertidor de el convertidor de frecuencia.
durante el .
. . frecuencia.
funcionamient
o
1. Compruebe si la maquina
es anormal, si no se realizo
el ajuste automatico del
motor y si la configuracion de
F2-10 es pequeia.
1. Rotor bloqueado en el motor. peq
. ) 2. Establecer F9-69 y
Ema2 | E d 2. F9-69 y F9-70 estan configurados F9-70ad d
i ;Ir(e)rve‘leoii):ic:;o incorrectamente. -/0adecuadamente.
3. Los cables entre el variador de 3. Compruebe ?' los cables
frecuencia de CA y el motor son entre el (?onvemdor de
anormales. frecuen.c|a y m'otor estan
rotos, si es asi, vuelva a
conectar los cables.
de forma segura
. 1. Conecte todos los
Tiempo de 1. Los cables se sueltan dentro del
espera de convertidor de frecuencia cableados de forma segura
Err96 P 2y 3: Llevaral

servicio técnico.

4.2 Sintomas y diagnésticos comunes

5. La placa de control o el teclado esta
defectuoso.

6. El cable entre la placa de control y
la placa de accionamiento o el teclado
esta roto.

Falla Posibles Causas Soluciones
1. No hay fuente de alimentacion o la
fuente de alimentacién esta demasiado
baja.
No se 2. La fuente switching en la placa driver 1: Cpn_'\probar la potencia de
enciende esta defectuosa. ) suministro. o
) 3.El puente rectificador esta dafado. 2 a5: Llevar al servicio técnico.
Zlndjplay 4. La resistencia buffer del variador esta 6: Vuelva a conectar los cables
) estropeada. planos de 4 nucleos y 28 nucleos
encendido. 6: Llevar al servicio técnico
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4 Solucién de

"HC" se
muestra en
el
encendido.

1. El cable entre la placa de transmision

y la placa de control tiene un contacto

deficiente.

2. La placa de control esta dafiada.

3. El devanado del motor o el cable del

motor esta cortocircuitado a tierra.

4. La fuente de alimentacion esta
demasiado baja.

1: Vuelva a conectar los cables

planos de 4 nucleos y 28 nucleos, o
solicite mantenimiento.

2: Llevar al servicio técnico

3: Verifique el motor o reemplacelo,

y verifique el cable del motor.

4. Compruebe la fuente de
alimentacion segun

el capitulo 1.3.




4 Solucion de

Falla Posibles Causas Soluciones

"Err23" se 1. Los cables del motor o de salida 1. Mida el aislamiento del motor y

muestra en estan en cortocircuito a tierra. los cables de salida.

el 2. El convertidor de frecuencia esta danado. | 2: Llevar al servicio técnico

encendido.

La pantalla es

normal al

encender, . . ., i 1: Reemplace el ventilador de
1. El ventilador de refrigeracion esta L . .

pero - . enfriamiento o verifique sien la
dafiado o el rotor esta bloqueado. . .

Se muestra . . . L maquina esta bloqueando el rotor.

. . | 2. Cierto terminal esta cortocircuitado. S L

HC" después 2: eliminar el cortocircuito.

del arranque y
el motor se
detiene
inmediatament
e.

1. La frecuencia portadora esta

1: Reducir F0-15.

se informa configurada demasiado alta. ) o
Err14 con 2. El ventilador de enfriamiento esta 2 Reemplace el ventilador y limpie el
frecuencia. dafiado o el filtro del aire filtro B .

esta bloqueado. 3: Llevar al servicio técnico

3. Los componentes (acoplador térmico u

otros) dentro del variador estan dafiados.

1: Compruebe el motor o

1. El motor o el cable del motor estan compruebe el cable entre el
El motor no dafiados. variador y el motor.
gira después el | 2. Los parametros del motor 2: comprobar y
variador de estan configurados restablecer parametros
frecuencia incorrectamente. de motor.
emite una 3. El cable entre la placa de transmision | 5. Yuelva a conectar los cables
referencia y la placa de control tiene un contacto planos de 4 ntcleos y 28 nicleos, o

distinta de cero.

deficiente.
4. La placa driver esta defectuosa.
5. El rotor esta bloqueado.

busque mantenimiento. 4: Llevar al
servicio técnico

5: Compruebe en la maquina si el
rotor esta blogueado.

Los
terminales DI
estan
deshabilitado
s.

1. Los parametros DI estan configurados
incorrectamente.

2. La sefal de entrada es incorrecta.

3. El puente de alambre entre OP y +24V
hace mal contacto.

4. La placa de control esta defectuosa.

1: Verifique y restablezca los
parametros Dl en el grupo F4.

2: Compruebe las sefales de entrada
o compruebe el cable de entrada.

3: Compruebe el puente entre OP
y+24 V.

4 : Llevar al servicio técnico

El variador
informa
sobrecorrie
nte 'y
sobrevoltaj
econ
frecuencia.

1. Los parametros del motor

estan configurados

incorrectamente.

2. El tiempo de aceleracion/deceleracién
es demasiado pequefio.

3.La carga fluctua.

1: restablecer los
parametros del motor. 2:
Establecer

correctamentetiempo  de

aceleracion/desaceleracio

n.

3: Verifique la maquina o busque
mantenimiento.
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4 Solucién de

Err17 se
informa al
encender o
durante el
funcionamiento

El contactor de arranque suave no esta
cerrado.

1. Compruebe si el cableado

del contactor se afloja

2. Compruebe si el contactor
esta defectuoso.

3. Compruebe si la fuente de
alimentacion de 24 V del contactor
esta defectuosa.

4. buscar mantenimiento

Pantalla El dispositivo relacionado en el tablero de T

, ~ Llevar al servicio técnico
al control esta danado.
encender
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5 Tabla de

5 Tabla de parametros

5.1 Parametros generales

B Grupo FO: Parametros Estandar

Param. Nombre del Rango de ajuste Uni Por Comision
No parametro dad defecto

Modo de 0: Control vectorial sin sensor(SVC)

FO-01 N/A 2

0-0 control del 2: Control de voltaje/frecuencia

motor 1 (VIF)

F0-02 Mando seleccion 0a2 N/A 0
de fuente
Frecuencia

F0-03 | principal 0a9 N/A 0
seleccion de
fuente X
Seleccion de

F0-04 fuente dg Lo m|smf) que F0-03 N/A 0
frecuencia (Seleccion de fuente de
auxiliar Y frecuencia principal X)
Base de
rango de 0: relativo a max. frecuencia

F0-05 | frecuencia ) . : ) ’ N/A 0

. 1: relativa a la frecuencia

auxiliar rincipal X
Y para P P
superposicion de
operacion Xe Y
Rango de
frecuencia

F0-06 | auxiliarY para 0a 150 % 100
superposicion de
operacion X e Y
Seleccién de

Fo-07 | SUPeTPOSICION 45 34 N/A 00
de fuente de
frecuencia

F0-08 aFrecue"C' 0.00 a frecuencia méxima (FO-10) | N/A | 50.00
preestabl
ecida

F0-09 Direccio 0: I\/.Ilsme.nrdu.'eccmn N/A 0
n de 1: direccion inversa
rotacién

FO-10 | Méx. frecuencia | 50,00 a 600,00 Hz 50.00
Fuente de limite

FO-11 | superior de 0ab N/A 0
frecuencia




5 Tabla de

FO-12

Limite
superior de
frecuencia

Limite inferior de frecuencia(FO0-
14) a max. frecuencia (F0-10)

Hz

50.00

FO-13

Compensa
cion del
limite
superior
de
frecuencia

0.00 a frecuencia maxima (F0-10)

Hz

0.00
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desaceleraci
én

Param. Nombre del Rango de ajuste Uni Por Comision
No parametro dad defecto
Limite frecuencia| 0.00 al limite superior de
FO-14 mas baja frecuencia (FO- 12) Hz 0.00
FO-15 Frecuenci 0,82 16,0 KHz Depende
ade del modelo
carga
Ajuste de
frecuencia 0: No
FO-1 N/A 1
0-16 portadora con | 1:Si
temperatura
Tiempo 0,00 a 650,00 (si F0-19 = 2) Depende
Fo-17 acele?acién 0,0 6500,0 (si F0-19 = 1) s del mf)delo
1 0 a 65000 (si F0-19 = 0)
Tiempo 0,00 a 650,00 (si F0-19 = 2) Depende
Fo-18 desacr:JeIeraci 0,0a6500,0 (i F0-19 = 1) S| del mrc))delo
A 0 a 65000 (si F0-19 = 0)
6n 1
Unidad de 0:1
FO0-19 |tiempo de 1:0,1 S 1
aceleracion/ 2:0,01
desaceleraci
én
Compensacion
de frecuencia de
Fop1 | fuentede 0.00 a frecuencia maxima (F0-10) | Hz 0.00
frecuencia
auxiliar para X
y superposicion
de operacién Y
F0-22 | Reservado - - -
Retencion de la
F0-23 fr‘ecuem.:leli de 0: no remanente N/A 0
ajuste digital al | 1: retentivo
detenerse
Seleccion del 0: grupo de parametros Motor 1
FO-24 | grupo de - grupo cie pars N/A 0
. 1: grupo de parametros Motor 2
pardametros
del motor
E;e;;u:;ma 0: max. frecuencia (FO-
F0-25 . 10) 1: Referencia de Hz 0
tiempo de .
aceleracion/ frecuencia
2:100




5 Tabla de

FO0-26

Frecuencia
base para
modificacion
Arriba/Abajo
durante la
marcha

0: frecuencia de funcionamiento
1: Referencia de frecuencia

N/A

F0-27

Enlace
fuente de
comando
a fuente
de
frecuenci
a

0000 a 9999

N/A

0000
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B Grupo F1: Parametros del Motor 1

Param. Nombre del Rango de ajuste Unid Por Comision
No. parametro ad defecto
Seleccion 0: motor asincrono comun
F1-00 . 1: motor asincrono de frecuencia |N/A 0
del tipo de -
variable
motor
F1-01 |Enerdia 0,1a30,0 kiloy | Depende
nominal atios del modelo
motor
F1.02 | /otale 121000 v Depende
nominal del modelo
motor
F103 |Cormente 0,01 a 655,35 A Depende
nominal del modelo
motor
F1-04 Frec.uenaa 0,01 a max.frecuencia Hz Depende
nominal del modelo
motor
F1-05 | /elocidad 1265535 Rpv|  Depende
nominal del modelo
motor
Resistencia del D d
F1-06 | estator(motor 0,001 a 65,535 Q epende
R del modelo
asincronico)
F1-07 | resistencia del rotor | 0,001 a 65,535 Q Depende
del modelo
F08 | 7999 1001265535 mp | Depende
inductivaresistenci del modelo
a reactiva
F10g |Reactancia 0,1a6553,5 mH | Depende
inductiva mutua del modelo
Corriente sin Depende
F1-10 | carga (motor 0.01a F1-03 A P
. del modelo
asincrono)
0: Sin ajuste automatico
F1-37 Selec.t:lon de 1: autoaj.uste e§ta’t|c.o 1 N/A 0
autoajuste 2: Autoajuste dinamico
completo
3: Autoajuste estatico 2
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B Grupo F2: Control de vectores

Rango

Param. | Nombre del parametro Unid Por Comision
No de ad defecto
ajuste

F2-00 | Ganancia proporcional 1 del lazo | 1a 100 N/A 30
de velocidad

F2-01 Tiempo integral de lazo de 0,01a 10,00 s 0.50
velocidad 1

F2-02 | Frecuencia de conmutacion 1 0,00 a F2-05 Hz 5.00

F2-03 | Ganancia proporcional 2 del lazo | 1a 100 Hz 20
de velocidad

F2-04 | Tiempo integral de lazo de 0,01a 10,00 s S 1.00
velocidad 2

F2-06 | Ganancia de deslizamiento de 50 a 200 % 100
control vectorial

F2-07 | Constante de tiempo de filtro de | 0.000 a 1.000 s 0.050
bucle de velocidad

F2-08 Ganancia de sobreexcnacmn 02200 N/A 0
del control vectorial

F2-09 Fuente de limite superior de 0a7 N/A 0
par en modo de control de
velocidad

F2-10 Ajustg digital del limite 0.0 22000 % 150.0
superior de par en el modo
de control de velocidad
Seleccién del canal de ajuste de

F2-11 | referencia del limite superiorde |[0a8 N/A 0
par en el modo de control de
velocidad (regenerativo)
Ajuste digital del limite

F2-12 | superior de par en el modo 0,0 a2200,0 % 150.0
de control de velocidad
(regenerativo)

F.13 | Ganancia 0 a 60000 N/A 10
proporcional de
ajuste de excitacion

F-14 | Ganancia integral de ajuste 0 a 60000 N/A 10
de excitacion

F2-15 Ganancia proporcional de ajuste 02 60000 N/A 10
de par

F2-16 | Ganancia integral de ajuste de 0 a 60000 N/A 10
par

F2-17 | Propiedad de bucle de velocidad |00a 11 N/A 00

F2-18 | Esfuerzo de torsion,ganancia 20a 100 N/A 80
anticipada

F2-21 Méax. coeficiente de par de campo 50 a 200 % 80

area de debilitamiento
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F2-22

Limite de potencia regenerativa

0.0: sin
limite
0,1a200,0

%

0.0
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B Grupo F3: Control V/F

Param. Nombre del Rango de ajuste Uni Por Comision
No parametro dad defecto

F3-00 | Configuracién de la 0a9 N/A 0
curva V/F

F3-01 Aumento esfuerzo de| 0,0 a 30,0 % 0.0
torsion

F3-02 Frecuencia de corte | 0,00 a Ia. Hz 50.00
de frecuencia de
refuerzo de par salida maxima
Frecuencia V/F

F3-03 multipunto 1 (F1) 0,00 a F3-05 Hz 0.00

F3.04 | loNsion V/F 0,0a100,0 % 0.0
multipunto 1
Frecuencia

F3-05 V/F multipunto F3-03 a F3-07 Hz 0.00
2

Fa06 | 'ension V/F 0,0a100,0 % 0.0
multipunto 2

F3-07 Frecuens:la F3-0‘5 al motor . Hz 0.00
V/F multipunto nominalfrecuencia
3 (F1-04)

Fa0g | lension V/F 0,0a100,0 % 0.0
multipunto 3

F.g9 | Gananciade 0a200.0 % 0.0
compensacion de
deslizamiento V/F

F3.qp | Ganancia 02200 % 64
sobreexcitacion
VIF
Oscilacion o Depende

F3-11 V/Fganancia de 0a100 % del modelo
supresion
Seleccion del

F3-12 | modo de 0a4 N/A 3
supresion de
oscilaciones

F3.q3 | Fuentedetension 1, g N/A 0
para separacion V/F
Ajuste digital

F3-14 |de tension 0 a la tensién nominal del \ 0
para motor
separacién
V/IF

F3-15 | aumento de 0,0 a 1000,0 s 0.0
tiempo de
crecimiento de
separacion V/F

-39 -



-40 -

5 Tabla de

F3-16 | lempo disminucion 14 4 . 49000 s 0.0
voltaje de
separacién V/F
0: Frecuencia 'y
Seleccién del modo | voltaje decreciendo a
F3-17 | de parada para 0 N/A 0
Separacion V/F independientemente
1: Frecuencia
decreciente,después
voltaje declinando a 0
F3-18 | Nivel de limite actual | 50 a 200 % 150
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Param. Nombre del Rango de ajuste Uni Por Comision
No parametro dad defecto

Seleccién 0: Deshabilitado

F3-19 limite actual 1: Habilitado N/A !

F3-20 | Ganancia de limite 0a 100 N/A 20
actual
Factor de

F3-21 | compensacion de | 0a 200 % 50
velocidad que
multiplica el nivel de
limite de corriente

F3-22 | Limite de voltaje 200.0 2 810.0 \Y 760.0
seleccion 0: Deshabilitado

F3-23 | e limite 1: Habilitado N7A !
Voltaje

Fap4 |Gananciade 0a 100 N/A 30
frecuencia para
limite de voltaje

F3p5 | Gananciade 0a 100 N/A 30
voltaje para
limite de
voltaje
Umbral de

F3-26 | aumento de 0a50 Hz 5
frecuencia
durante el limite
de tension

Fapy | Constantedetiempo [, ., s 05
compensacion de
deslizamiento

B Grupo F4: EntradaTerminales
Param. Nombre del Rango de ajuste Unid Por Comision
No. parametro ad defecto

F4-00 | Seleccién de funciéon | 0a 59 N/A 1
DI1

F4-01 | Seleccién de funciéon | 0a 59 N/A 4
DI2

F4-02 | Seleccién de funcion | 0a 59 N/A 9
DI3

F4-03 | Selecciéon de funcion | 0a 59 N/A 12
Dl4

F4-04 | Seleccién de funcion | 0a 59 N/A 13
DI5

F4-05 | Seleccion de funcion | 0a 59 N/A 0
DI6

F4-06 | Seleccion de funcion | 0a 59 N/A 0
DI7

F4-07 | Seleccién de funcion | 0a 59 N/A 0

DI8
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F4-08 | Seleccion de funcion | 0a 59 N/A 0
DI9
seleccion de
F4-09 function DI10 0as59 N/A 0
F4-10 | tiempo de filtro DI 0.000 a 1.000 s 0.010
0: modo de control de dos
Modo de comando hilos 1
F4-11 de terminal 1: modo de control de dos N/A 0
hilos 2
2: modo de control de tres
hilos 1
3: modo de control de tres
hilos 2
F4-12 /T;"?a ‘jzbte_rm'”a' 0,012 65,535 Hz/s | 1.000
rriba/Abajo egun
do
F4-13 | Curva Tentrada 0,00 a F4-15 v 0.00
minima en Al
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Param.

No

Nombre del
parametro

Rango de ajuste

Uni
dad

Por
defecto

Comision

F4-14

Configuracién
correspondiente de
la entrada minima
delacurva 1 enAl

-100,0 a 100,0

%

0.0

F4-15

Curva 1 entrada max
en Al.

F4-13a 10.00

10.00

F4-16

Ajuste
correspondiente de
la entrada max. de
la curva 1en Al

-100,0 a 100,0

%

100.0

F4-17

tiempo de filtro AI1

0.00a 10.00

0.10

F4-18

Entrada minima de
curva 2 en Al

0,00 a F4-20

0.00

F4-19

Configuracion
correspondiente de
la entrada minima
de Al curva 2

-100,0 2 100,0

%

0.0

F4-20

Entrada maxima de
curva 2 en Al

F4-18a 10.00

10.00

F4-21

Configuracion
correspondiente de
la entrada maxima
en Al curva2

-100,0 2 100,0

%

100.0

F4-22

tiempo de filtro AI2

0.00a 10.00

0.10

F4-23

Entrada minima de la
curva 3 en Al

-10.00 a F4-25

-10.00

F4-24

Configuracion
correspondiente de
la entrada minima
de Al curva3

-100,0 2 100,0

%

-100.0

F4-25

Entrada maxima de
curva 3 en Al

F4-23 a 10.00

10.00

F4-26

Configuracion
correspondiente de
la entrada maxima
Al curva3

-100,0 2 100,0

%

100.0

F4-27

tiempo de filtro AI3

0.00 a 10.00

0.10

F4-28

Entrada minima de
pulso

0,00 a F4-30

kHz

0.00

F4-29

Ajuste

correspondiente
de la entrada
minimadepulsos

-100,0 a 100,0

%

0.0

F4-30

Entrada de pulsos
max.

F4-28 a 20.00

kHz

20.00
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Ajuste de pulsos

F4-31 | correspondiente a la -100,0 a 100,0 % 100.0
entrada max.

F4-32 | Tiempo de filtro del 0.00 a 10.00 s 0.10
pulso

F4-33 | Seleccion de curvade | 111 a 555 N/A 321
Al

Fa-34 | Configuracionparala g5, gy N/A | 000
menor entrada en A1

F4-35 | Tiempo de retardo DI1 | 0.0 a 3600.0 s 0.0

F4-36 | Tiempo de retardo DI2 | 0.0 a 3600.0 s 0.0
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Param. Nombre del Rango de ajuste Uni Por Comision
No parametro dad defecto

F4-37 | Tiempo de retardo DI3| 0.0 a 3600.0 s 0.0

F4.3g | Modoactivo DI 00000 a 11111 N/A | 00000
seleccion 1

F4.39 | Modoactivo DI 00000 a 11111 N/A | 00000
seleccion 2

B Grupo F5: SalidaTerminales
. Param. | Nombre del parametro Rango de ajuste | Unidad Por | Comisién
No defecto

F5-00 | Modo de salida de terminal FM |0 a 1 N/A 0
Seleccion Funcion

F5-01 | RMF(terminal de salida de 0a4i N/A 0
colector abierto)
Seleccion Funcion de

F5-02 relé(T/AT/BT/C) Oadl N/A 2
Funcién relé de tarjeta de

F5-03 extension (P/seleccion AP/BP/C) Oadl N/A 0

F5-04 Selecgon FunC|.on DO1 0241 N/A 1
(terminal de salida colector
abierto)

F5-05 Se.lecuon funC|oT1' DO2dela 0241 N/A 4
tarjeta de extension

F5-06 | Seleccion de funcion FMP 0a16 N/A 0

F5-07 | Seleccién funcién AO1 0a16 N/A

F5-08 | Seleccién funcion AO2 0a16 N/A 1

F5-09 | Max. Frecuencia de salida FMP 0,01 a 50,00 kHz 50.00

F5-10 | Coeficiente de compensacion cero|-100,0 a 100,0 % 0.0
AO1

F5-11 | ganancia AO1 -10.00 a 10.00 N/A 1.00

F5-12 | Coeficiente de desplazamiento -100,0 a +100,0 % 0.00
cero de AO2

F5-13 | ganancia de AO2 -10.00 a +10.00 N/A 1.00

F5-17 | Tiempo de retardo de salida 0.0 a 3600.0 s 0.0
FMR

F5-18 | Tiempo de retardo de la salida 0.0 a 3600.0 s 0.0
del relé 1

F5-19 | Tiempo de retardo de la salida 0.0 a 3600.0 s 0.0
del relé 2

F5-20 | Tiempo de retardo de salida DO1| 0.0 a 3600.0 s 0.0

F5-21 | Tiempo de retardo de salida DO2| 0.0 a 3600.0 s 0.0

F5-22 | DO seleccion de modo activo 00000 a 11111 N/A 00000
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B Grupo F6: Control de arranque/parada

inyeccion de CC

Param. Nombre del Rango de ajuste Uni Por Comision
No parametro dad defecto
0: Arranque directo
F6-00 | Modo de inicio 1: reservado N/A 0
2: Arranque
preexcitado(motor
asincrénico)
0: Desde la frecuencia
F6-01 Modo de captur.a de parada N/A 0
en motor que gira
1: Desde velocidad
cero
2: desde max. frecuencia
F6-02 Velocidad de c§ptura 12100 N/A 20
en motor que gira
F6-03 | Frecuencia de inicio 0.00 a 10.00 Hz 0.00
Fe.04 | rocuencia deinicio 0,02 100,0 s 0.0
tiempo activo
Nivel 1 de frenado por o
F6-05 inyeccion de CC/Nivel 02100 % %0
de preexcitacion
Frenado por inyeccion de
F6-06 | CC 1 tiempo activo/tiempo | 0,0 a 100,0 S 0.0
activo de preexcitacion
» 0: modo lineal
Fe-07 | Modo Aceleracion/ 1:curva Sen N/A| 0
Desaceleracion
modo A
2:curva S en
modo B
Proporcién de tiempo del
F6-08 L 0,0 a (100,0 menos F6-09)| % 30.0
segmento de inicio de la
curva S
Proporcién de tiempo del
F6-09 ) 0,0 a (100,0 menos F6-08)| % 30.0
segmento final de la curva
S
F6-10 | Modo de parada 0: desacelerar para N/A 0
deteneri:parada
libre hasta
detenerse
inyeccion de CC
F6-11 frenado 2 umbral de 0.00 a 10.00 Hz 0.00
frecuencia
Fe-12 | nyeccionde CC 0,0 a100,0 s 0.0
frenado 2 tiempo de
retardo
F6-13 | Nivel 2 de frenado por 0a 100 % 50
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F6-14 | nyeccionde CC 0,0a 100,0 s 0.0
frenado 2 tiempo
activo
F6-15 | Reservado - - -
o D
F6-18 Cap.tura del limite de 303200 % epend
corriente del motor e del
giratorio modelo
D
F6-21 | Tiempo de 0.00a 5.00 S led Tpe"d
desmagnetizacion ede
modelo
F6-22 | Min. frecuencia de salida 0,00 a F6-11 Hz 0.00
F6-23 | Reservada de Fabrica 1a100 N/A 10
B Grupo F7: Control de teclado y pantalla LED
Param. Nombre del Rango de ajuste Uni Por | Comision
No parametro dad | defecto
F7-01 Sele.c'aon de 0as5 N/A 5
funcion de tecla
MF.K
F7-02 | Funcion tecia 0at N/A| 1
Parar/Reiniciar
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F7-03

Parametros de
funcionamiento de
la pantalla LED 1

0000 a FFFF

1F

F7-04

Parametros de
funcionamiento de
la pantalla LED 2

0000 a FFFF

F7-05

Parametros de
parada de la
pantalla LED

0000 a FFFF

33

F7-06

Coeficiente de
velocidad de carga
display

0,0001 a 6,5000

N/A

1.0000

F7-07

Temperatura del
disipador de calor del
convertidor de
frecuencia IGBT

0a 100

°C

F7-08

Numero de
producto

N/A

F7-09

Tiempo acumulativo de
ejecucién

0a 65535

F7-10

Version software de
rendimiento

N/A

N/A

N/A

F7-11

Version de
software funcional

N/A

N/A

N/A

F7-12

Numero de lugares
decimales para la

visualizacion de la
velocidad de carga

Numero de Tugares
decimales para U0-
19/U0-29 1: 1 lugar
decimal

2: 2 lugare:

Numero de lugares
decimales p/ U0-14

0: 0 lugar decimal

1: 1 lugar decimal

2: 2 lugares decimales
3: 3 lugares decimales

N/A

21

F7-13

Tiempo acumulativo
de encendido

0a 65535

N/A

F7-14

Tiempo acumulativo
de consumo de
energia

0a 65535

N/A

F7-15

Version de software
de rendimiento
temporal

N/A

F7-16

Version de software
funcional temporal

N/A
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B Grupo F8: Funciones Auxiliares

Param. Nombre del Rango de ajuste Unida Por Comision
No. parametro d defecto
F8-00 | Frecuencia de 0.00 a max.frecuencia Hz 2.00
funcionamiento JOG
F8-01 Tiempo de aceleracion JOG | 0.0 a 6500.0 s 20.0
F8-02 | Tiempo de desaceleracion | 0.0 a 6500.0 s 20.0
JOG
. . Depend
F8-03 | Tiempo de aceleracion 2 0.0 a 6500.0 s e del
modelo
F8-04 | Tiempo de desaceleracion 2| 0.0 a 6500.0 sl dZTpe"d
modelo
F8-05 | Tiempo de aceleracion3 | 0.0 a 6500.0 sl dZTpe"d
modelo
F8-06 | Tiempo de desaceleracién 3| 0.0 a 6500.0 sl dZTpe"d
modelo
F8-07 | Tiempo de aceleracion 4 | 0,0 a 500,0 s | dZTpe"d
modelo
F8-08 | Tiempo de desaceleracion 4| 0.0 a 6500.0 sl dZTpe"d
modelo
F8-09 | Frecuencia salto 1 0.00 a max.frecuencia Hz 0.00
F8-10 | Frecuencia salto 2 0.00 a max.frecuencia Hz 0.00
F8-11 | Amplitud de salto de 0.00 a max.frecuencia Hz 0.00
frecuencia
Fg.12 | 1empodezonamuerta 1 5540 s 0.0
de rotacién
directa/inversa
. 0: Habilitado
F8-13 | Control inverso 1- Deshabilitado N/A 0
Modo de funcionamiento 3:3?;;2:}12“6 inferior
F8-14 | cuando se establece la ) N/A 0
) . ) 1: detener
frecuencia mas baja que el . .
P . .| 2: Girar a velocidad
limite inferior de frecuencia cero
F8-15 | Control de caida 0.00 a 10.00 Hz 0.00
F8-16 Umbral.de tiempo de 02 65000 h 0
encendido acumulado
F8-17 Umbral de tiempo de 02 65000 h 0

funcionamiento
acumulado
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F8-18 | Proteccion de inicio ? ;o N/A 0
F8-19 Valor de.Detecmon de 0.00 a max.frecuencia | Hz 50.00
frecuencia (FDT1)
Histéresis de Deteccion de | 0,0 a 100,0(FDT1 o
F8-20 frecuencia (histéresis FDT1) | nivel) % 50
F8-21 Rango dg deteccién de 0,00 a 109 % 00
frecuencia alcanzada (frecuencia
maxima)
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Param. Nombre del Rango de ajuste Unida Por Comision
No parametro d defecto
Salto de frecuencia 0: Deshabilitado
F8-22 durante la 1: Habilitado N/A !
aceleracion/deceleracion
Punto de conmutacién de
F8-25 | frecuencia entre el tiempo | 0.00 a max.frecuencia Hz 0.00
de aceleracion 1y el
tiempo de aceleracion 2
Punto de cambio de
F8-26 |frecuencia entre el tiempo | 0.00 a max.frecuencia Hz 0.00
de deceleracion 1y el
tiempo de deceleracion 2
. L 0: Deshabilitado
F8-27 | Terminal prioridad JOG 1- Habilitado N/A 0
Valor de Deteccion de ) .
F8-28 frecuencia (FDT2) 0.00 a max.frecuencia | N/A 50.00
Histéresis de Deteccion de | 0,0 a 100,0(FDT2 o
F8-29 | frecuencia (histéresis FDT2) | nivel) % 50
Fg.3p | /alorde deteccion Tde 0.00 a méax.frecuencia | Hz |  50.00
cualquier frecuencia
alcanzada
F8-31 Amplitud (.ie detecaorT 1 0,0a 10010 % 00
de cualquier frecuencia (frecuencia
alcanzada maxima)
Fg3p |valordedeteccion2de 1 o o ey frecuencia | Hz | 50.00
cualquier frecuencia
alcanzada
F8-33 Amplitud (.1e deteccmry 2 0,0a 10010 % 00
de cualquier frecuencia (frecuencia
alcanzada maxima)
0.0 2 300.0
F8-34 | Nivel de deteccién de (corriente nominal % 5.0
corriente cero del motor como
100%)
Fg35 | Retardo de deteccion 0,01 a 600,00 s 0.10
de corriente cero
0.0 (sin detectar)
Fg-36 | Umbralde . 0.1a300,0 % 200.0
sobrecorriente de salida . .
(corriente nominal
del motor)
F8.37 Retardo d.e detecmon. de 0,00 a 600,00 s 0.00
sobrecorriente de salida
F8-38 Valor qe detec.mon 1de 0,0 g 300,0 . % 100.0
cualquier corriente (corriente nominal
alcanzada del motor)
F8-39 Amplitud (.19 dete.ccmn 1 0,0 g 300,0 . % 00
de cualquier corriente (corriente nominal
alcanzada del motor)
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F8.40 Valor d.e dete(?mon 2 de 0,0 a. 300,0 . % 100.0
cualquier corriente (corriente nominal
alcanzada del motor)
F8-41 Amplitud (.1e dete.cmon 2 0,0 a. 300,0 . % 0.0
de cualquier corriente (corriente nominal
alcanzada del motor)
L R 0: Deshabilitado
F8-42 Funcién de temporizacion 1- Habilitado N/A 0
F8-43 | Fuente de duracién de 0a3 N/A 0

temporizacién
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Param. Nombre del Rango de ajuste Unida Por Comision
No parametro d defecto
F8-44 |tiempo de duracion 0.0 a 6500.0 min 0.0
F8-45 | Limite inferior de tension de | 0 a F8-46 vV 3.10
entrada A1
Limite superior de
F8-46 tensién de entrada Al1 F8-45211.00 v 6.80
F8-47 |Limite detemperatura IGBT|0a 100 °C 75
0: ventilador
F8-48 | Modo de trabajo del f“”c"’”f]”d" durante | \/ A 0
ventilador de refrigeracion | '@ marcha
1: ventilador
funcionando
continuamente
Frecuencia
F8-49 | Frecuencia al inicio inactiva(F8-51) a Hz 0.00
frecuencia maxima
(FO-10)
F8-50 | Retardo al inicio 0.0 a 6500.0 s 0.0
F8-51 Frecuencia de hibernacién 000 a frecuencia al Hz 0.00
inicio (F8-49)
F8-52 | Retraso de hibernacién 0.0 a 6500.0 s 0.0
Fg53 | llempode 0.0 a 6500.0 min 0.0
funcionamiento
actual alcanzado
Coeficiente de correccion
F8-54 | 4o potencia de salida 0,0 a200,0 % 100.0
0,00 a 650,00(F0-19=2)
Tiempo de
F8-55 . 0,0 a 6500,0(F0-19 =1) s 0.1
desaceleracién de la
parada de 0a 65000 (F0-19 = 0)
emergencia
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B Grupo F9: Falla y Proteccion

Param. | Nombre del parametro | Rango de ajuste Uni | Por defecto | Comision
No dad
Proteccion de 0: Deshabilitado
F9-00 sobrecarga del 1: Habilitado N7A !
motor
Ganancia de
F9-01 - 0.20a 10.00 N/A 1.00
proteccién de
sobrecarga del
Motor
Prevision
F9-02 soebreigrggedel motor |90 100 % 80
coeficiente de
advertencia
Cortocircuito a tierra 0: Deshabilitado
Fo-07 al encender 1: Habilitado N/A !
Fo-0g | lensionaplicadaa g5, 810 v |38 V:700V
la unidad de
frenado
F9-09 | Reinicio automatico 0a20 N/A 0
(veces)
F9-10 Accion d.ura.mte el 0: No actuar N/A 0
restablecimiento 1: Acto
automatico de fallas
Fg.11 | Retrasodel 0,1a100,0 s 1.0
restablecimiento
automatico de
fallas
proteccién de 0: Deshabilitado
Fo-12 pérdida de fase 1: Habilitado N/A 0
de entrada de
potencia
Posicién de las
unidades: Proteccion
de pérdida de fase de
L salida
F9-13 E;?;?g: '32 ?aie de | O: Deshabilitado N/A 01
salida de potencia 1: Habilitado
Posicién decimal:
proteccién de
pérdida de fase de
salida antes de
marchar
0: Deshabilitado
1: Habilitado
F9-14 | 1ertipo de falla 0a 96 N/A N/A
F9-15 | 2do tipo de falla 0a 96 N/A N/A
F9-16 | 3er (ultimo) tipo de 0a 96 N/A N/A

falla
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F9-17

Frecuencia al 3er
fallo

N/A

F9-18

Corriente al tercer fallo

N/A

F9-19

Tension de bus en la
3rafalla

N/A

F9-20

Estado del terminal
de entrada en el
tercer fallo

N/A

F9-21

Estado del terminal de
salida en el tercer
fallo

N/A

F9-22

Estado del convertidor
de frecuencia tras el
tercer fallo

N/A
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Param.
No

Nombre del parametro

Rango de ajuste

Uni
dad

Por defecto

Comision

F9-23

Tiempo de
encendido en la
tercera falla

N/A

N/A

N/A

F9-24

Tiempo de
funcionamiento
tras la 3.2 falla

N/A

F9-27

Frecuencia a la 2°
falla

N/A

F9-28

Corriente en la
segunda falla

N/A

F9-29

Tension de bus en la
2° falla

N/A

F9-30

Estado del terminal
de entrada en la 2°
falla

N/A

F9-31

Estado del terminal de
salida en la 2° falla

N/A

F9-32

Frecuencia en la 2°
falla

N/A

F9-33

Corriente en la
segunda falla

N/A

N/A

N/A

F9-34

Tension de bus en la
2da falla

N/A

N/A

N/A

F9-37

Estado del terminal
de entrada en la
primera falla

N/A

N/A

N/A

F9-38

Estado del terminal de
salida en la primera
falla

N/A

N/A

N/A

F9-39

Frecuencia ala 1°
falla

N/A

N/A

N/A

F9-40

Corriente en la primera
falla

N/A

N/A

N/A

Fo-41

Tension de bus en la
3rafalla

N/A

N/A

N/A

F9-42

Estado del terminal
de entrada en la
primera falla

N/A

F9-43

Estado del terminal de
salida en la primera
falla

N/A

F9-44

Frecuencia ala
primera falla

N/A

F9-47

Seleccién de accién
de proteccién contra
fallas 1

00000 a 22222

0000




5 Tabla de

F9-48

Seleccién de accién
de proteccion contra
fallas 2

00000221111

0000

F9-49

Seleccién de accion
de proteccion contra
fallas 3

00000 a 22222

0000

F9-54

Seleccion de
frecuencia para
continuar
funcionando en caso
de falla

0Oa4
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. Param. | Nombre del parametro | Rango de ajuste Uni Por Comision
No dad defecto
F9.55 Frecuencia de 00a 10010 Hz 100.0
respaldo sobre (frecuencia
anormalidad maxima)
Seleccién de accion 0: no valido
F9-59 | en caso de falla 1: Desacelerar N/A 0
instantanea de 2: desacelerar para
energia detener
Pausa para juzgar el
F9-60 | voltaje en caso de 80a 100 % 85
falla instantanea de
energia
Tiempo de evaluacion
Fo.g1 |derecuperacionde 1, 404 s 05
voltaje en caso de
falla instantanea de
energia
Evaluacion del .
F9-62 | voltaje en caso de 60 a F9-60 (voltaje de bus % 80
’ . estandar)
falla instantanea de
energia
Proteccién ante 0: Deshabilitado
Fo-63 pérdida de carga 1: Habilitado N/A 0
Fog4 | Niveldedsteccion 1 4600 % 10.0
de pérdida de
carga
Fo.g5 | lempo de 0,02 60,0 s 1.0
deteccion de
pérdida de carga
F9-66 | Min. Error de PID 2 0,0a 100,0 % 0.0
F9-69 Nivel deteccién (.1e 0,0a ?0,0 (f'recuencia % 200
exceso de velocidad de salida max.)
Tiempo deteccién de | 0.0: Sin deteccién
F9-70 exceso de velocidad 0,1a60,0 s 0.0
Fo.79 | Gananciade 0a 100 N/A 40
paso por caida
de potencia Kp
Coeficiente
F9-72 |integral de 0a 100 N/A 30
recorrido de
caida de
potencia
Tiempo
F9-73 | desaceleracion 0,0 a 300,0 S 20.0
de recorrido de la
caidade potencia
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B Grupo FA: control de procesos y funcion PID

conmutacion 1

. Param. Nombre del Rango de ajuste Unid Por Comision
No parametro ad defecto

FA-00 | Fuente de referencia |0 a6 N/A 0
PID

FA-01 Referencia digital PID | 0,0 a 100,0 % 50.0

FA-02 | Fuente de 0a8 N/A 0
retroalimentacién PID

FA-03 | Direccion de accion 0 acc!?n .de avance N/A 0
PID 1: Accion inversa
Rango de

FA-04 ; . 0 a 65535 N/A 1000
retroalimentacién de
configuracion de PID

FAQ5 | Ganancia 0,0a100,0 N/A 20.0
proporcional Kp1

FA-06 | Tiempo integral Ti1 0,01a 10,00 S 2.00

FA-07 | Tiempo diferencial 0.000 a 10.000 s 0.000
Td1

FA-08 Z;ecuenaa de corte 0.000 a frecuencia maxima Hz 2.00
Rotacion inversa PID

FA-09 | Limite de desviaciéon | 0,0a 100,0 % 0.0
de PID

FA-10 | Limite diferencial PID | 0,00 a 100,00 % 0.10

FA-11 | llempo de cambiode |y, . 650 g s 0.00
configuracién PID
Tiempo de Filtro de

FA-12 retroalimentacion PID 0,002 60,00 s 0.00

FA-13 | Tiempo de filtro de 0,00 a 60,00 s 0.00
salida PID

FA-14 | FID:min. 0.00a 10.00 Hz 0.00
operacion
frecuencia

FA-15 | Ganancia 0,02 100,0 N/A 20.0
proporcional Kp2

FA-16 | Tiempo integral Ti2 0,01a 10,00 S 2.00

FA-17 | Tiempo diferencial 0.000 a 10.000 s 0.000
Td2
parametro

FA18 | bibcondicion de 0a3 N/A 0
cambio
parametro

FA-19 | PIDdesviacién de 0.0 a FA-20 % 20.0
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FA-20

parametro
PIDdesviacién de
conmutacion 2

FA-19.a100.0

%

80.0

FA-21

Valor inicial PID

0,0a100,0

%

0.0

FA-22

tiempo de
mantenimiento
del valor inicial

0,00 a 650,00

0.00
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Param. |Nombre del parametro Rango de ajuste Unid Por Comision
No ad defecto
Max. desviacién
FA23 | entredossalidas 14 40000 % 1.00
PID en sentido
directo
Max. desviacién
FA24 |SNredossalidas 144, 40900 % 1.00
PID en sentido
inverso
FA-25 Propiedad integral |00a 11 N/A 00
PID
Deteccion valor 0.0: No juzgar la
FA-26 . retroalimentacionpérdida % 0.0
de Pérdida de
) . 0,1a100,0
retroalimentacion
PID
FA-27 Dfatgcaon tiempo de 0,02 20,0 s 00
pérdida de
retroalimentacion PID
0: Sin operacion
FA-28 Operacion PID en | PIDen la parada N/A 0
parada 1: operacion PIDen la
parada
B Grupo FB: frecuencia de oscilacion, longitud fija y recuento
. Param. Nombre del Rango de ajuste Uni Por | Comision
No parametro dad | defecto
0: relativo a la
FB-00 | Modo de ajuste de frecuencia central N/A 0
oscilacion 1: relativo a la maxima frecuencia
FB-01 | AmPlitud de 0,02 100,0 % | 00
Frecuencia de
oscilacién
FB-02 | paso tambaleante 0,0a50,0 % 0.0
FB-03 | Ciclo de bamboleo 0,1a3000,0 S 10.0
- 0
FB-04 Coeficiente de tiempo 0.0a100,0 % 50.0
del aumento de la
onda triangular
FB-05 | Establecer longitud 0 a 65535 metro| 1000
FB-06 | Longitud real 0 a 65535 metro -
FB-o7 | Numerodepulsos 14 6g53 5 N/A| 100.0
por metro
FB-08 | Establecimiento valor | 1a 65535 N/A| 1000
de conteo
FB0g | Valor designado 1265535 N/A| 1000
conteo
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B Grupo FC: multireferencia y funcion de PLC simple

. Param. Nombre del parametro| Rango de ajuste| Unid Por Comision
No ad defecto
FC-00 | Referencial -100,0 a 100,0 % 0.0
FC-01 | Referencial -100,0 a 100,0 % 0.0
FC-02 | Referencia2 -100,0 a 100,0 % 0.0
FC-03 | Referencia3 -100,0 a 100,0 % 0.0
FC-04 | Referencia4 -100,0 a 100,0 % 0.0
FC-05 | Referenciab -100,0 a 100,0 % 0.0
FC-06 | Referenciab -100,0 a 100,0 % 0.0
FC-07 | Referencia7 -100,0 a 100,0 % 0.0
FC-08 | Referencia8 -100,0 a 100,0 % 0.0
FC-09 | Referencia9 -100,0 a 100,0 % 0.0
FC-10 | Referencial0 -100,0 a 100,0 % 0.0
FC-11 Referencial1 -100,0 a 100,0 % 0.0
FC-12 | Referencial2 -100,0 a 100,0 % 0.0
FC-13 | Referencial3 -100,0 a 100,0 % 0.0
FC-14 | Referencial4 -100,0 a 100,0 % 0.0
FC-15 | Referencial5s -100,0 a 100,0 % 0.0
FC-16 | Modo de ejecucion de PLC 0az2 N/A 0
simple
FC-17 | Seleccion retentiva de PLC 00a 11 N/A 00
simple
FC-18 Tiempo de funcionamiento 0.0 2 6500.0 soh 00
de la referencia de PLC
simple 0
w0
FC-20 Z;egfzf:feTcTZ'ZZaF?fgnt° 0.0 a 6500.0 soh 0.0
simple 1
wA o
FC-22 Z;egﬁzf:feﬁ‘gg'zgaggm 0.0 a 6500.0 soh 0.0
simple 2
wA o
FC-24 g'eeg‘::f:fef;‘;:'zza;’cg”to 0.0 2 6500.0 soh 0.0
simple 3
Ao
FC-26 Tiempo de funcionamiento 0.0a6500.0 soh 00

de la referencia de PLC
simple 4
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FC-27

Aceleracion/desaceleracionhor

ade PLC simple referencia 4

0a3

N/A

FC-28

Tiempo de funcionamiento
de la referencia de PLC
simple 5

0.0 a6500.0

soh

0.0
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Param. Nombre del Rango de ajuste| Unid Por Comision
No parametro ad defecto
Tiempoaceleracién/desacelera
FC-29 ciénde PLC simple referencia 5 0a3 N/A 0
Tiempo de funcionamiento
FC- . . h .
c-30 de la referencia de PLC 0.026500.0 0 0-0
simple 6
Tiempoaceleracion/desacelera
FC-31 N/A
c3 cionde PLC simple referencia 6 0a3 0
Tiempo de funcionamiento
FC-32 de la referencia de PLC 0.0a 65000 soh 0.0
simple 7
Tiempoaceleracion/desacelera
FC-33 cionde PLC simple referencia 7 0a3 N/A 0
Tiempo de funcionamiento
FC-34 de la referencia de PLC 0.0 65000 soh 0.0
simple 8
Tiempoaceleracion/desacelera
FC-35 cion de PLC simple referencia 8 0a3 N/A 0
Tiempo de funcionamiento
FC-36 de | referencia de PLC 0.0 a 6500.0 soh 0.0
simple 9
Tiempoaceleracion/desacelera
FC-37 cionde PLC simple referencia 9 0a3 N/A 0
Tiempo de funcionamiento
FC-38 de la referencia de PLC 0.0a6500.0 soh 0-0
simple 10
Tiempoaceleracion/desacelera
FC-39 cionde PLC simple referencial0 0a3 N/A 0
Tiempo de funcionamiento
FC-40 de la referencia de PLC 0.0a6500.0 soh 0.0
simple 11
FC-41 T|’empoacele.racmn/desace.lera 0a3 N/A 0
cionde PLC simple referencia
11
FC-42 Tiempo de funcionamiento 0.0 a6500.0 soh 00
de la referencia de PLC ' ' ’
simple 12
Tiempoaceleracién/desacelera
FC-43 cionde PLCsimple referencia 12 0a3 N7A 0
Tiempo de funcionamiento
FC-44 de la referencia de PLC 0.0a6500.0 soh 0.0
simple 13
Tiempoaceleracién/desacelera
FC-45 cionde PLC simplereferencia 13 0a3 N/A 0
FC-46 Tiempo de funcionamiento 0.0a6500.0 soh 00

de la referencia de PLC 14
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FC-47 T.ifempoacele.racién/desace.lera 0a3 N/A 0
ciénde PLC simple referencia
14

FC.48 Tiempo de funcionamiento 0.0 a 6500.0 soh 0.0
de la referencia de PLC
simple 15

FC-49 'I'.iclampoacele.racién/desace.lera 0a3 N/A 0
cionde PLC simple referencia
15
Unidad de tiempo de 0: s (segundo);

FC-50 | {ncionamiento de PLC 1: h (hora) N7A 0
simple

FC-51 | Fuente de referencia 0 0ab N/A 0
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B Grupo FD: Comunicacion

Param. Nombre del Rango de ajuste Unida Por Comision
No parametro d | defecto

FD-00 | Tasa de baudios 0000 a 9999 N/A 5005

FD-01 | Simbolo de formato |0 a 3 N/A 0
de datos

FD-02 | Direccion local 0: Direccion de difusion; N/A 1

1a247

FD-03 | Retardo de 0a20 Sra 2
respuesta

FD-04 Tiempo dg espfera 0.’0‘(no s 00
de comunicacién valido); 0,1

a 60,0

FDo5 | rotocolode 30, 31 N/A | 31
comunicacion
Resolucién actual

FD-06 |leida por ?j 3’31 A 0
comunicacién Y

o 0: Software de fondo no valido

FD-07 | Reserva de fabrica | 1. o 4\vare de fondo valido N/A 0
Tiempo de espera de . .

FD-08 | comunicacion de la 0.0: no valido s 0.0

tarjeta de extension

0,1a60,0
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B Grupo FE: Parametros definidos

por el usuario

Param. Nombre del Rango de ajuste | Uni Por | Comision
No. parametro dad | defecto

FE-00 | Cddigo de funcion definido por el N/A F0-01
usuario 0

FE-01 | Cddigo de funcion definido por el N/A F0-02
usuario 1

FE-02 | Cddigo de funcion definido por el N/A F0-03
usuario 2

FE-03 | Coédigo de funcion definido por el N/A F0-07
usuario 3

FE-04 | Codigo de funcion definido por el N/A F0-08
usuario 4

FE-05 | Cédigo de funcion definido por el N/A FO0-17
usuario 5

FE-06 | Codigo de funcion definido por el N/A F0-18
usuario 6

FE-07 | Cédigo de funcion definido por el N/A F3-00
usuario 7

FE-08 | Codigo de funcion definido por el N/A F3-01
usuario 8

FE-09 | Codigo de funcion definido por el N/A F4-00
usuario 9 F0-00 a FP-xx,

FE-10 | Codigo de funcion definido por el | A1-00 @  Ax- N/A | F4-01
usuario 10 xx,U0-xx a UO-

FE-11 | Codigo de funcién definido por el | ** N/A | F4-02
usuario 11

FE-12 | Coédigo de funcion definido por el N/A F5-02
usuario 12

FE-13 | Coédigo de funcion definido por el N/A F5-07
usuario 13

FE-14 | Codigo de funcion definido por el N/A F6-00
usuario 14

FE-15 | Codigo de funcion definido por el N/A F6-10
usuario 15

FE-16 | Codigo de funcion definido por el N/A F0-00
usuario 16

FE-17 | Codigo de funcion definido por el N/A F0-00
usuario 17

FE-18 | Codigo de funcion definido por el N/A F0-00
usuario 18

FE-19 | Codigo de funcion definido por el N/A F0-00
usuario 19

FE-20 | Codigo de funcion definido por el N/A F0-00
usuario 20

FE-21 | Codigo de funcion definido por el N/A F0-00
usuario 21

FE-22 | Codigo de funcion definido por el N/A F0-00
usuario 22

FE-23 | Codigo de funcion definido por el N/A F0-00
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usuario 23

FE-24 | Codigo de funcion definido por el
usuario 24

FE-25 | Codigo de funcion definido por el
usuario 25

FE-26 | Codigo de funcion definido por el
usuario 26

FE-27 | Cadigo de funcion definido por el
usuario 27

FE-28 | Codigo de funcion definido por el
usuario 28

FE-29 | Cédigo de funcién definido por el
usuario 29

FE-30 | Cédigo de funcién definido por el
usuario 30

FE-31 | Cédigo de funcién definido por el
usuario 31

N/A FO0-00
N/A FO0-00
N/A F0-00
N/A F0-00
N/A F0-00
N/A F0-00
N/A F0-00
N/A F0-00
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B Grupo FP: parr. N2 Gestion

Param. Nombre del Rango de ajuste Uni Por Comision
No parametro dad | defecto
FP-00 | Contrasefa de usuario | 0 a 65535 N/A 0
0: Sin operacion
01: Restaurar la
configuracion de fabrica
excepto los parametros
del motor
02: Borrar registros
04: restaurar los
parametros de copia
de seguridad del
FP-01 Inicializacion usuario N/A 0
de 501: copia de seguridad
parametros de los parametros de
usuario actuales
10: Inicializacion parametros
del cable de alimentacién
pago
20: Inicializacion de
parametros industriales de
movimiento mecanico
(vertical, horizontal,
oscilacién del brazo)
21: Inicializacién de
parametros industriales de
inercia (ventilador)
22: Inicializacion de los
parametros de la industria del
torno
23: Inicializacion parametros
de la industria de inicio/parada
rapida (maquina de impresion)
Fp.oz | Fropiedadde 00a 11 N/A | 11
visualizacion de
parametros del
convertidor de
frecuencia
Propiedad de
FP-03 | visualizacion de 00a 11 N/A 00
parametros
individualizados
Propiedad de e
FP-04 mogificacic’)n 0: Modificable N/A | 0

de parametros

1: No modificable

B Grupo AO: Control de par (torque)
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Param. Nombre del Rango de ajuste Unid Por | Comisién
No parametro ad | defecto
A0-00 Velocu?l:ad/par 0: control de velocidad N/A 0
seleccion de 1: control de par
controles
A0-01 Fuente de ajuste de par 0a7 N/A 0
en control de par
A0-03 | Auste digital deparen | a4 5609 % | 150.0
control de par
A0Q5 | Frecuencia maximade | o, . tociencia maxima (FO- | Hz | 50.00
avance en control de 10)
par
A0 | Frecuencia maxima 0.00 a frecuencia maxima (FO-| Hz | 50.00
inversa en control de par 10)
A0-07 | liempo de 0,00 a 650,00 s 0.00
aceleracion en
control de par
A00g | Tiempo de 0,00 a 650,00 s | 000
deceleracion en
control de par
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B Grupo A1: DI/DO virtual
. Param. Nombre del Rango de ajuste Uni Por Comision
No parametro dad defecto

A1-00 | Seleccion de funcion 0ab9 N/A 0
VDI1

A1-01 | Seleccion de funcion 0ab9 N/A 0
VDI2

A1-02 | Seleccion de funcion 0ab9 N/A 0
VDI3

A1-03 | Seleccion de funcion 0ab9 N/A 0
VDI4

A1-04 | Seleccion de funcion 0ab9 N/A 0
VDI5

A1-05 | Modo de configuracion de | 00000 a 11111 N/A 00000
estado VDI

A1-06 | Seleccion de estado VDI | 00000 a 11111 N/A 00000

Atg7 | Seleccion de 0a59 N/A 0
funciones para Al1
utilizado como DI

Atlgg | Seleccion de 0a59 N/A 0
funciones para Al2
utilizado como DI

Algg | Seleccion de 0a59 N/A 0
funciones para Al3
utilizado como DI

At-1p | Seleccion de estado 000a 111 N/A 000
para Al utilizado
como DI

A1-11 | Seleccion de funcién 0a41 N/A 0
VDO1

A1-12 | Seleccion de funcién 0a41 N/A 0
VDO2

A1-13 | Seleccion de funcién 0a41. N/A 0
VDO3

A1-14 | Seleccion de funcién 0a41 N/A 0
VDO4

A1-15 | Seleccion de funcién 0a41 N/A 0
VDO5

A1-16 | Retardo de salida VDO1 | 0.0 a 3600.0 s 0.0

A1-17 | Retardo de salida VDO2 | 0.0 a 3600.0 s 0.0

A1-18 | Retardo de salida VDO3 | 0.0 a 3600.0 s 0.0

A1-19 | Retardo de salida VDO4 | 0.0 a 3600.0 s 0.0

A1-20 | Retardo de salida VDO5 |0.0a 3600.0 s 0.0

A1-21 | Seleccion de estado VDO | 00000 a 11111 N/A 00000
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B Grupo A2: Parametros del Motor 2

Para

Nombre del Rango de ajuste Unid Por Comision
e parametro ad defecto
No
0: motor asincrono
A2-00 | Seleccién del tipo de motor | SO N/A 0
1: motor asincrono de
frecuencia variable
A2-01 | Potencia nominal del motor 0,1a30,0 kilov Depende
- del modelo
atios
L . Depende
A2-02 | Tension nominal del motor 1a 1000 vV
del modelo
A2-03 | Corriente nominal del motor 0,01 a 655,35 A Depende
del modelo
A2-04 | Frecuencia nominal del motor | 0,01 a max.frecuencia Hz Depende
del modelo
A2-05 | velocidad nominal motor 1265535 Rrpm |  Depende
del modelo
. . 0,001 a 65,535 Depende
A2-06 | Resistencia del estator 0,0001 a 6,5535 Q del modelo
A2-07 | resistencia del rotor 0,001 a 65,535 o | Depende
del modelo
A2-08 | Reactancia inductiva de fuga | 0,01 a 655,35 mH | Depende
del modelo
A2-09 | Reactancia inductiva mutua 0,1a6553,5 mH Depende
del modelo
. . Depende
A2-10 | Corriente sin carga 0,01 a A2-03 A
del modelo
0: Sin ajuste automatico
A2-37 | Seleccién de sintonizacien | |- 2utoaluste estatico 11, 0
automatica 2: Autoajuste completo
3: autoajuste estatico 2
A2-38 Ganancia pro.porC|onaI 1 del 12100 N/A 30
lazo de velocidad
A2-39 | Tiempo integral de lazo de 0,01a 10,00 S 0.50
velocidad 1
A2-40 | Frecuencia de conmutacion 1 | 0,00 a A2-43 Hz 5.00
A2-41 Ganancia prqpormonal 2 del 12100 N/A 20
lazo de velocidad
A2-42 | Tiempo integral de lazo de 0,01a 10,00 S 1.00
velocidad 2
A2-43 | Frecuencia de conmutacion 2 A2-40a I.a L. Hz 10.00
frecuencia maxima
de salida
A2-44 | Ganancia de deslizamiento de| 50 a 200 % 100

control vectorial
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A2-45

Filtro de constante de tiempo
del lazo de velocidad

0.000 a 1.000

0.050
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P
ara Nombre del Rango de ajuste Unid Por Comision
m. parametro ad defecto
No
A2-46 Ganancia de sobreexcnauon 03200 N/A 0
del control vectorial
A2-47 Fuente de limite superior de 0a7 N/A 0
par en modo de control de
velocidad
A2-48 Ajuste.: digital del limite 0.0 22000 % 150.0
superior de par en el modo
de control de velocidad
Seleccién del canal de ajuste
A2-49 de ref.erenma del limite 0a8 N/A 0
superior de par en el modo
de control de velocidad
(regenerativo)
Ajuste digital del limite
A2-50 | superior de par en el modo 0,0 a 200,0 % 150.0
de control de velocidad
(regenerativo)
A2-51 | Ganancia 0 a 60000 N/A| 10
proporcional de
ajuste de excitacion
A2-52 | Ganancia integral de ajuste | 6509, N/A 10
de excitacion
A2-53 | Ganancia 0.a 60000 N/A| 10
proporcional de
ajuste de par
A2-54 | Ganancia integral de 0 a 60000 N/A 10
ajuste de par
A2-55 | Propiedad de bucle de 00a 11 N/A 00
velocidad
A2-56 | Esfuerzo de torsion ganancia |20a 100 N/A 80
anticipada
Max. coeficiente de par en o
A2-59 campo 50 a 200 % 80
area de debilitamiento
A2-60 | Limite de potencia 8.?;/N02|I(;1(’1)It06d0 % 0.0
regenerativa 170 @ 200,
0: control vectorial
A2-61 | Modo de control del motor 2 sin senspr (SVC) . N/A 2
2: Voltaje/Frecuencia
control (V/F)
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0: Igual que el motor 1
1: tiempo 1Aceleracion/
Desaceleracion
Tiempo de 2: tiempo 2 Aceleracion/
A2-62 po L, Desaceleracién N/A 0
aceleracion/desacel . "
.. 3: tiempo 3Aceleracion/
eracion del motor 2 )
Desaceleracion
4: tiempo4Aceleracion/
Desaceleracion
A2-63 | Aumento de par del motor 2 0.0: refuerzo de par fijo, % Depend
0.1 a30 e del
modelo
A2-g5 | Ganancia de 0a 100 N/a| Depend
supresion de e del
oscilaciones del modelo
motor 2
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B Grupo A5: Optimizacion de Control

Param. Nombre del Rango de ajuste Uni Por Comision
No. parametro dad defecto
A5-00 ][_lm|te su.perlor de 0,00 a la frecuencia de salida| Hz Depend
recuencia de maxima e del
conmutacién DPWM modelo
Modo modulacion 0: modulacién asincrona
AT pyym 1: modulacion sincrona N/A 0
Seleccion del modo 0' Sin compensacién
A5-02 | de compensacion de ) P . N/A 1
1: Compensacion
zona muerta
A5-03 | Profundidad aleatoria | 0a 10 N/A 0
de PWM
A5-04 | Limite de corriente ? 3‘33?.3 bilitado N/A 1
rapido : Habilitado
Coeficiente voltaje
A5-05 | | avimo de salida 100a 110 % 105
As.0g | Umbral de 300,0 2 600,0 V v 350.0
subtension
. 0: No optimizado
As.g7 | Selecciondelmodo |y oy e optimizacion 1 | N/A 1
de optimizacion SVC o
2: modo de optimizacién 2
o 0.0: no valido
A5-08 | Fabrica (reservada) 01260 kHz 0.0
A5-09 | Umbral de 200,0 a 900,0 \ 820.0
sobretension
B Grupo A6: Configuracion de la curva Al
. Param. Nombre del Rango de ajuste | Uni Por Comision
No parametro dad defecto
A6-00 | Al Curva 4 entrada minima -10.00 a A6-02 \% 0.00
AB-01 Ajuste correspolmlilente de -100,0 2 100,0 % 00
la entrada Al minima de la
curva 4
A6-02 |entrada Al curva 4 inflexion 1 AB-00 a A6-04 \ 3.00
Configuracién correspondiente
A6-03 | 4o |3 entrada A1 -100,0 a 100,0 % 30.0
curva 4 inflexion 1
A6-04 |entrada Al curva 4 inflexion 1 AB-02 a A6-06 \ 6.00
Configuracién correspondiente
A6-05 | e 13 entrada A1 -100,0 a 100,0 % 60.0
curva 4 inflexién 1
A6-06 | Entrada Al méax.aporte de curva| A6-06 a 10.00 v 10.00
4
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A6-07

Configuracion
correspondiente a la
entrada Al méax. aporte de
la curva 4

-100,0 2 100,0

%

100.0

A6-08

entrada Al Curva 5 minima

-10.00 a A6-10

0.00

A6-09

Configuracién
correspondiente a la
entrada Al minima de la
curva 5

-100,0 2 100,0

%

0.0

A6-10

entrada AI curva 5 inflexion 1

A6-08 a A6-12

3.00
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Configuracion correspondiente
A6-11 ala entrada A1 -100,0 a 100,0 % 30.0
curva 5 inflexion 1
A6-12 | entrada Al curva 5 inflexion 1 A6-10 a A6-14 \ 6.00
Configuracion correspondiente
A6-13 | 1|2 entrada A1 -100,0 a 100,0 % 60.0
curva 5 inflexion 1
A6-14 | Max entrada. Al de curva 5 A6-14 a 10.00 \Y 10.00
615 | Configuracion -100,0 a 100,0 % 100.0
correspondiente a la
entrada Al max. de la
curva 5
A624 |Pumodesaltodela -100,0 a 100,0 % 0.0
configuracion correspondiente
ala entrada Al1
AB-25 Salto de an?plltud del ajuste 0,02 100,0 % 05
correspondiente a la entrada
All
Ae2s |Tunodesaltodela 100,02 +1000 | % 0.0
configuracién correspondiente
ala entrada Al2
A-p7 | Saltodeampliuddela 0,0a100,0 % 05
configuracion correspondiente
ala entrada Al2
Ae2g |Tunodesaltodela 100,02 +1000 | % 0.0
configuracion correspondiente
ala entrada AI3
A9 | Saltodeampliuddela 0,0 100,0 % 05
configuracion correspondiente
ala entrada AI3
B Grupo AC: Correccion Al/AO
Param. Nombre del Rango de ajuste Uni Por defecto Comision
No parametro dad
AC-00 Al1 tension medida 1 -10.000 a 10.000 v Corregido de
fabrica
AC-01 Al1 voltaje mostrado 1 -10.000 a 10.000 v Corregido de
fabrica
AC-02 Al1 tension medida 2 -10.000 a 10.000 v Corregido de
fabrica
AC-03 Al1 voltaje mostrado 2 -10.000 a 10.000 v Corregido de
fabrica
AC-04 Al2 tension medida 1 -10.000 a 10.000 v Corregido de
fabrica
AC-05 Al2 voltaje mostrado 1 -10.000 a 10.000 v Corregido de
fabrica
AC-06 Al2 tension medida 2 -10.000 a 10.000 v Corregido de
fabrica
AC-07 Al2 voltaje mostrado 2 -10.000 a 10.000 v Corregido de
fabrica
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AC-08 Al3 tension medida 1 -10.000 a 10.000 Corregido de
fabrica
AC-09 Al3 voltaje mostrado 1 -10.000 a 10.000 Corregido de
fabrica
AC-10 Al3 tension medida 2 -10.000 a 10.000 Corregido de
fabrica
AC-11 Al3 voltaje mostrado 2 -10.000 a 10.000 Corregido de
fabrica
AC-12 Tension objetivo AO11 | -10.000 a 10.000 Corregido de
fabrica
AC-13 Tension medida AO1 1 -10.000 a 10.000 Corregido de
fabrica
AC-14 Tension objetivo AO12 | -10.000 a 10.000 Corregido de
fabrica
AC-15 AO1 tension medida 2 -10.000 a 10.000 Corregido de
fabrica
AC-16 AO2 voltaje objetivo 1 -10.000 a 10.000 Corregido de
fabrica
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Param. Nombre del Rango de ajuste Uni Por defecto Comision
No parametro dad
AC-17 AO2 tension medida 1 -10.000 a 10.000 \ Corregido de
fabrica
AC-18 AO2 voltaje objetivo 2 -10.000 a 10.000 \Y Corregido de
fabrica
AC-19 AO2 tension medida 2 -10.000 a 10.000 \Y Corregido de
fabrica

5.2 Pard@metros de monitoreo

B Grupo UO: Monitoreo

Param. Nombre del Rango de Uni Por Comision
No parametro ajuste dad | defecto
U0-00 | Frecuencia de salida N/A Hz N/A
U0-01 | Frecuencia de referencia N/A Hz N/A
U0-02 | Tensi6n de bus N/A v N/A
U0-03 | Tension de salida N/A v N/A
U0-04 | Corriente de salida N/A A N/A
U0-05 | Potencia de salida N/A kil_ov N/A
atios
U0-06 | Parde salida N/A % N/A
U0-07 | Estado DI N/A N/A N/A
Uo-08 Estado DO N/A N/A N/A
U0-09 | Voltaje Al1 N/A \ N/A
U0-10 | Voltaje Al2 N/A \ N/A
Uo-11 | Voltaje AI3 N/A \ N/A
U0-12 | Valor de conteo N/A N/A N/A
U0-13 | Valor de longitud N/A N/A N/A
U0-14 | Velocidad de carga N/A N/A N/A
U0-15 | Configuracién de PID N/A N/A N/A
U0-16 | retroalimentacion PID N/A N/A N/A
U0-17 | Etapa del PLC N/A N/A N/A
U0-18 | Frecuencia de pulso de entrada N/A kHz N/A
U0-19 | Velocidad de retroalimentacion N/A Hz N/A
U0-20 | Tiempo de ejecucion restante N/A mini N/A
mo
U0-21 | Tension Al1 antes de correccion N/A \% N/A
U0-22 | Tension Al2 antes de correccion N/A \% N/A
U0-23 | Tension Al3 antes de correccion N/A v N/A
U0-24 | Velocidad lineal N/A nr:/n N/A
uto
U0-25 | Tiempo de encendido N/A mini N/A
acumulado mo
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U0-26 | tiempo de funcionamiento N/A mini N/A
acumulado mo

U0-27 | Frecuencia de entrada de pulsos N/A Hz N/A

U0-28 | Valor de configuracién de N/A % N/A
comunicacion

U0-29 | Reservado N/A N/A N/A

U0-30 | Frecuencia principal X N/A Hz N/A
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Param. Nombre del parametro Rango de Uni Por Comision
No ajuste dad defecto

U0-31 | Frecuencia auxiliar Y N/A Hz N/A

U0-32 Vlsuallzac.lon de cualquu?r N/A N/A N/A
valor de direccién de registro

U0-34 | Temperatura del motor N/A °C N/A

U0-35 | Par objetivo N/A % N/A

U0-37 | Angulo del factor de potencia N/A ° N/A

U0-39 | Voltaje objetivo para separacion N/A \Y N/A
VIF

U0-40 | Tension de salida para N/A \Y N/A
separacién V/F

uU0-41 Pantalla visual de estado DI N/A N/A N/A

U0-42 | Pantalla visual de estado DO N/A N/A N/A

U0-43 | Funcion DI pantalla visual de N/A N/A N/A
estado 1

U0-44 | Funcion DI pantalla visual de N/A N/A N/A
estado 2

U0-61 | estado de la unidad de CA N/A N/A N/A

B Grupo U3: Tarjeta de ExtensiénControl de comunicacion

Param. Nombre del Rango de Unid Por Comision
No. parametro ajuste ad defecto

USﬁ? 53 Reservado N/A N/A | N/A
U3-16 | Ajuste de frecuencia N/A Hz N/A
U3-17 | Comando de control N/A N/A N/A
U3-18 | Control de DO N/A N/A N/A
U3-19 | Control de AO1 N/A N/A N/A
U3-20 | control de AO2 N/A N/A N/A
U3-21 | Control de FMP N/A N/A N/A
U3-22 | Reservado N/A N/A N/A
U3-23 | Control de velocidad del motor N/A RPM N/A

Revision historica

Fecha Version Cambiar Descripcion

Se actualiz6 la descripcion del cédigo de funcién F9-13 en la tabla de
mayo B02 . " . "
2018 parametros en""Tabla de Parametros 5"
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